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Bezpecnost pfi praci

Napéti vyskytujici se v jednotce muiize zplsobit uraz elektrickym proudem
i se smrtelnymi nasledky. Instalace jednotky a zplisob jakym je provozovana
a udrzovana musi odpovidat prisluSnym bezpeénostnim predpisim a
normam.

Veskeré prace na jednotce, obzvlasté jeji instalace a uvedeni do provozu,
mize provadét pouze osoba s potiebnou kvalifikaci, a to az po
prostudovani této prirucky a pfi dodrzovani bezpeénostnich predpist.

Vyrobce odmita odpovédnost za nasledky vzniklé nevhodnou, nedbalou
nebo nespravnou instalaci ¢i nastavenim volitelnych provoznich parametr
zarizeni nebo nespravnym pripojenim jednotky k motoru.

Obsah této prirucky v dobé jejiho tisku odpovida skuteénosti. Vzhledem k
potiebé soustavného vyvoje a zdokonalovani vyrobku si vyrobce vyhrazuje
pravo zménit technické podminky vyrobku nebo jeho vlastnosti event.
obsah uzivatelské priru¢ky bez pisemného upozornéni.
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PROHLASENIi O SHODE 7
ve smyslu zakona €.22/1997 Sb. 1. Uvod

1. Prohlaseni o shodé vydava:

Obchodni jméno Control Techniques Bmo s.r.o. Cheetah SM je nereverzacéni jednofazovy pulfizeny tyristorovy mustkovy usmériiovaé. Je
Sidlo Podnikatelska 2b, 612 00 Brno uréen pro fizeni ota€ek ss motor( s cizim buzenim i s permanentnimi magnety do vykonu
ICO 60 69 93 37 1,5kW. Budici napéti je pevné a je zavislé na velikosti vstupniho napéti.
jako dovozce vyrobku: , . .
Nazev: Cheetah SM, Cheetah SME Zakladni viastnosti: _ )
Vyrobce: CONTROL TECHNIQUES DRIVES LTD * obvody fizeni nejsou galvanicky oddéleny
THE GRO, NEWTOWN, * mechanické provedeni:
POWYS. SY16 3BE, GREAT BRITAIN » Cheetah SM - oteviené provedeni (kryti IPO0)
» Cheetah SME - provedeni v  uzavieném plastovém krytu vcetné
2. Popis a uréeni vyrobku: ovladaciho potenciometru (kryti IP40)
Vyrobky Cheetah SM a Cheetah SME jsou stejnosmérné napajec¢e pro pohony * Sroubové ystupnl a vystupni svor’kvovmce
s regulaci rychlosti. » konstantni moment v rozsahu otacek 20 : 1
* presnost regulace pfi 100% zatézi:
3. Prohlasujeme a potvrzujeme,ze: > 2% pfi pouziti zpétneé vazby od napéti kotvy (AVF)
VySe uvedené vyrobky byly testovany a schvaleny Kanadskou asociaci pro normy > 0;5% pr zpfetne vazb’e pomoci tacha
(Canadian Standards Association - CSA) a jsou zavedeny pod &islem: LR 57629-5. * nastavitelné proudové omezeni

Byla pfijata vS8echna nezbytna opatfeni k tomu, aby vyrobky vyhovovaly schvalené
technické dokumentaci.

P¥i instalaci a provozu v souladu s poskytnutou dokumentaci jsou vyrobky bezpecné. OCHRANY
VySe uvedené vyrobky — Cheetah SM byly navrzeny a vyrobeny podle téchto - vstupni rychla keramicka pojistka 15A
evropskych harmonizovanych norem, narodnich a mezinarodnich norem: - jisténi proti zemnimu zkratu v obvodech Fizeni

EN60249 Zakladni materialy pro plo$né spoje - vstupni odru$ovaci filtr

IEC326-1 Plosné spoje: VSeobecné informace pro sestaveni specifikaci - varistory v silovych obvodech

IEC326-5 Plosné spoje: Specifikace pro jednostranné a oboustranné desky - nastavitelné proudové omezeni

s ploSnymi spoji s pokovenymi otvory - nadproudova ochrana

IEC326-6 Plo$né spoje: Specifikace pro vicevrstvé desky s ploSnymi spoji

IEC664-1 Koordinace izolace nn zafizeni: Zasady, pozadavky a zkousky

EN60529 Stupné ochrany krytem (kéd IP) DIAGNOSTIKA

UL94 TFidy hoflavosti plasti

C22.2 ¢. 14-M91 | Norma CSA pro prumyslové Fidici systémy + LED diody

- pfipojeni sité

Tento vyrobek odpovida Smérnici nn 73/23/EEC a Smérnici pro znaceni CE 93/68/EEC. - proudové pretizeni | x t / §pickovy proud
Vlastnosti téchto vyrobkd jsou v souladu se zakladnimi technickymi pozadavky na - pohotovostni stav / Reset
elektricka zafizeni dana Nafizenim vlady ¢.168 82 odst. 1. Po pfipojeni odruSovaciho
filtru jsou vyrobky v souladu s Nafizenim vlady ¢.169 8§ 3. } « Indikace poruchy
Posuzovani shody bylo provedeno dle Nafizeni viady ¢.169 § 4 srovnanim s CSN - pomoci relé
EN60249, CSN IEC 326-1,5,6, CSN 330420 a CSN EN 60 529. - vystup s otevienym kolektorem

Datum: 29. kvétna 1998
Za Control Techniques Brno s.r.o.

Ing. Radislav Srnka - jednatel

N = C
= —



2. Technicka specifikace

Max. vykon motoru Max. trvaly vyst. Vstupni proud Ztraty
(pfi vst. napéti 220/240V) proud (FLC) (ef. hodnota)
1,5 kW 11 A 16 A 32 W
Tab.1
Napajeci napéti Napéti kotvy Budici napéti
(volba pomoci LK1)
110/120 Vst 0az 90 Vss 95 Vss
220/240 Vst 0 az 180 Vss 190/210 Vss
Tab.2

Napajeci napéti
jednofazové 110V az 120V + 10% / 50 Hz az 60 Hz
nebo

jednofédzové 220V az 240V = 10% / 50 Hz az 60 Hz

Volba se provadi pomoci mistkového prepinace LK1.

Pretizitelnost
150% max. trvalého proudu (FLC) po dobu 15 sec

Pracovni podminky
Teplota okoli
Pracovni teplota: -10°C az +40°C

Vihkost
5% az 95% bez kondenzace

Kryti
Cheetah SM:  IP00
Cheetah SME: 1P40

Nadmorska vyska
Nadmorska vySka do 4000m nad morem. PFi prekroceni
proud (FLC) sniZuje o 1% na kazdych 100m.

Rozmeéry (S xvxh)
Cheetah SM: 188 x 150 x 65 mm
Cheetah SME: 259 x 195 x 60 mm

nadmorské vysky 1000m se jmen.

2.1 TECHNICKE PARAMETRY SVOREK SVORKOVNICE
RIZENi

A Tyto svorky nejsou galvanicky oddéleny od sité.
(s vyjimkou svorek 10 az 12)

_ Zdroj +10V / 5SmA pro potenciometr

Vstup pro potenciometr (konec pro min. otacky)
Za predpokladu, Ze mustkové prepinace LK4 a LKS5 jsou
v poloze B

Min. otacky se nastavuji trimrem RV2.

Vstup pro zadavani otacek signalem 4 az 20 mA
Za predpokladu, Ze mustkové prepinace LK4 a LKS5 jsou
v poloze A

V'stupni impedance [ 1000

Zadavani otacek signalem 0 az +10V nebo
Zadavani otacek potenciometrem min. 10k

‘ Vstupni impedance | 100kQ filtrovano

Za predpokladu, Ze mustkové prepinace LK4 a LK5 jsou

v poloze B
Vstupy Start/Stop

Jsou-li tyto svorky rozpojeny, je Cheetah ve stavu Stop.
Jsou-li tyto svorky sepnuty, je Cheetah v rezimu Provoz.

Zadavani momentu signalem 0 az +10V nebo
Zadavani momentu potenciometrem min. 10k
Volba fizeni momentu pomoci prepinac¢e SW1.5

10V odpovida 100% momentu (v zavislosti na nastaveni pfepinate SW1.3 a SW1.4

V'stupni impedance [ 100kQ




Vstupy pro tacho
Volba typu zpétné vazby pomoci pfepinace SW1.8

Volba napétového rozsahu tacha pomoci pfepinacti SW1.6 a SW1.7. Moznosti:
0az 15V, 0az 30V, 0az60V, 0az 120V
Max. hodnota napétového rozsahu odpovida max. otackam.

Beznapét'ovy prepinaci kontakt stavového relé

Funkce relé je dana pfepinaci SW1.1 a SW1.2. Moznosti:
- indikace poruchy
- indikace nulovych otacek nebo stavu Stop (mlstkovy pfepinac LK6 je v
poloze A)
- indikace pozadavku na nulové otac¢ky - signal na svorce 3, ev.2 (mUstkovy
prepinac LK6 je v poloze B)
Blize viz kap.4.1.2.

Zatizitelnost kontakt(l | 240Vst/3A pfi odporové zatézi

2.2 TECHNICKE PARAMETRY VYSTUPU OBVODU RIZENi
(pajeci Spicky P1 az P6 - jsou umistény u levého okraje nad
trimry RV1 a RV2, viz obr.2)

& Tyto svorky nejsou galvanicky oddéleny od sité.

IEEE (-dikace otacek

Rozsah 0az +10V/5mA
0V odpovida nulovym otackam
+10V odpovida max. otackam

Pfesnost +5% pfi pouziti zpétné vazby od napéti kotvy v motoric-
kém rezimu
+2% pfi pouziti tacha

_ Indikace momentu

Rozsah 0az +10V/5mA
0V odpovida nulovym otaékam
+10V odpovida 150% jmen. momentu

Presnost +5%

Indikace nulovych otacek
Volba reZimu pomoci mistkového prepinace LK6:
- Indikace nulovych otacek (LK6 je v poloze A)
log 1%  otagky motoru vétsi neZ 1% jmenovitych otadek
log 0Y  otagky motoru mensi nez 1% jmenovitych otadek

- Indikace pozadavku na nulové otacky (LK6 je v poloze B)
log 1Y  signal na svorce 3, ev. 2 vétsi nez 1% jmen. ot.
log 0Y  signal na svorce 3, ev.2 mensi neZ 1% jmen. ot.

Otevieny kolektor, max. napéti v zavieném stavu +24V, max. proud v otevieném
stavu 50mA. Moznost pfipojeni externiho relé, viz obr.1.

Indikace poruchy

log1”  Cheetah v poruge
log 0”°  Cheetah neni v poruse

Otevieny kolektor, max. napéti v zavieném stavu +24V, max. proud v otevieném
stavu 50mA. Moznost pfipojeni externiho relé, viz obr.1.

O log 0 tranzistor otevieného kolektoru je sepnut, tz. na vystupu je cca OV.

log1 tranzistor otevieného koletoru neni sepnut, tz. na vystupu je napajeci napéti

otevieného kolektoru ( v zapojeni podle obr. 1 je to 22V)

Zdroj 22V / 10mA pro externi pouZiti (napf. relé)
Presnost | +20%

Zadavaci signal otacek po aplikaci ramp
Rozsah 0az +10V /5mA
0V odpovida minimalnim otackam
+10V odpovida maximalnim otackam

P5
+22V

O
O

P3 nebo P4

ov
Relé je pritazeno, je-li vystup ve stavu log 0

Obr.1: Pfipojeni relé k vystuptiim P3 nebo P4



3. Instalace

UPOZORNENI:
Napéti pritomné v jednotce Cheetah muzZe zpusobit zranéni a mizZe byt smrtelné.
Osoby odpovédné za instalaci a provoz tohoto zarizeni musi byt o tomto nebez-
peci uvédomnény a prevzit plnou odpovédnost. Pfed zahdjenim praci na jednotce
se ujistéte, zda je zarizeni spolehlivé odpojeno od sité.
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Obr.2: Rozmisténi dalezitych soucastek, indikacnich a nastavovacich prvki

3.1 PRIPOJENI SILOVYCH OBVODU

Silové kabely musi byt dimenzovany podle pouzitého napajeciho napéti a proudového
rozsahu. Doporuc€eny jsou kabely s PVC izolaci s médénymi vodi€i se jmenovitym napétim
min AC 600V. Rozsahy vstupnich a vystupnich proudd jsou uvedeny v tab.1.

Napajeni se pfipojuje ke svorkam L1 a L2/N. Mustkovy pfepina¢ LK1 je nutno nastavit podle
velikosti pfipojeného napajeciho napéti.

Kotva motoru se pfipojuje ke svorkam A1+ a A2-.

Buzeni se pfipojuje ke svorkam F1+ a F2-. Je potfeba mit na paméti, Ze motor je po
pripojeni sité k Cheetahu buzen trvale (i kdyz jsou svorky 5 a 7 rozpojeny)

3.2 PRIPOJENI RiDiCiCH OBVODU

Z hlediska napéti vyzaduje fidici kabelaz stejné dimenzovani jako silové kabely.
Doporuceny pfurez je 0,5mm2.

Ridici kabelaZz ma byt vedena tak, aby se vyhnula silovym kabeltim jak od Cheetahu tak
i od jinych zafizeni.

Pokud je kabel ovladani Start/Stop nebo kabel zadavani otacek delSi nez 10m, konzultujte s
dodavatelem zafizeni.

Cheetah je pro jiSténi napajeci kabeldze vybaven interni rychlou keramickou pojistkou 15A
typu HRC. Sklen&na pojistka NESMI byt pouZita.

Pro externi vstupni jiSténi je vhodné pouzit pojistky 20A /240V.

Jisténi motorovych kabel( neni doporuceno.

3.4 MOTOROVA TLUMIVKA

Je-li k nékterym typlim motor( prfedepsana tlumivka, zapojuje se do série s kotvou.

3.5 REVERZACE

Zména sméru otaceni motoru mdze byt provedena zménou polarity napajeni kotvy (napf.
pomoci stykacl). K tomu mlze byt vyuZzit vystup indikace nulovych otacek (P3), nebo
volitelna karta reverzace LC2.

3.6 ODRUSENI

Ackoliv je Cheetah velmi dobfe chranén a vyznacuje se vysokym stupném odolnosti proti
elekrickému ruseni, aplikace jako napf. elektrické svareni, vf ohfev apod. mohou vyZadovat
pridavny odruSovaci sitovy filtr. V pfipadé potfeby kontaktujte dodavatele zafizeni.



4. Nastavovaci prvky

A

Prepinace LK a SW1 je mozZno prepinat pouze, je-li Cheetah
odpojen od sité.

4.1 MUSTKOVE PREPINACE A PREPINAC SW1

Zména polohy téchto pfepinacd mdze byt provedena pouze tehdy, je-li Cheetah vypnut a z

hlediska bezpecnosti odpojen od napajeni

Umisténi téchto prepinacl viz obr.2.

Zakladni nastaveni téchto prepinacl od vyrobce ja uvedeno v tab.3.

4.1.1 Mustkové prepinace

Prepinac Zakladni nastaveni
pozice
LK1 240V Napajeci napéti 220 az 240V
LK2/3 - Nepouzito
LK4/5 B Zadavaci signal otacek 0 az 10V
LK6 A Indikace nulovych otacek
SW1.1 OFF
SW1.2 ON Stavové relé ma funkci poruchového relé
SW1.3 OFF Proudové omezeni je nastaveno na 100%
SW1.4 OFF jmenovitého prouduy, tj. 11A
SW1.5 OFF Rizeni otagek
SW1.6 OFF Max. zpétnovazebni napéti kotvy = 200V
SW1.7 OFF Trimrem RV1 je nastaveno 180V
(za predpokladu, ze SW1.8 = ON)
SW1.8 ON Zpétna vazba od napéti kotvy
Tab.3

[LK1 [ Volba napajeciho napéti
Lze volit bud 110/120V nebo 220/240V. Je nutno se také zkontrolovat nastaveni
prepinact SW1.6 a SW1.7, aby byla zajisténa kompatibilita napéti motoru.
LK2 | Nepouzito
LK3 | Nepouzito
LK4 | Volba zadavaciho signalu otacek
LK5

Jsou-li LK4 a LK5 v pozici A, je zvolen zadavaci signal otacek 4 az 20mA.

Blize viz kap.6.3.

Jsou-li LK4 a LK5 v pozici B, je zvolen zadavaci signal otacek 0 az 10V.

| LK6 | Volba rezimu obvodu detekce nulovych otaéek

Je-li LK6 v pozici A, jsou indikovany skuteé¢né otacky (bud pomoci zpétnovazeb-
niho napéti kotvy nebo napéti z tacha).

Je-li LK6 v pozici B, je indikovan zadavaci signal ota¢ek na svorce 3, ev.2

(0 az 10V, ev. 4 az 20mA).

4.1.2 Prepina¢ SW1

Swi1.1
Swi1.2

Volba funkce stavového relé

SW1.1=0ON a SW1.2 = OFF

Stavové relé indikuje bud nulové. otidcky nebo pozadavek na nulové
otdcky a to v zavislosti na nastaveni mustkového prepinace LK®6.
Relé je pfitazeno pfi nulovych otackach, ev. pozadavku na nulové otacky.
Relé méni stav:
- pfi zvySovani otacek pfi pfekroceni 1,5% zvoleného rozsahu otacek
(SW1.6 a SW1.7)
- pfi snizovani ota¢ek pfi prekroceni 1% zvoleného rozsahu otacek
(SW1.6 a SW1.7)

SW1.1 = OFF aSW1.2=0N (Zakladni nastaveni)

Stavové relé indikuje poruchu.
Relé je pfitazeno je-li Cheetah pod napétim a neni v poruSe.

SW1.3
SW1.4

Volba rozsahu proudového omezeni

Je mozno volit 4 velikosti max. proudového omezeni:

SW1.3 SW1.4 %FLC Ampéry
OFF OFF 100 11
ON OFF 75 8
OFF ON 50 5,5
ON ON 40 4,5

FLC - jmenovity vystupni proud

Trimr RV5 (nastaveni urovné proudového omezeni) je funkéni v kazdém rozsahu.

| SW1.5

[ Volba Fizeni ota&ek nebo momentu

SW1.5=0N

Je zvoleno Fizeni momentu

SW1.5 = OFF (Zakladni nastaveni)

Je zvoleno Fizeni otacek




SW1.6
Sw1.7

Volba rozsahu zpétné vazby

Tyto prepinace slouzi pro volbu rozsahu napéti zpétné vazby a to jak od napéti

kotvy, tak i od napéti tacha.

Zpétna vazba od napéti kotvy

SW1.6 SW1.7 Max. zpétnovazebni
napéti kotvy
OFF OFF 200V
OFF ON 100V
ON OFF 50V
ON ON 25V

Zpétna vazba od tacha

SW1.6 SW1.7 Max. napéti tacha
OFF OFF 120V
OFF ON 60V
ON OFF 30V
ON ON 15V

Max. napéti tacha neznamena veli¢inu V/10000t/min

[sw1.8

| Volba typu zpé&tné vazby

SW1.8 =ON

SW1.8 = OFF
Je zvolena zpétna vazba pomoci tacha

(Zakladni nastaveni)
Je zvolena zpétna vazba od napéti kotvy

4.2 TRIMRY RV1 AZ RV6

[RV1

| Maximalni otagky

Trimr RV1 je uren pro nastaveni max. vystupniho napéti a tim i max. otacek.
Rozsah cca 50 az 100% max. hodnoty nastaveného rozsahu vystupniho napéti
daného prepinaci SW1.6 a SW1.7.

Nastavte RV1 tak, aby pfi max. zadavacim signalu se motor tocil pozadovanymi
otackami. Otaceni trimrem ve sméru ota€eni hodinovych ru€i€ek zvysuje otacky

motoru.

Je nutno zajistit, aby nebylo pfekro€eno max. napéti motoru.

|RV2

[ Minimalni otacky

Trimr RV1 je uren pro nastaveni otacek motoru pfi nulovém zadavacim signalu
otacek.

Rozsah cca 0 az 50% nastavenych max. otacek.

Otaceni trimrem ve sméru otaceni hodinovych rucicek zvySuje otacky motoru.

RV3A
RV3B

Nastaveni akcelera¢ni rampy
Nastaveni deceleraéni rampy

Tyto trimry jsou ur€eny pro nastaveni akceleracni, ev. deceleraéni rampy.

Rozsah je 5 az 15 sec linearni.

Otaceni trimrem ve sméru otaceni hodinovych rucicek prodluzuje dobu akcelerace,
ev. decelerace.

V ptipadech akcelerace v rezimu proudového omezeni proudového omezeni muze
byt doba akcelerace delsi.

| RV4

[ Nastaveni kompenzaci IR

Kompenzace IR zlepSuje regulaci v rezimu zpétné vazby od napéti kotvy.

PFi nastaveni se trimr nastavuje tak, aby rozdil otacek bez zatéze a s plnou zatézi
byl minimaini.

PFilisné nastaveni trimru ve sméru otaceni hodinovych rucicek muize zpUsobit
nestabilitu.

Je-li pouzita zpétna vazba pomoci tacha, trimr by mél byt nastaven v levé krajni
poloze (proti sméru hodinovych rucicek).

| RV5

| Proudové omezeni a pietizeni

Trimr RV5 je ur€en pro nastaveni max. vystupniho proudu a to do cca do 150%
jmen. proudu motoru.

Rozsah 0 az 100% rozsahu vystupniho proudu daného prepinaci SW1.3 a SW1.4.
Je nezbytné zajistit, aby dosazitelny vystupni proud nebyl vy$Si nez povoleny proud
motoru.

UroveR proudového pretizeni je cca 110% nastaveného vystupniho proudu. PFi
150% pretizeni ja doba do vybaveni poruchy cca 15 sec.

Otacenim ve sméru hodinovych ruci¢ek se zvySuje dosazitelny proud.

Snizovani dosazitelného proudu trimrem RV5 také snizuje uroven pro vybaveni
poruchy vlivem proudového pretizeni. Pro reset této poruchy je nutno odpojit
napajeci napéti na dobu 1 az 2 sec.

| RV6

| Optimalizace stability

Trimr RV1 je ur€en pro nastaveni optimalni odezvy ménice.

Otacenim ve sméru hodinovych otacek se zlepsuje stabilita, ota€enim proti sméru
hodinovych ruci¢ek se zlepSuje (zrychluje) odezva. P¥ili§ rychla odezva muze
zpUsobit nestabilitu systému.




5. Zakladni zapojeni

5.1 RiZENi OTACEK

Zakladni zapojeni pro fizeni otacek je na obr.3. Zkontrolujte spravné nastaveni muistkovych
prepinact a prepinate SW1 (kap. 4). Externi potenciometr pro zadavani otacek (10k)
nastavte na nulové otacky. Pfipojte napajeci napéti. LED dioda ON zaCne svitit. Sepnutim
spinaCe Stat/Stop (svorky 5 a 7) uvedte Cheetah do rezimu Provoz. Pomoci potenciometru
pomalu zvySujte otaCky a sledujte smér otaceni motoru. Je-li smér otaCeni nespravny,
rozepnéte spinaC Start/Stop, odpojte napajeci napéti, a prepojte polaritu pfipojeni kotvy.
Poté pokracujte jiz posanym zplisobem.
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Obr.3: Zakladni zapojeni pro Fizeni otacek
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5.2 RiZENi MOMENTU

Zakladni zapojeni pro fizeni momentu je na obr.4.

Proud kotvy (momentotvorny) mlze byt fizen externim otenciometrem, viz obr.4. Je-li tento
potenciometr pIné vytoCen doleva, jeho jezdec by mél byt na 0OV. Otaenim ve sméru
hodinovych ruci¢ek Ize potom Fidit proud kotvy od nulového proudu do rozsahu daného
nastavenim prepinaci SW1.3 a SW1.4. | kdyby Cheetah pracoval trvale na mezi
proudového omezeni, nebude vybavena porucha, protoze porucha / x t je blokovana.

Pokud neni vyzadovan, je mozno potenciometr fizeni otacek nahradit propojkou mezi
svorkami 1 a 3.
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Obr.4: Zakladni zapojeni pro fizeni momentu




6. Provozni rezimy

6.1 AUTOSTART, RUCNi START

Cheetah je od vyrobce nastaven do rezimu Autostart, tj. po pfipojeni napdjeni je pfipraven
k provozu (sepnutim svorek 5 a 7).

Rucni Start mize byt nastaven propojenim pini 1 a 2 konektoru PL1, viz obr.5. Je-li
nastaven tento rezim, potom po pfipojeni napajeni je Cheetah v pohotovostnim stavu (LED
RESET sviti). Cheetah mGze byt uveden do rezimu Provoz mzikovym spojenim pint 3 a 4
konektoru PL1, viz obr.5 ( za predpokladu, Ze jsou propojeny svorky 5 a 7). Nasledné
ovladani motoru je mozné pomoci svorek 5 a 7, nebo odpojenim Cheetahu od sité.

—0
2 propojka
N
J
)
S

Konektor PL1

Obr.5: Zapojeni pro ruéni Start

6.2 ZPETNA VAZBA POMOCIi TACHA

PFipojte tacho ke svorkam 8 a 9. Pfepina¢ SW1.8 musi byt v poloze OFF. Tacho mize byt
jak stfidavé tak i stejnosmérné, nebot ve vstupnim obvodu je zafazen usmérfiovaci mastek.
Dilezité je spravné nastaveni pfepinaci SW1.6 a SW1.7 (rozsah napéti zpétné vazby), viz
kap.4.1.2.

Béhem uvadéni do provozu musi byt pfed pfipojenim napajeni trimr max. otacek (RV1) v
levé krajni poloze a nastavovam teprve v pribéhu uvadéni do provozu. Nedodrzeni tohoto
postupu mlze zpusobit nadmérné otacky motoru a vybaveni poruchy Cheetahu.

Zajistéte, aby trimr kompenzace IR (RV4) byl nastaven na minimum.

10

6.3 ZADAVANI OTACEK SIGNALEM 4 - 20 mA

Zapojeni je na obr.6.

Protoze je vyuzita svorka pro min. otacky, trimr nastaveni min. otaek (RV2) musi byt piné
vyto¢en doprava. Mlstkové pfepinace LK4 a LK5 musi byt v poloze A. Na svorku 3 nesmi
byt pfivedeno zadné napéti.

100R

LK4A I LK5A

4@7

zdroj proudu
4 az 20 mA

Obr.6: Rizeni otaéek signalem 4 -20 mA



7. Diagnostika poruch

PORUCHA

PRAVDEPOD. PRICINA

PROVEDTE

Motor se neroztoCi po povelu
Start

Prepalena vstupni pojistka
FS1 (LED 1 nesviti)

Neni zadavaci signal otaek
Svorky 5 a 7 nejsou sepnuty

LED 2 (pfetizeni) sviti

kontrolu zda obvody buzeni
nemaji zkrat nebo nejsou
spojeny ze zemi

kontrolu napéti na svorce 3
kontrolu sepnuti

kontrolu nastaveni vSech
prepinacu

kontrolu zda obvod kotvy

nema zkrat nebo neni spojen
se zemi

Motor chvili béZi a potom se
zastavi a rozsviti se LED 2
(pretizeni)

Nespravné nastaveni
proudového omezeni

Motor pretizen

Zavada v obvodu buzeni

kontrolu nastaveni trimru
RV5 a prepinacu XSW1.3
aSW1.4

kontrolu, zda je proud kotvy v
rozsahu $titkovych hodnot
motoru

kontrolu budiciho proudu a
napéti

Motor se rozbéhne na max.
otacky a potom se zastavi a
rozsviti se LED 2 (pfetizeni)

Spatné zpétnovazebni napéti
od tacha

Nespravné nastaveny
prepina¢ SW1.8

Vadné tacho

Prepinace SW1.6 a SW1.7

jsou nastaveny pro
nespravné napéti motoru

snizeni hodnoty nastaveni
trimru RV1 a zkontrolujte
nastaveni SW1.3 a SW1.4

nastaveni pfepinace SW1.8
do polohy ON

kontrolu napéti na svorkach
8a9

kontrolu

Motor bézi pouze na max.
otackach

Rozpojeny obvod
potenciometru Fizeni otacek

Trimr min. ota¢ek RV2 je
nastaven pfili§ vysoko

kontrolu, zda se napéti na
svorce 3 méni podle otaceni
potenciometru v rozsahu
0az 10V

kontrolu

Pohon je nestabilni

Nespravné nastaveni trimru
RV6

Prili§ velka kompenzace IR

optimalni nastaveni trimru
RV6

nastaveni trimru RV4 proti
sméru hodinovych rucic¢ek
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