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11.3  BLOKOVÉ SCHEMA MENU 0 pro MAKRO 0   (Základní nastavení m! ni$e)
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11.3.1  %ídicí svorkovnice

Relé Status
Indikace poruchy

0V

Analogový vstup 1 

Externí termistor

OTÁČKY
ČINNÝ PROUD

0V

& &&

Zapojení pro
jednopolaritní
vstupní signál

Zapojení pro
diferen#ní
vstupní signál

 
 

 

0V

Řídicí svorkovnice

2& 3&

Analogový
vstup 2

 
 

 
 
OPEN: Indikace At Speed
CLOSED: Indikace nul. otáček

RESET

FUNKCE JOG

PROVOZ VPŘED

PROVOZ VZAD

ANALOG. VSTUP 1/2

OPEN: Externí porucha
CLOSED: Enable  
 

0V

0V

2

&

0V

Obr. 11-1  Svorkovnice "ízení v Základním zapojení

11.3.2  Menu 0

0.00 Nulový parametr RW

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
0 až 9999

Blíže viz kap. &&.4.

0.01
1.07

Minimální kmito$et / otá$ky RW, Bi

Kateg. Rozsah Jedn. Zákl. nast.
Open je-li #1.08=0, pak 0 až #0.02 Hz 0

Closed je-li #1.08=&, pak -max. až 0 ot/min 0

0.02
1.06

Maximální kmito$et / otá$ky RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 až &000.0 Hz 50

Vector 0 až 30000 ot/min &500

Servo 0 až 30000 ot/min 3000

0.03
2.11

Akcelera$ní rampa RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 až 3200.0 s/&00Hz 5

Vector viz 2.05 0 až 3200 s/&03ot/min 2

Servo  viz 2.05 0 až 32 000 s/&03ot/min 0.2

0.04
2.21

Decelera$ní rampa RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 až 3200.0 s/&00Hz &0

Vector viz 2.05 0 až 3200 s/&03ot/min 2

Servo  viz 2.05 0 až 32 000 s/&03ot/min 0.2

0.05
1.14

Volba vstupu pro referenci
(zadávací signál kmito#tu)

RW, Uni,

P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
0 až 5 0

Pomocí tohoto parametru se volí zp$sob zadávání
kmito#tu:

0 p!es svorkovnici !ízení (režim Terminal), viz
1.41 až 1.44. V základním nastavení je zvolen
analogový vstup &

& pomocí Analogového vstupu & (svorky 5 a 6)
2 pomocí Analogového vstupu 2 (svorka 7)
3 P!ednastavené kmito#ty
4 tla#ítky na klávesnici m" ni#e (režim Keypad)
5 jemné zadávání kmito#tu (volba vysokého

rozlišení)

0.06
4.07

Symetrické proudové omezení RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open &50

Vector 0 až Imax % Imax &50

Servo &75
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0.07
5.14

Volba reûimu výstupního nap! tí
(režim Open loop vector)

RW, Uni,

P

Kateg. Rozsah Jedn. Zákl. nast.
Open Ur_S, Ur_I, Ur, Fd Ur_I
#5.14 = Ur_S (0) Vektorový reûim - Odpor statoru

se m"! í p!i každém startu m" ni#e
#5.14 = Ur_I (&) Vektorový reûim - Odpor statoru

se m"! í pouze p!i p!ipojení sít"
#5.14 = Ur (2) Vektorový reûim - Odpor statoru

není m"! en a je nutno ho nastavit
#5.14 = Fd (3) Skalární reûim
0.07
3.10

Zisk P otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Closed 0 až 32 000 ot/min 200

0.08
5.15

Boost
(režim Open loop vector)

RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 až 25.0 % jmen. nap" tí motoru

(parametr #0.44)

3.0

0.08
3.11

Zisk I otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Closed 0 až 32 000 ot/min &00

0.09
5.13

Volba dynamické charakteristiky
U/ f
(režim Open loop vector)

RW, Bit

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 nebo & 0

0.09
3.12

Zisk D otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Closed 0 až 32 000 ot/min 0

0.10
5.04

Otá$ky motoru (synchronní)
(režim Open loop vector)

RO, Bi, P

Kateg. Rozsah Jedn. Zákl. nast.
Open �  6000 ot/min

0.10
3.02

Zp! tná vazba - skute$né otá$ky
(režim Closed loop)

RO, Bi, P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Closed - 30000 až 30000 ot/min

0.11
1.03

Pre-ramp reference RO, Bi, P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open viz 0.01 a 0.02 Hz

Closed ot/min

0.12
2.01

Post-ramp reference RO, Bi, P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open viz 0.01 a 0.02 Hz

Closed ot/min

0.13
4.02

&inný proud motoru RO, Bi, P

Kateg. Rozsah Jedn. Zákl. nast.
 �  Imax A

0.14
1.05

Reference Jog RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 až 400.0 Hz &.5

Closed 0 až 4000 ot/min 50

0.15
2.04

Reûim decelera$ní rampy RW, Txt

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Stnd.Hd, Fast, Stnd.Ct Stnd.Ct

#2.04 = Stnd.Hd (0) Standardní rampa
#2.04 = FAst (&) Rychlá rampa
#2.04 = Stnd.Ct (2) Standardní rampa s regulací

0.16
6.01

Reûim Stop RW ,Txt

Kateg. Rozsah Jedn. Zákl. nast.
Open COASt, rP, rP-dcI, dcI,

td.dcI
rP

Closed COASt, rP, no.rP, rP-POS rP

Servo no.rP

Otev#ená smy !ka
#6.01= COASt (0) Samovolný dob! h motoru
#6.01 = rP (&) Stop po ramp!
#6.01 = rP-dcl (2) Stop po ramp!  + ss brzd! ní
#6.01 = dcl (3) Brzd! ní ss proudem
#6.01 = td.dcl (4) &asované brzd! ní ss

proudem

Uzav#ená smy !ka
#6.01= COASt (0) Samovolný dob! h motoru
#6.01 = rP (&) Stop po ramp!

#6.01 = no.rP (2) Okamûité zastavení bez
aplikace ramp

#6.01 = rP-POS (3) Zastavení v poûadované
poloze

0.17
4.11

Volba "ízení otá$ek/ momentu RW, Uni,

P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 nebo & 0

Closed 0 až 4 0
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0.18
2.06

Volba S rampy RW, Bit

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
0 nebo & 0

0 S rampa neaktivní
& S rampa aktivní

0.19
2.07

S rampa RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 až 3000.0 s2/&00 Hz 3,&

Vector 0 až 30 000 s2/&000 ot/min &,5

Servo 0 až 30 000 s2/&000 ot/min 0,03

0.20
1.29
0.22
1.31

Skip otá$ky 1

Skip otá$ky 2

RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 až &000,0 Hz 0

Closed 0 až 30000 ot/min 0

0.21
1.30
0.23
1.32

Skip pásmo 1

Skip pásmo 2

RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 až 5,0 Hz 0,5

Closed 0 až 50 ot/min 5

0.24
7.06
0.25
7.11

Reûim analogového vstupu 1

Reûim analogového vstupu 2

RW, Txt, P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
viz níže UOLt

Displej Rozsah Popis
UOLt (0) �  &0 V nap"* ový režim
0 - 20 (&) 0 - 20 mA
20 - 0 (2) 20 - 0 mA
4-20.tr (3) 4 - 20 mA porucha p!i ztrát"  signálu
20-4.tr (4) 20 - 4 mA porucha p!i ztrát"  signálu
4-20.Lo (5) 4 - 20 mA minimální otá#ky p!i ztrát"

signálu
20-4.Lo (6) 20 - 4 mA minimální otá#ky p!i ztrát"

signálu
4-20.Pr (7) 4 - 20 mA p!edcházející otá#ky p!i ztrát"

signálu
20-4.Pr (8) 20 - 4 mA p!edcházející otá#ky p!i ztrát"

signálu
V režimech 4-20mA nebo 20-4mA je práh pro ztrátu
signálu 3 mA.

0.26
7.14

Destination analogového vstupu 2 RW, Uni,

R, P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
0.00 až 20.50 1.37

0.27
8.27

Polarita logických vstup# RW, Bit, P,

R

Kateg. Rozsah Jedn. Zákl. nast.
0 nebo & 0

#8.27 = 0 Negativní logika
#8.27 = & Pozitivní logika
Upozorn "ní: Jsou-li digitální vstupy m "ni!e

konfigurovány pro negativní logiku a je-li
m"ni! p#ipojen k #ídícímu systému s pozitivní
logikou, potom m $že po p #ipojení sít " dojít ke
startu m "ni!e.

0.28
4.13
0.29
4.14

P zisk proudové smy$ky

I  zisk proudové smy$ky

RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
0 až 30 000 viz níže

Základní nastavení:
Open Vector Servo

0.28 20 &50 &30
0.29 40 2 000 & 200

0.30
6.13

Funk$nost tla$ítka Reverzace
(na klávesnici)

RW, Bit

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
0 nebo & 0

Toto tla#ítka je funk#ní, je-li #0.31 = &.

0.31
11.37

&íslo aktivního Makra RO, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
0 až 9

0.32
11.24

Reûim sériové linky RW, Txt, R, P

Kateg. Rozsah Jedn. Zákl. nast.
ANSI 2, ANSI 4, OUtPUt,

INPUt

ANSI 4

0.33
11.32

Jmenovitý proud m! ni$e (FLC) RO, Uni, P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
viz kap.2 A

Tento parametr zobrazuje jmenovitý proud m" ni#e v
ampérech.
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0.34
11.30

Uûivatelský bezpe$nostní kód RW, Uni,

S, P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
0 až 255 &49

Blíže viz kap.7.
Nepoužívejte #11.30 = 0, protože 0 je základní nastavení
pro parametr x.00, který se používá pro odblokování
bezpe#nostního kódu.

0.35
1.17

Reference reûimu Keypad RO, Bi, S, P

Kateg. Rozsah Jedn. Zákl. nast.
Open viz 0.01 a 0.02 Hz

Closed ot/min
Hodnota parametru 0.35 uchovává poslední nastavený
kmito#et v režimu Keypad a to i po vypnutí.

0.36
11.25

P"enosová rychlost sériové linky RW, Txt,

P

Kateg. Rozsah Jedn. Zákl. nast.
4800, 9600, &9200 Baud$ 4800

#11.25 = 4800 (0)   4800 baud#
#11.25 = 9600 (&)   9600 baud#
#11.25 = &9200 (2) 19200 baud#

0.37
11.23

Sériová adresa RW, Uni,

P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
0.0 až 9.9 &.&

Identifika#ní symbol p!i!azený m" ni#i p!i použití sériové
linky.

0.38
11.22

Parametr zobrazený po p"ipojení
sít!

RW, Uni,

P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
0.00 až 0.50 0.10

Tento parametr definuje, který parametr Menu 0 se po
p!ipojení sít"  objeví na displeji m" ni#e.

0.39
6.09

Start do rotujícího motoru
(Flyingstart)

RW, Bit

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 nebo & 0

Closed &
Je-li #0.39 = &, je Flyingstart funk#ní.

0.40
5.12

Autotune
(M!" ení magnetiza$ního proudu)

RW, Bit, P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 nebo & 0

Vector 0 nebo & 0

0.40
3.25

Autotune
(Zkouöka fázování enkodéru
serva)

RW, Bit

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Servo 0 nebo & 0

0.41
5.18

Modula$ní kmito$et RW, Txt,

P

Kateg. Rozsah Jedn. Zákl. nast.
3, 4.5, 6, 9, &2 kHz 3

0.42
5.11

Po$et pól# motoru RW, Txt,

P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 4 póly

Closed 2 póly až 24 pól$ póly 4 póly

Servo 6 pól$

0.43
5.10

Jmenovitý ú$iník motoru RW, Uni,

S, P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 až &.000 0,92

Vector 0 až &.000 0,92

0.44
5.09

Jmenovité nap! tí motoru RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 0 až 480 V 400

Vector 0 až 480 V 400

0.45
5.08

Jmenovité otá$ky motoru RW, Uni

Kateg. Rozsah Jedn. Zákl. nast.
Open 0 až 6 000 ot/min 0

Vector 0 až 30 000 ot/min &450

0.46
5.07

Jmenovitý proud motoru RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
0 až &00% jmen.

proudu m" ni#e

A &00% jmen.

proud m" ni#e
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0.47
5.06

Jmenovitý kmito$et motoru RW, Uni

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
Open 50

Closed 0 až & 000.0 Hz 50

Servo

0.48
11.31

Kategorie m! ni$e RW, Txt, R, P

Kateg. Rozsah Jedn. Zákl. nast.
OPEN.LP, CL.VECT,

SErVO, rEGEN

OPEN.LP

#0.48 = OPEN.LP Open loop vektor
#0.48 = CL.VECT Vektor
#0.48 = SErVO Servo
#0.48 = rEGEN Rekupera#ní jednotka
Zm" na kategorie m" ni#e viz kap. 6.3.7.

0.49 Indikace stavu bezpe$nostních
kód#

RO, Bit

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
0 nebo & 0

#0.49 = & indikuje, že p!ístup do rozší!eného menu
(tj. Menu & až Menu 20) je zablokován.

0.50
11.29

SW verze m! ni$e RO, Uni, P

Kateg. Rozsah Jednotka Zákl. nast.
&.00 až 99.99

Indikuje verzi použitého programového vybavení m" ni#e.
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11.4  MAKRO 1  (Vöeobecný reûim)

Makro 1 slouží k rychlému nastavení m "ni!e pro
jednoduché aplikace

11.4.1  %ídicí svorkovnice

0V

Analogový vstup 1
Zadávání kmitočtu /
otáček
0 a� 10 V

OTÁČKY
ČINNÝ PROUD

0V

Řídicí
svorkovnice

OL: Indikace At Speed
CL: Indikace nul. otáček

RESET

FUNKCE JOG

PROVOZ VPŘED

PROVOZ VZAD

ANALOG. VSTUP 1/2
OL: Externí porucha  
CL: Enable 

0V

2

&

Analogový vstup 2
Zadávání kmitočtu /
otáček
4 a� 20 mA

Relé Status
Indikace poruchy

OL (Open loop) : otev!ená smy#ka
CL (Closed loop): uzav!ená smy#ka

Obr. 11-2  Makro 1 - svorkovnice "ízení

11.4.2  Menu 0

Parametr Pozn.

0.00 Nulový parametr
0.01
1.07

Minimální kmito$et/otá$ky

0.02
1.06

Maximální kmito$et/otá$ky

0.03
2.11

Akcelere$ní rampa

0.04
2.21

Decelere$ní rampa

0.05
1.14

Volba vstupu pro referenci

0.06
4.07

Symetrické proudové omezení

0.07
5.14

Volba reûimu výstupního nap! tí
(režim Open loop vector)

0.07
3.10

Zisk P otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.08
5.15

Boost
(režim Open loop vector)

0.08
3.11

Zisk I otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.09
5.13

Volba dynamické charakteristiky U/f
(režim Open loop vector)

0.09
3.12

Zisk D otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.10
5.04

Otá$ky motoru (synchronní)
(režim Open loop vector)

RO

0.10
3.02

Zp! tná vazba ñ skute$né otá$ky
(režim Closed loop)

RO

0.31
11.37

&íslo aktivního Makra RO

0.32
11.24

Reûim sériové linky

0.33
11.32

Jmenovitý proud m! ni$e (FLC) RO

0.34
11.30

Uûivatelský bezpe$nostní kód

0.35
1.17

Reference reûimu Ovládání z panelu
m! ni$e

RO

0.36
11.25

P"enosová rychlost sériové linky

0.37
11.23

Sériová adresa

0.38
11.22

Parametr zobrazený po p"ipojení sít!

0.39
6.09

Start do rotujícího motoru
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Parametr Pozn.

0.40
5.12

Autotune (M"! ení magnetiza#ního
proudu)
(režim Open loop vector a Vektor)

0.40
3.25

Autotune (Zkouška fázování enkodéru
serva)
(Režim Servo)

0.41
5.18

Modula$ní kmito$et

0.42
5.11

Po$et pól# motoru

0.43
5.10

Jmenovitý ú$iník motoru

0.44
5.09

Jmenovité nap! tí motoru

0.45
5.08

Jmenovité otá$ky motoru

0.46
5.07

Jmenovitý proud motoru

0.47
5.06

Jmenovitý kmito$et motoru

0.48
11.31

Kategorie m! ni$e

0.49 Indikace stavu bezpe$nostních kód#

0.50
11.29

SW verze m! ni$e

11.4.3  Zm! ny nastavení parametr# proti
Základnímu nastavení

Parametr Nastavení

0.07
5.14

Volba reûimu výstupního nap! tí
(režim Open loop vector)

Fd

0.25
7.11

Reûim analogového vstupu 2 4-20.Lo

7.15 Reûim analogového vstupu 3 UOLt

11.01
    aû
11.20

Zm! na Menu 0  (viz kap. &2.3.2) 0.00
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11.5  MAKRO 2  (Motorpotenciometr)

Signálem na svorce 29 je možno p #epínat
zadávání otá !ek bu% z analogového vstupu 1
(svorky 5,6) nebo funkci motorpotenciometr. Je-
li zvolena funkce motorpotenciometr, potom na
svorku 24 je p #ipojeno tla !ítko "nahoru" a na
svorku 26 je p #ipojeno tla !ítko "dol $".

11.5.1  %ídicí svorkovnice

 

Externí termistor
0V

Analogový vstup 1
Zadávání kmitočtu /
otáček
0 a� 10 V

OTÁČKY
ČINNÝ PROUD

0V

Řídicí
svorkovnice

NAHORU

RESET

DOLU

PROVOZ VPŘED

PROVOZ VZAD

VOLBA MOTORPOT.
OL: Externí porucha  
CL: Enable 

0V

Motorpotenciometr

Analog. vstup &

Relé Status
Indikace poruchy

OL (Open loop) : otev!ená smy#ka
CL (Closed loop): uzav!ená smy#ka

Obr. 11-3  Makro 2 - svorkovnice "ízení

11.5.2  Menu 0

Parametr Pozn.

0.00 Nulový parametr
0.01
1.07

Minimální kmito$et/otá$ky

0.02
1.06

Maximální kmito$et/otá$ky

0.03
2.11

Akcelere$ní rampa

0.04
2.21

Decelere$ní rampa

0.05
1.14

Volba vstupu pro referenci

0.06
4.07

Symetrické proudové omezení

0.07
5.14

Volba reûimu výstupního nap! tí
(režim Open loop vector)

0.07
3.10

Zisk P otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.08
5.15

Boost
(režim Open loop vector)

0.08
3.11

Zisk I otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.09
5.13

Volba dynamické charakteristiky U/f
(režim Open loop vector)

0.09
3.12

Zisk D otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.10
5.04

Otá$ky motoru (synchronní)
(režim Open loop vector)

RO

0.10
3.02

Zp! tná vazba ñ skute$né otá$ky
(režim Closed loop)

RO

0.11
1.03

Pre-ramp reference RO

0.12
2.01

Post-ramp reference RO

0.13
4.02

&inný proud motoru RO

0.14
1.05

Reference Jog

0.15
2.04

Reûim decelera$ní rampy

0.16
6.01

Reûim Stop

0.17
8.26

Inverze výstupu relé

0.18
2.06

Volba S rampy

0.19
2.07

S rampa
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Parametr Pozn.

0.20
1.29

Skip otá$ky 1

0.21
1.30

Skip pásmo 1

0.22
1.31

Skip otá$ky 2

0.23
1.32

Skip pásmo 2

0.24
7.06

Reûim analogového vstupu 1

0.25
9.28

Vynulování motorpotenciometru

0.26
9.03

Výst. signál motorpotenciometru

0.27
9.21

Volba po$áte$ní hodnoty
motorpotenciometru

0.28
9.22

Volba bipolárního reûimu
motorpotenciometru

0.29
9.23

Rampa motorpotenciometru

0.30
9.24

Konstanta motorpotenciometru

0.31
11.37

&íslo aktivního Makra RO

0.32
11.24

Reûim sériové linky

0.33
11.32

Jmenovitý proud m! ni$e (FLC) RO

0.34
11.30

Uûivatelský bezpe$nostní kód

0.35
1.17

Reference reûimu Ovládání z panelu
m! ni$e

RO

0.36
11.25

P"enosová rychlost sériové linky

0.37
11.23

Sériová adresa

0.38
11.22

Parametr zobrazený po p"ipojení sít!

0.39
6.09

Start do rotujícího motoru

0.40
5.12

Autotune (M"! ení magnetiza#ního
proudu)
(režim Open loop vector a Vektor)

0.40
3.25

Autotune (Zkouška fázování enkodéru
serva)
(Režim Servo)

0.41
5.18

Modula$ní kmito$et

0.42
5.11

Po$et pól# motoru

Parametr Pozn.

0.43
5.10

Jmenovitý ú$iník motoru

0.44
5.09

Jmenovité nap! tí motoru

0.45
5.08

Jmenovité otá$ky motoru

0.46
5.07

Jmenovitý proud motoru

0.47
5.06

Jmenovitý kmito$et motoru

0.48
11.31

Kategorie m! ni$e

0.49 Indikace stavu bezpe$nostních kód# RO

0.50
11.29

SW verze m! ni$e RO

11.5.3  Zm! ny nastavení parametr# proti
Základnímu nastavení

Parametr Nastavení

7.14 Destination anal. vstupu 2 0.00

8.10 Destination vstupu F1 (f  nahoru) 9.26

8.12 Volba vstup/výstup F1 0

8.16 Destination vstupu F3 (f  dolů) 9.27

9.04 Source pro vstup 1 log. funkce 1 9.22

9.10 Destination logické funkce 1 &.&0

9.14 Source pro vstup 1 log. funkce 2 8.02

9.20 Destination logické funkce 2 9.28

9.25 Destination motorpotenciometru &.37

11.01
     aû
11.20

Zm"na Menu 0 (viz kap. 12.3.2)
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11.6  MAKRO 3  (P"ednastavené otá$ky)

Signálem na svorce 29 je možno p #epínat
zadávání otá !ek bu%  z analogového vstupu 1
(svorky 5,6) nebo funkcí p #ednastavených
otá!ek. U této funkce signály na svorkách 24 a
26 udávají svými logickými kombinacemi vždy
jeden kmito !et ze 4 p#ednastavených hodnot.

Výb" r p!ednastavených otá#ek se provádí dle
tabulky:

vstup A
���� 1.46

vstup B
���� 1.45

p!ednastavené
otá#ky

0 0 &
0 & 2
& 0 3
& & 4

Hodnota & znamená, že svorka je sepnuta

11.6.1  %ídicí svorkovnice

Externí termistor
0V

Analogový vstup 1
Zadávání kmitočtu /
otáček
0 a� 10 V

OTÁČKY

ČINNÝ PROUD

0V

Řídicí
svorkovnice

RESET

Přednastav. otáčky 2

PROVOZ VPŘED

PROVOZ VZAD

Volba přednastaven.
otáček
OL: Externí porucha
CL: Enable

0V

P!ednastavené otá#ky

Analogový vstup &

Relé Status
Indikace poruchy

Přednastav. otáčky 1

OL (Open loop) : otev!ená smy#ka
CL (Closed loop): uzav!ená smy#ka

Obr. 11-4  Makro 3 - svorkovnice "ízení

11.6.2  Menu 0

Parametr Pozn.

0.00 Nulový parametr
0.01
1.07

Minimální kmito$et/otá$ky

0.02
1.06

Maximální kmito$et/otá$ky

0.03
2.11

Akcelere$ní rampa

0.04
2.21

Decelere$ní rampa

0.05
1.14

Volba vstupu pro referenci

0.06
4.07

Symetrické proudové omezení

0.07
5.14

Volba reûimu výstupního nap! tí
(režim Open loop vector)

0.07
3.10

Zisk P otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.08
5.15

Boost
(režim Open loop vector)

0.08
3.11

Zisk I otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.09
5.13

Volba dynamické charakteristiky U/f
(režim Open loop vector)

0.09
3.12

Zisk D otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.10
5.04

Otá$ky motoru (synchronní)
(režim Open loop vector)

RO

0.10
3.02

Zp! tná vazba ñ skute$né otá$ky
(režim Closed loop)

RO

0.11
1.03

Pre-ramp reference RO

0.12
2.01

Post-ramp reference RO

0.13
4.02

&inný proud motoru RO

0.14
1.05

Reference Jog

0.15
2.04

Reûim decelera$ní rampy

0.16
6.01

Reûim Stop

0.17
8.26

Inverze výstupu relé

0.18
2.06

Volba S rampy

0.19
2.07

S rampa
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Parametr Pozn.

0.20
1.29

Skip otá$ky 1

0.21
1.30

Skip pásmo 1

0.22
1.31

Skip otá$ky 2

0.23
1.32

Skip pásmo 2

0.24
7.06

Reûim analogového vstupu 1

0.25
1.21

P"ednastavené otá$ky 1

0.26
1.22

P"ednastavené otá$ky 2

0.27
1.23

P"ednastavené otá$ky 3

0.28
1.24

P"ednastavené otá$ky 4

0.31
11.37

&íslo aktivního Makra RO

0.32
11.24

Reûim sériové linky

0.33
11.32

Jmenovitý proud m! ni$e (FLC) RO

0.34
11.30

Uûivatelský bezpe$nostní kód

0.35
1.17

Reference reûimu Ovládání z panelu
m! ni$e

RO

0.36
11.25

P"enosová rychlost sériové linky

0.37
11.23

Sériová adresa

0.38
11.22

Parametr zobrazený po p"ipojení sít!

0.39
6.09

Start do rotujícího motoru

0.40
5.12

Autotune (M"! ení magnetiza#ního
proudu)
(režim Open loop vector a Vektor)

0.40
3.25

Autotune (Zkouška fázování enkodéru
serva)
(Režim Servo)

0.41
5.18

Modula$ní kmito$et

0.42
5.11

Po$et pól# motoru

Parametr Pozn.

0.43
5.10

Jmenovitý ú$iník motoru

0.44
5.09

Jmenovité nap! tí motoru

0.45
5.08

Jmenovité otá$ky motoru

0.46
5.07

Jmenovitý proud motoru

0.47
5.06

Jmenovitý kmito$et motoru

0.48
11.31

Kategorie m! ni$e

0.49 Indikace stavu bezpe$nostních kód# RO

0.50
11.29

SW verze m! ni$e RO

11.6.3  Zm! ny nastavení parametr# proti
Základnímu nastavení

Parametr Nastavení

8.10 Destination vstupu F1 &.45

8.12 Volba vstup/výstup F1 0

8.16 Destination vstupu F3 &.46

8.23 Destination vstupu F6 &.42

11.01
    aû
11.18

Zm"na Menu 0 (viz kap. 12.4.2)

Výb" r p!ednastavených otá#ek se provádí dle
tabulky:

vstup A
���� 1.46

vstup B
���� 1.45

p!ednastavené
otá#ky

0 0 &
0 & 2
& 0 3
& & 4



Makro 4

Unidrive, SW03.01.xx 64

11.7  MAKRO 4  (%ízení momentu)

Signálem na svorce 29 je možno p #epínat bu %
#ízení otá!ek nebo #ízení momentu. Analogový
vstup 1 (svorky 5 a 6) slouží pro zadávání
momentu. Analogový vstup 2 (svorka 7) slouží
pro zadávání otá !ek. Oba vstupy jsou v
nap"&ovém režimu (0 až 10V).
P#i #ízení momentu je nutno uvážit ochranu proti
nadm "rnému r $stu otá !ek. U otev #ené smy !ky
kmito !et nep #ekro !í hodnotu danou
parametrem 0.02, u uzav #ené smy !ky jsou
otá!ky omezeny hodnotou danou analogovým
vstupem 2 (tj. režim #ízení momentu s omezením
otá!ek).

11.7.1  %ídicí svorkovnice

0V

Analogový vstup 1
Zadávání momentu
0 a� 10 V

OTÁČKY
ČINNÝ PROUD

0V

Řídicí
svorkovnice

INDIKACE At speed

INDIKACE Min. otáčky

Externí termistor

RESET

PROVOZ VPŘED

PROVOZ VZAD

VOLBA ŘÍZENÍ
MOMENTU
OL: Externí porucha
  

CL: Enable
 

0V

Otá#ky

Moment

Analogový vstup 2
Zadávání kmitočtu /
otáček
4 a� 20 mA

Relé Status
Indikace poruchy

0V

OL (Open loop) : otev!ená smy#ka
CL (Closed loop): uzav!ená smy#ka

Obr. 11-5  Makro 4 - svorkovnice "ízení

11.7.2  Menu 0

Parametr Pozn.

0.00 Nulový parametr
0.01
1.07

Minimální kmito$et/otá$ky

0.02
1.06

Maximální kmito$et/otá$ky

0.03
2.11

Akcelere$ní rampa

0.04
2.21

Decelere$ní rampa

0.05
1.14

Volba vstupu pro referenci

0.06
4.07

Symetrické proudové omezení

0.07
5.14

Volba reûimu výstupního nap! tí
(režim Open loop vector)

0.07
3.10

Zisk P otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.08
5.15

Boost
(režim Open loop vector)

0.08
3.11

Zisk I otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.09
5.13

Volba dynamické charakteristiky U/f
(režim Open loop vector)

0.09
3.12

Zisk D otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.10
5.04

Otá$ky motoru (synchronní)
(režim Open loop vector)

RO

0.10
3.02

Zp! tná vazba ñ skute$né otá$ky
(režim Closed loop)

RO

0.11
1.03

Pre-ramp reference RO

0.12
2.01

Post-ramp reference RO

0.13
4.02

&inný proud motoru RO

0.14
1.05

Reference Jog

0.15
2.04

Reûim decelera$ní rampy

0.16
6.01

Reûim Stop

0.17
8.26

Inverze výstupu relé

0.18
2.06

Volba S rampy

0.19
2.07

S rampa
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Parametr Pozn.

0.20
1.29

Skip otá$ky 1

0.21
1.30

Skip pásmo 1

0.22
1.31

Skip otá$ky 2

0.23
1.32

Skip pásmo 2

0.24
7.06

Reûim analogového vstupu 1

0.25
7.01

Analogový vstup 1 RO

0.26
7.11

Reûim analogového vstupu 2

0.27
7.02

Analogový vstup 2

0.28
3.08

Práh nadm! rných otá$ek

0.31
11.37

&íslo aktivního Makra RO

0.32
11.24

Reûim sériové linky

0.33
11.32

Jmenovitý proud m! ni$e (FLC) RO

0.34
11.30

Uûivatelský bezpe$nostní kód

0.35
1.17

Reference reûimu Ovládání z panelu
m! ni$e

RO

0.36
11.25

P"enosová rychlost sériové linky

0.37
11.23

Sériová adresa

0.38
11.22

Parametr zobrazený po p"ipojení sít!

0.39
6.09

Start do rotujícího motoru

0.40
5.12

Autotune (M"! ení magnetiza#ního
proudu)
(režim Open loop vector a Vektor)

0.40
3.25

Autotune (Zkouška fázování enkodéru
serva)
(Režim Servo)

0.41
5.18

Modula$ní kmito$et

0.42
5.11

Po$et pól# motoru

Parametr Pozn.

0.43
5.10

Jmenovitý ú$iník motoru

0.44
5.09

Jmenovité nap! tí motoru

0.45
5.08

Jmenovité otá$ky motoru

0.46
5.07

Jmenovitý proud motoru

0.47
5.06

Jmenovitý kmito$et motoru

0.48
11.31

Kategorie m! ni$e

0.49 Indikace stavu bezpe$nostních kód# RO

0.50
11.29

SW verze m! ni$e RO

11.7.3  Zm! ny nastavení parametr# proti
Základnímu nastavení

Parametr Nastavení

7.10 Destination analog. vstupu 1 4.08

7.14 Destination analog. vstupu 2 &.36

8.16 Source výstupu F3 &0.04

8.18 Volba vstup/výsup F3 &

8.23 Destination vstupu F6 9.29
9.30cl

9.04 Source pro vstup 1 log. funkce 6.32

9.10 Destination logické funkce 1 7.09

9.33 Destination binárního sou !tu 4.&&

11.01
   aû
11.18

Zm"na Menu 0 (viz kap. 12.5.2)
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11.8  MAKRO 5  (PID regulátor)

Signálem na svorce 29 je možno p #epínat bu %
zadávání otá !ek nebo funkci PID regulátoru.
Analogový vstup 1 (svorky 5,6) slouží pro
zadávání otá !ek, analogový vstup 2 (svorka  7)
pro zadávání požadované hodnoty a analogový
vstup 3 (svorka 8) pro p #ivedení zp "tno-
vazebního signálu (skute !né hodnoty). Všechny
analogové vstupy jsou v nap "&ovém režimu.

11.8.1  %ídicí svorkovnice

0V

Analogový vstup 1
Zadávání kmitočtu /
otáček (0 a� 10 V)

OTÁČKY

ČINNÝ PROUD

0V

Řídicí
svorkovnice

INDIKACE At speed

Skutečná hodnota
(zpětná vazba) PID

FUNKCE JOG

PROVOZ VPŘED

PROVOZ VZAD

PID ENABLE

OL: Externí porucha  
CL: Enable 

0V

PID zapnuto

Analogový vstup &

�ádaná hodnota PID
0 a� 10 V

Relé Status
Indikace poruchy

0V

RESET

OL (Open loop) : otev!ená smy#ka
CL (Closed loop): uzav!ená smy#ka

Obr. 11-6  Makro 5 - svorkovnice "ízení

11.8.2  Menu 0

Parametr Pozn.

0.00 Nulový parametr
0.01
1.07

Minimální kmito$et/otá$ky

0.02
1.06

Maximální kmito$et/otá$ky

0.03
2.11

Akcelere$ní rampa

0.04
2.21

Decelere$ní rampa

0.05
1.14

Volba vstupu pro referenci

0.06
4.07

Symetrické proudové omezení

0.07
5.14

Volba reûimu výstupního nap! tí
(režim Open loop vector)

0.07
3.10

Zisk P otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.08
5.15

Boost
(režim Open loop vector)

0.08
3.11

Zisk I otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.09
5.13

Volba dynamické charakteristiky U/f
(režim Open loop vector)

0.09
3.12

Zisk D otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.10
5.04

Otá$ky motoru (synchronní)
(režim Open loop vector)

RO

0.10
3.02

Zp! tná vazba ñ skute$né otá$ky
(režim Closed loop)

RO

0.11
1.03

Pre-ramp reference RO

0.12
2.01

Post-ramp reference RO

0.13
4.02

&inný proud motoru RO

0.14
7.06

Reûim analogového vstupu 1

0.15
7.11

Reûim analogového vstupu 2

0.16
7.15

Reûim analogového vstupu 3

0.17
7.01

Analogový vstup 1 RO

0.18
7.02

Analogový vstup 2 RO

0.19
7.03

Analogový vstup 3 RO
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Parametr Pozn.

0.20
14.10

Proporcionální zisk PID regulátoru

0.21
14.11

Integra$ní zisk PID regulátoru

0.22
14.12

Deriva$ní zisk PID regulátoru

0.23
14.13

Horní mez PID regulátoru

0.24
14.14

Dolní mez PID regulátoru

0.25
14.15

Konstanta PID regulátoru

0.26
1.27

P"ednastavené otá$ky 7

0.27
1.28

P"ednastavené otá$ky 8

0.28
7.12

Konstanta analogového vstupu 2

0.29
7.16

Konstanta analogového vstupu 3

0.30
14.09

Volba externího Enable PID
regulátoru

0.31
11.37

&íslo aktivního Makra RO

0.32
11.24

Reûim sériové linky

0.33
11.32

Jmenovitý proud m! ni$e (FLC) RO

0.34
11.30

Uûivatelský bezpe$nostní kód

0.35
1.17

Reference reûimu Ovládání z panelu
m! ni$e

RO

0.36
11.25

P"enosová rychlost sériové linky

0.37
11.23

Sériová adresa

0.38
11.22

Parametr zobrazený po p"ipojení sít!

0.39
6.09

Start do rotujícího motoru

0.40
5.12

Autotune (M"! ení magnetiza#ního
proudu)
(režim Open loop vector a Vektor)

0.40
3.25

Autotune (Zkouška fázování enkodéru
serva)
(Režim Servo)

0.41
5.18

Modula$ní kmito$et

0.42
5.11

Po$et pól# motoru

Parametr Pozn.

0.43
5.10

Jmenovitý ú$iník motoru

0.44
5.09

Jmenovité nap! tí motoru

0.45
5.08

Jmenovité otá$ky motoru

0.46
5.07

Jmenovitý proud motoru

0.47
5.06

Jmenovitý kmito$et motoru

0.48
11.31

Kategorie m! ni$e

0.49 Indikace stavu bezpe$nostních kód# RO

0.50
11.29

SW verze m! ni$e RO

11.8.3  Zm! ny nastavení parametr# proti
Základnímu nastavení

Parametr Nastavení

7.10 Destination analog. vstupu 1 0.00

7.14 Destination analog. vstupu 2 &.27

7.15 Režim analogového vstupu 3 0

7.18 Destination analog. vstupu 3 &.28

8.23 Destination vstupu F6 &4.08

14.02 Volba source hlavní reference 7.0&

14.03 Volba source žádané hodnoty &.27

14.04 Volba source skute !né hodnoty &.28

14.09 Volba externího Enable PID
regulátoru

8.06

14.16 Volba destination PID regulátoru &.36

11.01
   aû
11.15

Zm"na Menu 0 (viz kap. 12.6.2)
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11.9  MAKRO 6  (Koncové spína$e)

Dva digitální vstupy jsou naprogramovány pro
funkci koncových spína !$. Je-li n "který z t "chto
spína!$ sepnut, m "ni! provede stop nezávisle
na nastavených otá !kách, p #i!emž pro normální
stop jsou rampy dány parametrem 0.04 a pro
stop od koncového spína !e parametrem 0.20.
V režimu closed loop je tato rampa p #emost "na
(rovna 0).

11.9.1  %ídicí svorkovnice

Koncový snímač vpřed

 

Externí termistor
0V

Analogový vstup 1
Zadávání kmitočtu /
otáček
0 a� 10 V

OTÁČKY
ČINNÝ PROUD

0V

Řídicí
svorkovnice

Relé Status
Indikace poruchy

INDIKACE At speed

PROVOZ VPŘED

PROVOZ VZAD

Koncový snímač vzad

OL: Externí porucha  
CL: Enable 

0V

0V

RESET

OL (Open loop) : otev!ená smy#ka
CL (Closed loop): uzav!ená smy#ka

Obr. 11-7  Makro 6 - svorkovnice "ízení pro unipolární
zadávání otá$ek

11.9.2  Menu 0

Parametr Pozn.

0.00 Nulový parametr
0.01
1.07

Minimální kmito$et/otá$ky

0.02
1.06

Maximální kmito$et/otá$ky

0.03
2.11

Akcelere$ní rampa

0.04
2.21

Decelere$ní rampa

0.05
1.14

Volba vstupu pro referenci

0.06
4.07

Symetrické proudové omezení

0.07
5.14

Volba reûimu výstupního nap! tí
(režim Open loop vector)

0.07
3.10

Zisk P otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.08
5.15

Boost
(režim Open loop vector)

0.08
3.11

Zisk I otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.09
5.13

Volba dynamické charakteristiky U/f
(režim Open loop vector)

0.09
3.12

Zisk D otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.10
5.04

Otá$ky motoru (synchronní)
(režim Open loop vector)

RO

0.10
3.02

Zp! tná vazba ñ skute$né otá$ky
(režim Closed loop)

RO

0.11
1.03

Pre-ramp reference RO

0.12
2.01

Post-ramp reference RO

0.13
4.02

&inný proud motoru RO

0.14
8.03

Indikace digitálního vstupu F3 RO

0.15
8.04

Indikace digitálního vstupu F4 RO

0.16
8.05

Indikace digitálního vstupu F5 RO

0.17
8.06

Indikace digitálního vstupu F6 RO

0.18
6.01

Reûim Stop

0.19
6.08

Drûení nulových otá$ek

0.20
2.22

Decelera$ní rampa 2
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Parametr Pozn.

0.21
8.17

Inverze vstupu/výstupu F3

0.22
8.24

Inverze vstupu F6

0.31
11.37

&íslo aktivního Makra RO

0.32
11.24

Reûim sériové linky

0.33
11.32

Jmenovitý proud m! ni$e (FLC) RO

0.34
11.30

Uûivatelský bezpe$nostní kód

0.35
1.17

Reference reûimu Ovládání z panelu
m! ni$e

RO

0.36
11.25

P"enosová rychlost sériové linky

0.37
11.23

Sériová adresa

0.38
11.22

Parametr zobrazený po p"ipojení sít!

0.39
6.09

Start do rotujícího motoru

0.40
5.12

Autotune (M"! ení magnetiza#ního
proudu)
(režim Open loop vector a Vektor)

0.40
3.25

Autotune (Zkouška fázování enkodéru
serva)
(Režim Servo)

0.41
5.18

Modula$ní kmito$et

0.42
5.11

Po$et pól# motoru

0.43
5.10

Jmenovitý ú$iník motoru

0.44
5.09

Jmenovité nap! tí motoru

0.45
5.08

Jmenovité otá$ky motoru

0.46
5.07

Jmenovitý proud motoru

0.47
5.06

Jmenovitý kmito$et motoru

0.48
11.31

Kategorie m! ni$e

0.49 Indikace stavu bezpe$nostních kód# RO

0.50
11.29

SW verze m! ni$e RO

11.9.3  Zm! ny nastavení parametr# proti
Základnímu nastavení

Parametr Nastavení
1.10 Volba bipolárního reûimu &

2.04 Reûim decelera$ní rampy &

2.22 Decelera$ní rampa 2 &

8.16 Destination vstupu F3 6.35

8.23 Destination vstupu F6 6.36

9.04 Source pro vstup 1 log. funkce 6.35

9.05 Inverze vstupu 1 funkce 1 &

9.06 Source pro vstup 2 log. funkce1 6.36

9.07 Inverze vstupu 2 funkce 1 &

9.08 Inverze výstupu funkce 1 &

9.10 Destination logické funkce 1 2.35

11.01
   aû
11.10

Zm"na Menu 0 (viz kap. 12.7.2)
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11.10  MAKRO 7  (%ízení externí brzdy)

Externí brzda je nap #. uvoln "na, je- li m "ni!
v režimu provoz a do motoru te !e proud,
p#i!emž vinutí externí brzdy je v sérii
s kontaktem interního relé (svorky 1 a 2).

11.10.1  %ídicí svorkovnice

FUNKCE JOG

 

Externí termistor
0V

Analogový vstup 1
Zadávání kmitočtu /
otáček
0 a� 10 V

OTÁČKY
ČINNÝ PROUD

0V

Řídicí
svorkovnice

Relé Status
Indikace poruchy

UVOLNĚNÍ BRZDY

PROVOZ VPŘED

PROVOZ VZAD

ANALOG. VSTUP 1/2

OL: Externí porucha  
CL: Enable 

0V

0V

RESET

OL (Open loop) : otev!ená smy#ka
CL (Closed loop): uzav!ená smy#ka

&

2

Obr. 11-8  Makro 7 - svorkovnice "ízení

11.10.2  Menu 0

Parametr Pozn.

0.00 Nulový parametr
0.01
1.07

Minimální kmito$et/otá$ky

0.02
1.06

Maximální kmito$et/otá$ky

0.03
2.11

Akcelere$ní rampa

0.04
2.21

Decelere$ní rampa

0.05
1.14

Volba vstupu pro referenci

0.06
4.07

Symetrické proudové omezení

0.07
5.14

Volba reûimu výstupního nap! tí
(režim Open loop vector)

0.07
3.10

Zisk P otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.08
5.15

Boost
(režim Open loop vector)

0.08
3.11

Zisk I otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.09
5.13

Volba dynamické charakteristiky U/f
(režim Open loop vector)

0.09
3.12

Zisk D otá$kové smy$ky
(režim Closed loop)

0.10
5.04

Otá$ky motoru (synchronní)
(režim Open loop vector)

RO

0.10
3.02

Zp! tná vazba ñ skute$né otá$ky
(režim Closed loop)

RO

0.11
1.03

Pre-ramp reference RO

0.12
2.01

Post-ramp reference RO

0.13
4.02

&inný proud motoru RO

0.14
4.01

Proud motoru RO

0.15
12.01

Indikace p"ekro$ení kompara$ní
úrovn!  komparaátoru 1

RO

0.16
1.11

Indikace Reference On RO

0.17
10.03

Indikace nulového kmito$tu RO

0.18
9.01

Indikace stavu výstupu log. funkce 1 RO

0.19
12.04

Kompara$ní úrove'  komparátoru 1

0.20
9.19

Zpoûd! ní logické funkce 2
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Parametr Pozn.

0.31
11.37

&íslo aktivního Makra RO

0.32
11.24

Reûim sériové linky

0.33
11.32

Jmenovitý proud m! ni$e (FLC) RO

0.34
11.30

Uûivatelský bezpe$nostní kód

0.35
1.17

Reference reûimu Ovládání z panelu
m! ni$e

RO

0.36
11.25

P"enosová rychlost sériové linky

0.37
11.23

Sériová adresa

0.38
11.22

Parametr zobrazený po p"ipojení sít!

0.39
6.09

Start do rotujícího motoru

0.40
5.12

Autotune (M"! ení magnetiza#ního
proudu)
(režim Open loop vector a Vektor)

0.40
3.25

Autotune (Zkouška fázování enkodéru
serva)
(Režim Servo)

0.41
5.18

Modula$ní kmito$et

0.43
5.10

Jmenovitý ú$iník motoru

0.44
5.09

Jmenovité nap! tí motoru

0.45
5.08

Jmenovité otá$ky motoru

0.46
5.07

Jmenovitý proud motoru

0.47
5.06

Jmenovitý kmito$et motoru

0.48
11.31

Kategorie m! ni$e

0.49 Indikace stavu bezpe$nostních kód# RO

0.50
11.29

SW verze m! ni$e RO

0.42
5.11

Po$et pól# motoru

11.10.3  Zm! ny nastavení parametr# proti
Základnímu nastavení

Parametr Nastavení
2.04 Reûim decelera$ní rampy &

3.05 Práh nulových otá$ek 2

6.08 Drûení nulových otá$ek &

8.10 Destination vstupu F1 9.0&

9.04 Source pro vstup 1 log. funkce &2.0&

9.06 Source pro vstup 2 log. funkce1 9.02

9.07CL Inverze vstupu 2 funkce 1 &

9.14O
L

Source pro vstup 1 log. funkce 2 &0.0&

9.14CL Source pro vstup 1 log. funkce 2 &.&&

9.15CL Inverze vstupu 1 funkce 2 &

9.16 Source pro vstup 2 log. funkce 2 &0.03

9.17CL Inverze vstupu 2 funkce 2 &

9.19 Zpoûd! ní log. funkce 1 0.2

12.03 Source pro vstupní prom! nnou
komparátoru 1

4.0&

12.04 Kompar. úrove'  komparátoru 1 &0

12.05 Hystereze komparátoru 1 &0

11.01
   aû
11.10

Zm"na Menu 0 (viz kap. 12.8.2)
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11.11  MAKRO 8  (Elektronická h"ídel)

Tento systém spojí elektronicky h #ídele dvou
motor $. Makro je popsáno pro m "ni! Slave.
M"ni! Master je standardní, je však t #eba
propojit zp "tnovazební enkodér do volitelného
modulu UD 52 v m "ni!i Slave. Relativní Jog je
na svorce 26. Jestliže je pot #eba použít funkci
sm"ru otá !ení, lze toto provést zm "nou
parametru 0.15 a p #ivedením pulzní reference
polohy do parametru 0.26.

Toto Makro lze použít pouze v režimu Vektor
nebo Servo.

11.11.1  %ídicí svorkovnice

RELATIVNÍ JOG

 

Externí termistor

OTÁČKY
ČINNÝ PROUD

0V

Řídicí
svorkovnice

Relé Status
Indikace poruchy

Orientace hotova

PROVOZ VPŘED

PROVOZ VZAD

  Enable 

0V

0V

RESET

Vyžaduje p!ívedení !ídicího enkodérového signálu

Obr. 11-9  Makro 8 - svorkovnice "ízení

11.11.2  Menu 0

Parametr Pozn.

0.00 Nulový parametr
0.01
1.07

Minimální kmito$et/otá$ky

0.02
1.06

Maximální kmito$et/otá$ky

0.03
2.11

Akcelere$ní rampa

0.04
2.21

Decelere$ní rampa

0.05
1.14

Volba vstupu pro referenci

0.06
4.07

Symetrické proudové omezení

0.07
3.10

Zisk P otá$kové smy$ky

0.08
3.11

Zisk I otá$kové smy$ky

0.09
3.12

Zisk D otá$kové smy$ky

0.10
3.02

Zp! tná vazba ñ skute$né otá$ky RO

0.11
1.03

Pre-ramp reference RO

0.12
2.01

Post-ramp reference RO

0.13
4.02

&inný proud motoru RO

0.14
1.05

Refernce Jog

0.15
13.08

Reûim polohové smy$ky

0.16
3.21

Po$et pulz# na otá$ku

0.17
13.07

Pom! r referen$ního enkodéru

0.18
3.26

Vstup enkodéru 1 - otá$ky RO

0.19
3.27

Vstup enkodéru 1 - poloha RO

0.20
13.01

Odchylka polohové smy$ky RO

0.21
16.03

Reference enkodéru - poloha RO?

0.22
16.02

Reference enkodéru - otá$ky RO?

0.23
16.04

Reference enkodéru ñ ppr? RO?
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Parametr Pozn.

0.24
13.09

Zisk polohové smy$ky

0.25
13.10

Omezení otá$ek polohové smy$ky

0.26
13.11

Reference polohy pro orientaci

0.27
13.12

Okénko ? potvrzení orientace

0.28
6.01

Reûim Stop

0.29
13.16

&íta$ otá$ek referen$ního enkodéru RO

0.30
13.17

&íta$ otá$ek zp! tnovaz. enkodéru RO

0.31
11.37

&íslo aktivního Makra RO

0.32
11.24

Reûim sériové linky

0.33
11.32

Jmenovitý proud m! ni$e (FLC) RO

0.34
11.30

Uûivatelský bezpe$nostní kód

0.35
1.17

Reference reûimu Ovládání z panelu
m! ni$e

RO

0.36
11.25

P"enosová rychlost sériové linky

0.37
11.23

Sériová adresa

0.38
11.22

Parametr zobrazený po p"ipojení sít!

0.39
6.09

Start do rotujícího motoru

0.40
5.12

Autotune (M"! ení magnetiza#ního
proudu)
(režim Vektor)

0.40
3.25

Autotune (Zkouška fázování enkodéru
serva)
(Režim Servo)

0.41
5.18

Modula$ní kmito$et

0.43
5.10

Jmenovitý ú$iník motoru

0.44
5.09

Jmenovité nap! tí motoru

0.45
5.08

Jmenovité otá$ky motoru

0.46
5.07

Jmenovitý proud motoru

0.47
5.06

Jmenovitý kmito$et motoru

Parametr Pozn.

0.48
11.31

Kategorie m! ni$e

0.49 Indikace stavu bezpe$nostních kód# RO

0.50
11.29

SW verze m! ni$e RO

0.42
5.11

Po$et pól# motoru

11.11.3  Zm! ny nastavení parametr# proti
Základnímu nastavení

Parametr Nastavení
2.02 P"emost! ní ramp 0

2.04 Reûim decelera$ní rampy &

3.20 Volba pevné reference otá$ek &

8.10 Destination vstupu F1 &3.&8

13.08 Režim polohové smy !ky &

11.01
   aû
11.20

Zm"na Menu 0 (viz kap. 12.9.2)


