Priklad jednoduchého uvedeni do provozu ménice Unidrive SP v rezimu Servo

Frekvencni ménic Unidrive SP je schopny napajet
nejen asynchronni motory, ale vynikajicich
vysledkl dosahuje rovnéz jako servoménic, kdy
napaji synchronni servomotor s permanentnimi
magnety.

Pohyb servomotoru je obvykle Fizen nadfazenym
systémem pomoci analogového signalu nebo
skrze komunikacni sbérnici. Smyslem c¢lanku
neni poskytnout navod na zprovoznéni slozité
aplikace servopohonu, ale dosahnout prvotniho
roztoceni servomotoru pomoci jednoduchého
ovladani. V zavéru pak bude nastinén zplisob
fizeni analogovym signalem z nadfazeného
systému. Prakticky kazdy servomotor je vybaven
néjakym typem snimace otacek ci polohy,
kterych existuje Siroka skala. Pokud je pouzit
kvadraturni enkodér, musi se jednat o typ
schopny generovat komutacni signaly. Budeme
predpokladat, Ze pravé timto typem snimace s
rozliSenim 4096 impulsti na otacku je vybaven
nas motor. Pfi provadéni zde popsanych ukonii je
vyzadovana znalost zasad bezpecnosti prace na
elektrickych zafizenich.

Doporuceny postup:

« Po vybaleni ménice z krabice na ménic¢ nasadte
ovladaci panel. Ovladaci panel neni soucasti dodavky
ménice a je nutno jej objednat zvIast'.

Ovladaci panel mj. umoznuje nastavovat parametry
ménice, mlZe zobrazovat otacky motoru (ev. vystupni
kmitocet ménice) a zobrazovat stav ménice.

Objednat je mozno jeden ze dvou typl ovladacich
panel{:

LED ovladaci panel

Obsahuje dvouradkovy LED displej. Je levnéjsi,
nejCastéji pouzivany, predpokladame jej v tomto
prikladé.

LCD ovladaci panel
Obsahuije tfifadkovy alfanumericky LCD displej.

» Kfizovym Sroubovakem odsSroubuijte kryt pod
displejem ménice. To umozni pfistup ke svorkovnici
fizeni, a to u vSech typovych velikosti.

Navic u typovych velikosti 1 a 2 ziskate pristup i k silové
svorkovnici (pfipojeni napajeci sité a motoru)

U typovych velikosti 3 az 5 je pro pristup k silové
svorkovnici nutno odejmout kryt silové svorkovnice.

« V prilozené krabicce jsou k dispozici konektory
svorkovnice Fizeni a pro typové velikosti 1 a 2 i silova
svorkovnice.

Svorkovnici fizeni zapojte dle obrazku:
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Na hornim konektoru propojte svorky 6 + 8 + 11. Ke
svorkam 4, 5 a 6 pripojte potenciometr (ve vétSiné
pfipad{ je vhodné pouzit stinény kabel, stinéni pripojte
ke svorce 11 nebo ke svorce 3).

Na dolnim konektoru propojte svorky 22 a 31. Kontakt
Provoz vpred pripojte ke svorce 26. V pfipadé, ze
pouzivate i opacny smér otaceni, potom ke svorce 27
pripojte kontakt Provoz vzad. Kontakty ponechejte v
rozpojeném stavu. Oba uvedte do rozpojeného stavu,
natocte potenciometr k levému dorazu (mezi svorkami 5
a 6 musi byt minimalni odpor)!

« Zkontrolujte napét'ovou tfidu ménice na vyrobnim
Stitku (napft. 380-480 V)

« Pripojte asynchronni motor na vystupni svorky ménice
U, V, W a zemnici svorku (pfesvédcte se o spravném
zapojeni propojek ve svorkovnici motoru z hlediska
napét'ového prizplsobeni motoru k danému meénici).

« Pripojte sit'ovy pfivod (bez napéti) na svorky ménice
L1, L2, L3, a zemnici svorku (zkontrolujte spravné
dimenzovani pojistek pro jisténi daného ménice).

» Pokud je motor vybaven klidovou elektromagnetickou
brzdou, pfipojte ji ke vhodnému napajecimu zdroji (dle
Udajd na Stitku motoru) a provedte odbrzdéni.

« Pripojte napajeci sit’ k ménici

Po pripojeni sité se na displeji ménice na chvili objevi
symbol nastavené kategorie ménice. Pro nas priklad by
se mél objevit napis " SEFVO". V pfipad€, Ze se objevi
jiny napis ("OPEN.LP" nebo " CL.VECt " nebo "rEGEn"),
bude nutno zménit kategorii ménice, coz je popsano v



dodatku 1 tohoto clanku (Volba kategorie Servo).
Poznamka

Ménic bude nyni hldsit chybu zpétné vazby. Toto
hiaseni prozatim ignorujte, odstrani se az po
nakonfigurovani a pripojeni zpétné vazby Zvolend
kategorie ménice je také indikovana v parametru Pr
0.48.

» V pripadé, Ze byl nastaven jiz rezim "SErvVO",
provedte Zakladni nastaveni dle Dodatku 2.

+ Odblokujte pfistup k parametrim vyssich menu
nastavenim parametru Pr 0.49 na hodnotu L2.

Postup:

0 Stisknéte tlacitko M, jste v rezimu "Vybér
parametru" (horni displej blika), potom pomoci
tlacitek Nahoru a Dold (na ovladacim panelu Sipky)
nastavte na hornim fadku hodnotu 0.49.

0 Stisknéte tlacitko M, jste v reZimu "Nastaveni
parametru" (dolni displej blika), potom pomoci
tlacitek Nahoru a Dol (na ovlddacim panelu Sipky)
nastavte na dolnim radku hodnotu L2.

o Stisknéte znovu tlacitko M (horni displej blika),
vratili jste se do rezimu "Vybér parametru”. Nyni
mdZete nastavovat dalSi parametry nebo se vratit do
plvodniho rezimu ("Indikace stavu").

o Pro navrat do plivodniho stavu ("Indikace stavu") je
nutno podrzet stisknuté tlacitko M po dobu nékolika
vtefin.

» Obdobné nastavte parametry tykajici se enkodéru a
motoru:

Typ enkodéru Pr 3.38 nastavte pro nas priklad na
hodnotu Ab.SErVO.

Napéti enkodéru Pr 3.36 (V) nastavte na hodnotu
napajeciho napéti enkodéru (5V nebo 8V nebo 15V)
Skutecny pocet pulzd na otacku enkodéru, Pr 3.34
(pro nas priklad 4096 pulzd na otacku)

Jmenovity proud motoru Pr 0.46 (A)

Pocet polt motoru Pr 0.42

» Nastavte maximalni pfipustné otacky motoru do
parametru Pr 0.02 (ot/min). Téchto otacek se dosahne
pfi plném vytoceni jezdce potenciometru.

» Provedte zapamatovani nastavenych hodnot
parametrd v ménici dle Dodatku 3.

» Odpojte méni¢ od napajeci sité

« Pripojte k ménici enkodér motoru stinénym kabelem.
Kabel musi byt zakoncen 15-ti pinovym konektorem,
ktery se zasouva do ménice vlevo vedle ovladaci
svorkovnice. Stinéni se doporucuje spojit s Fidici
svorkou 0 V ménice (pin 14) a na strané enkodéru v
motoru ponechat nezapojeno. Pro spravnou cinnost je
nutné mit zapojené jak kvadraturni A, A\, B, B\,
(volitelné i Z, Z\) tak i komutacni signaly U, U\, V, V\,
W, W\. Nezapomerite zapojit napajeni enkodéru.
Zapojeni konektoru enkodéru je zirejmé z obrazku
vpravo. V pfipadé, ze je servomotor vybaven

ochrannym termistorem, pfipojte jej na piny 14, 15
konektoru, ptipadné na svorky 8 a 11 fidici svorkovnice.
Pokud termistor schazi, pak tyto svorky mezi sebou
propojte.
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« Znovu pripojte ménic k napajeci siti.

« Provedte automatické zméreni parametrd motoru

méni¢em (Autotune):

Postup:

o Odpoijte hridel motoru od hnaného zafizeni

o Nastavte parametr Pr 0.40 na hodnotu 2

0 Sepnéte kontakt Provoz vpied (svorky 22-26),
priéemz svorky 22-31 musi byt propojeny.

0 Rotor se pomalu pootoci o Uhlovou rozte¢ odpovidajici
Ctyfem poldm motoru*, na displeji stfidavé problikava
text "Auto" a "tunE". Po zastaveni motoru se po
chvili na displeji zméni hodnota Pr 0.40 na 0

0 Zruste signal Provoz vpied rozpojenim svorek 22-26

o0 Podrzte tlac¢itko M az se vrati displej do stavu "StOP".

* Jestlize se motor nerozbéhnul, potom to znamen3,
Ze ménic¢ hlasi néjakou poruchu. Jeji vyresetovani
provedeme nasledovné:

Podrzte stisknuté tlacitko M az se displej vrati do
rezimu indikace stavu. Na displeji problikava hlaseni o
pfipadné poruse. Potom stiskem Cerveného tlacitka
poruchu vyresetujeme a vratime se ke kroku
automatického zméreni parametr ménicem.

« Provedte zapamatovani nastavenych hodnot
parametrt v ménici dle Dodatku 3:

Pokud jesté nesviti na displeji " StOP ", potom:

o Sipkou nahoru najedte na Pr 0.10 (otacky motoru)
o0 Dlouze stisknéte ¢erné tlacitko M

o Na displeji se objevi " StOP"

Ménic je nyni pripraven ke startu.

» Sepnutim kontaktu Provoz vpred se na displeji
zmeéni hlaseni ze "StoP" na "run". Nyni Ize Fidit velikost
otacek servomotoru otac¢enim potenciometru. Velikost
otacek je zobrazena na dolnim fadku displeje (Pr 0.10).
Motor se otaci jen v jednom sméru. Pro opacny smér by
se musel pfi tomto zplsobu Fizeni otacek pfipojit k Fidici
svorkovnici jesté jeden kontakt Provoz vzad (mezi
svorky 22 a 27). Zména sméru otaceni by se pak
provadéla rozpojenim kontaktu Provoz vpred a
sepnutim kontaktu Provoz vzad.



« Zastaveni motoru se provede rozpojenim kontaktu
Provoz vpred (ev. Provoz vzad). Méni¢ ma v rezimu
"SErVOQ" prednastavenu velmi kratkou rozbéhovou
rampu, dobéhova rampa je zablokovana takze se motor
zastavuje max. moznou rychlosti, proto rozpinani a
spinani téchto kontaktl provadéjte nejlépe pfi nulovych
Zadanych otackach. Vyvarujete se tak pfipadnych
velkych momentovych razd

Upozornéni

1 pri zastaveném motoru drZi ménic stale pripadny
moment, motor je tedy napdjen stejnosmernym
proudem, proto nesmi dojit k rozpojeni silového
motorového kabelu. Rozpojenim kontaktu Blokovéani
docilime zablokovani funkce ménice, a tedy i odstraneni
napéti z motoru. Ovsem pro bezpecné odpojeni motoru
od napeéti (z hlediska urazu el. proudem) je nutno
odpojit ménic od napdjecr sité a vyckat cca 10 min nez
se vybiji kondenzatory v napétovém meziobvodu
meénice.

» Pokud uvedené zapojeni funguje a servomotor
"posloucha" Zadanou hodnotu otacek zadavanou
potenciometrem, miZzeme pfistoupit k malé Uprave,
kterd nam zajisti kompletni Fizeni otacek analogovym
signalem bez nutnosti prepinani sméru otaceni:
Postup:

o0 Rozpoijte kontakty Provoz a Blokovani a odpojte
ménic od napajeci sité.

o Odpojte potenciometr od svorek 4, 5 a 6 horniho
konektoru fidici svorkovnice.

o Na svorky 5 a 6 pripojte zdroj analogového fidiciho
signalu ?10 V. PouZijte stinénou kroucenou
dvoulinku. Stinéni pripojte na strané ménice na
svorku 3. Nastavte analogové fidici napéti na 0 V!
Poznamka
Meéritko analogového vstupu je prednastaveno tak,
Ze ridicimu napéti £10 V odpovida + hodnota
maximalnich otacek (Pr 0.02).

o Pripojte ménic¢ k napajeci siti.

o Nastavte Pr 1.10 na hodnotu 1. Timto zajistite, ze
zaporné otacky servomotoru se docili zapornym
napétim na analogovém vstupu, aniz by se musel
prepinat smér otaceni.

0 Provedte zapamatovani nastavenych hodnot
parametrd v ménici dle Dodatku 3.

o Nyni mUzZete sepnout kontakty Blokovani a Provoz
a Fidit otacky primo velikosti napéti na svorkach 5 a
6.

Dodatek 1 - Volba kategorie Servo

Pfi zméné kategorie ménice se vSechny parametry

ménice nastavi do Zakladniho nastaveni pro danou

kategorii (s vyjimkou parametr Pr 0.49 a Pr 0.34).

Postup

1. Ujistéte se, ze ménic je ve stavu "Blokovano", tj.
svorka 31 je rozpojena

2. Stisknéte tlacitko M

3. Pomoci tlatitek Nahoru a Dolii nastavte Cislo
parametru Pr 0.00 (na hornim displeji hodnota
0.00)

4. Stisknéte tlacitko M

5. Pomoci tlaCitek Nahoru a Dol nastavte na dolnim
displeji hodnotu 1253

6. Stisknéte tlacitko M

7. Pomoci tlacitek Nahoru a Dol nastavte Cislo
parametru Pr 0.48

8. Stisknéte tlacitko M

9. Pomoci tla¢itek Nahoru a Dol nastavte hodnotu

"SErVO".
10. Stisknéte tlacitko M
11. Stisknéte tlacitko Stop/Reset

Dodatek 2 - Obnoveni Zakladniho nastaveni

Postup:

1. Ujistéte se, ze ménic je ve stavu "Blokovano", tj.
svorka 31 je rozpojena

2. Stisknéte tlacitko M

3. Pomoci tlacitek Nahoru a Dol nastavte Cislo
parametru Pr 0.00 (na hornim displeji hodnota
0.00)

4, Stisknéte tlacitko M

5. Pomoci tla¢itek Nahoru a Dol nastavte na dolnim
displeji hodnotu 1233

6. Stisknéte tlacitko M

7. Stisknéte tlacitko Stop/Reset.

VSechny parametry (kromé Pr 0.34 a Pr 0.49) jsou
nyni nastaveny na Zakladni nastaveni,

« Upozornéni
Obnoveni Zakladniho nastaveni je zapamatovéno i po
odpojeni ménice od siteé.

Dodatek 3 - Zapamatovani nové nastavenych

hodnot parametri

Postup

1. Stisknéte tlacitko M

2. Pomoci tlacitek Nahoru a Dol nastavte cislo
parametru Pr 0.00 (na hornim displeji hodnota
0.00)

3. Stisknéte tlacitko M

4. Pomoci tlacitek Nahoru a Dol nastavte na dolnim
displeji hodnotu 1000

5. Stisknéte tlacitko M

6. Stisknéte Cervené tlacitko Stop/Reset

Zaveér

Mozné jsou i jiné varianty fizeni servopohonu, pro
jejich konfiguraci, a pro optimalni sefizeni pohonu
z hlediska regulace otacek je vsak nutné
prostudovat podrobny manual dodavany na CD (je
soucasti baleni ménice).



