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ZÆkladní informace
Výrobce odmítÆ odpov�dnost za nÆsledky vzniklØ nevhodnou, nedbalou nebo nesprÆvnou instalací �i 
nastavením volitelných provozních parametr � za�ízení nebo nesprÆvným p�ipojením m�ni�e k motoru.
Obsah tØto p�íru�ky v dob� jejího tisku odpovídÆ skute�nosti. Vzhledem k pot�eb� soustavnØho vývoje a 
zdokonalovÆní výrobku si výrobce vyhrazuje prÆvo zm�nit technickØ podmínky výrobku nebo jeho vlastnosti 
eventuÆln� obsah u�ivatelskØ p�íru�ky bez písemnØho upozorn�ní.
V�echna prÆva jsou vyhrazena. �Ædnou �Æst tØto publikace nelze reprodukovat nebo p�enÆ�et jakýmkoliv 
zp�sobem nebo prost�edky bez písemnØho svolení vydavatele.

Verze programovØho vybavení (SW verze)
M�ni� je dodÆvÆn s nejnov�j�í verzí SW vybavení. Rozdíly v SW verzích mohou zp �sobit rozdílnØ chovÆní 
m�ni��. Proto v p�ípad�, kdy je zamý�leno m �ni� instalovat do ji� stÆvajího systØmu nebo stroje, je pot�eba 
pro zaji�t �ní sprÆvnØho fungovÆní ov��it SW verze ov��it.  
P�i p�ípadnØ oprav� je m�ni� vybaven nejnov�j�í SW verzí. V p �ípad�, �e toto není �Ædoucí, uve�te tuto 
skute�nost do objednÆvky opravy.
SW verze m�ni�e m��e být zji�t �na pomocí Pr 11.29 a Pr 11.34.
Ozna�ení SW verze mÆ tvar xx.yy.zz, kde Pr 11.29 zobrazuje xx,yy a Pr 11.34 zobrazuje zz. Nap�. pro SW 
verzi 01.01.00 potom Pr 11.29 zobrazuje 1.01 a Pr 11.34 zobrazuje 0. 
V p�ípad� jakýchkoliv nejasností kontaktujte spole �nost Control Techniques Brno s.r.o.

EkologickØ aspekty
Control Techniques se sna�í minimalizovat dopad svý ch výrobních �inností a vyrobených produkt � na 
�ivotní prost �edí. Proto byl zaveden SystØm �ízení s ohledem na �ivotní prost �edí (Environmental 
Management System - EMS), který je certifikovÆn dle mezinÆrodní normy ISO 14001. Bli��í informace o 
tomto systØmu �ízení a o ekologickØ politice Control Techniques lze najít v angli�tin� na internetových 
strÆnkÆch www.greendrives.com.
ElektrickØ regulovanØ pohony Control Techniques se vyzna�ují dlouhou �ivotností, b �hem kterØ �et�í energii 
(zvý�ením œ�innosti výrobního procesu), sni�ují spot �ebu surovin a odpadovØho materiÆlu. V typických 
aplikacích tyto pozitivní œ�inky z hlediska ekologickØho zdaleka p�evy�ují negativní dopady vlastní výroby 
t�chto produkt� a jejich �rotaci na konci �ivotnosti.
P�i likvidaci na konci svØ �ivotnosti mohou být m �ni�e kmito�tu snadno demontovÆny na sou�Æsti, kterØ jsou 
vhodnØ k recyklovÆní. Mnoho sou�Æstí je pospojovÆny tak, �e je lze rozlo�it bez pou�ití nÆstroj�, ostatní jsou 
p�i�roubovÆny b��nými �rouby. Prakticky v�echny �Æsti t�chto produkt� jsou vhodnØ pro recyklaci.
Obaly produkt� Control Techniques jsou kvalitní a lze je pou�ít v ícekrÆt. VelkØ m�ni�e jsou ulo�eny v 
d�ev�ných bednÆch, malØ jsou transportovÆny v papírových krabicích, jejich� podstatnou �Æst tvo�í ji� 
recyklovanØ suroviny. Výpl�ový materiÆl v krabicích je polyetylØn stejn� jako fólie, kterou jsou krabice 
zabaleny. Obojí je snadno recyklovatelný materiÆl. P�i balení produkt� dÆvÆ Control Techniques p�ednost 
snadno recyklovatelným materiÆl�m s minimÆlním negativním vlivem na �ivotní prost�edí a stÆle hledÆ 
mo�nosti dal�ího vylep�ení tohoto systØmu.
P�í p�íprav� recyklace nebo �rotace jakØhokoliv produktu nebo obalu je t�eba dodr�ovat místní legislativu a 
dobrØ mravy.

Legislativa REACH
Na�ízení EC 1907/2006 týkající se registrace, hodnocení , autorizace a omezení chemikÆlií vy�afuje, aby 
dodavatel zbo�í informoval p �íjemce o tom, zda toto zbo�í obsahuje více ne� spec ifikovanØ mno�ství 
jakØkoliv substance, kterÆ je Evropskou chemickou agenturou (European Chemicals Agency - ECHA) 
pova�ovÆna za substanci potenciÆln� velmi nebezpe�nou a je proto touto agenturou uvedena jako kandidÆt 
pro povinnou autorizaci.
Pro aktuÆlní informace o tom, jak jsou tyto po�adavky aplikovÆny ve spojení s produkty Control Techniques 
se prosím v první �ad� obra�te na vÆ� obvyklý kontakt. ProhlÆ�ení Control Techniques lze nalØzt na: 
http://www.controltechniques.com/REACH
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ProhlÆ�ení o shod�
Control Techniques Ltd
The Gro
Newtown
Powys. UK
SY16 3BE

Vý�e uvedenØ výrobky - st �ídavØ m�ni�e pro pohony s regulací rychlosti - byly navr�eny a  vyrobeny podle 
nÆsledujících evropských harmonizovaných norem:  

EN 61000-3-2:2006:  PlatnØ tam, kde vstupní proud je <16A. �ÆdnØ meze nejsou aplikovÆny pro profesionÆlní 
za�ízení kdy� je vstupní výkon >1kW.

SKA1200025, SKA1200037, SKA1200055: jsou vy�adovÆny vstupní reaktory
Ostatní typy: pouze pro profesionÆlní pou�ití

EN 61000-3-3: 02008:  PlatnØ tam, kde vstupní proud je <16A  pro napÆjecí nap�tí 230/400V

Tyto výrobky odpovídají Sm �rnici nn 2006/95/EC a Sm�rnici pro elektromagnetickou kompatibilitu (EMC) 
2004/108/EC.

Tato elektronickÆ za�ízení jsou ur�ena pro napÆjení p�íslu�ných motor � a pro spoluprÆci s �ídicími 
systØmy, elektrickými ochranami a dal�ími sou �Æstmi, se kterými vytvÆ�í kompletní výrobek nebo 
systØm. Shoda s bezpe�nostními p�edpisy a p�edpisy o odru�ení zÆle�í na sprÆvnØ instalaci a 
sprÆvnØm nastavení m�ni�� a na pou�ití uvedených p �edepsaných vstupních filtr �. M�ni�e musí 
být instalovÆny pouze profesionÆlními montÆ�ními techniky, kte�í jsou znalí po�adavk � 
bezpe�nosti a odru�ovÆní. MontÆ�ní technik je zodpov�dný za to, �e kone �ný výrobek nebo 
systØm odpovídÆ p�íslu�ným nÆrodním normÆm v míst� ur�ení. Doporu�ujeme podívat se do 
p�íru�ky Stru�ný nÆvod Commander SK.  Detailní informace o elektromagnetickØ kompatibilit� 
jsou rovn�� k dispozici ve zvlÆ�tních protokolech o EMC . 

SKA1100025 SKA1100037

SKA1200025 SKA1200037 SKA1200055 SKA1200075

SKB1100075 SKB1100110 SKBD200110 SKBD200150

SKB3400037 SKB3400055 SKB3400075 SKB3400110 SKB3400150

SKCD200220 SKC3400220 SKC3400300 SKC3400400

SKDD200300 SKD3200400 SKD3400550 SKD3400750

EN 61800-5-1:2007
SystØmy elektrických výkonových pohon � s nastavitelnou rychlostí - �Æst 5-1: 
Bezpe�nostní po�adavky - ElektrickØ, tepelnØ a energetickØ

EN 61800-3:2004
ElektrickØ regulovanØ pohony s m�ni�i. Norma EMC výrobk � v�etn� speciÆlních 
zku�ebních metod

EN 61000-6-2:2005
ElektromagnetickÆ kompatibilita (EMC) - �Æst 6-2: KmenovØ normy - Odolnost 
pro pr�myslovØ prost�edí

EN 61000-6-4:2007
ElektromagnetickÆ kompatibilita (EMC) - �Æst 6-4: 
KmenovØ normy - Emise - Pr�myslovØ prost�edí

EN 61000-3-2:2006
ElektromagnetickÆ kompatibilita (EMC) - �Æst 3-2: Meze - Meze pro emise 
harmonickØho proudu (za�ízení se vst. fÆzovým proudem do 16A v�etn�)

EN 61000-3-3:2008

ElektromagnetickÆ kompatibilita (EMC) - �Æst 3-3: Meze - OmezovÆní zm�n 
nap�tí, kolísÆní nap�tí a flikru v rozvodných sítích nízkØho nap�tí pro za�ízení se 
jmenovitým fÆzovým proudem < 16A, kterØ není p�edm�tem podmín�nØho 
p�ipojení

T. Alexander

VP Technology

Date: 11th June 2009
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1 Bezpe�nost p�i prÆci

1.1 VarovÆní, Upozorn�ní, PoznÆmka

1.2 Nebezpe�í œrazu elektrickým proudem - obecnØ informace
Nap�tí vyskytující se v m�ni�i a p�idru�ených volitelných jednotkÆch m ��e zp �sobit 
œraz elektrickým proudem a to i se smrtelnými nÆsledky. Proto je nutno p�i prÆci na 
za�ízení udr�ovat velkou pozornost.

Na p�íslu�ných místech tØto p �íru�ky jsou uvedena pat�i�nÆ upozorn�ní.

Instalace m�ni�e a zp�sob jakým je provozovÆn a udr�ovÆn, musí odpovídat 
p�íslu�ným bezpe �nostním p�edpis�m a normÆm.

1.3 ProjektovÆní pohonu a bezpe�nost osob
M�ni�e  jsou navr�eny jako sou �Æsti elektrických instalací nebo pracovních stroj�. 
Nejsou-li m�ni�e instalovÆny sprÆvn�, mohou zp�sobit nebezpe�nØ situace z hlediska 
bezpe�nosti.

V m�ni�i se vyskytují vysokÆ nap�tí, velkØ proudy a vysokØ œrovn� zbytkovØho 
elektrickØho nÆboje, co� m��e zp �sobit zran�ní.

Ve�kerØ prÆce na za�ízení s m�ni�em a p�idru�ených volitelných jednotkÆch, obzvlÆ�t� 
jejich instalace a uvedení do provozu, m��e provÆd�t pouze osoba s pot�ebnou 
kvalifikací, a to a� po bedlivØm prostudovÆní t�chto bezpe�nostních informací a tØto 
p�íru�ky a p�i dodr�ovÆní bezpe�nostních p�edpis�.

Na signÆly START a STOP nebo na signÆly na elektronických vstupech nelze 
z hlediska bezpe�nosti spolØhat. Neodstraní nebezpe�nØ nap�tí z výstupu m �ni�e 
nebo externích volitelných jednotek. 

P�ed zapo�etím jakØkoliv servisní prÆce musí být od m�ni�e odpojeno napÆjecí 
nap�tí.

M�ni� není navr�en pro funkce související s bezpe �ností.

ZvlÆ�tní pozornost musí být v�novÆna t�m funkcím m�ni�e, kterØ mohou mít vliv na 
vznik neo�ekÆvaných situací, a to jak u cht�ných funkcí (nap �. Autostart) tak p�i 
nesprÆvnØ �innosti b�hem poruchy (nap�. Start/Stop, reverzace, maximÆlní otÆ�ky). 

V aplikacích, kde selhÆní m�ni�e m��e zp �sobit �kodu nebo zran �ní je nutno provØst 
analýzu rizika. Jestli�e by zÆt�� motoru mohla zp �sobit zvy�ovÆní otÆ�ek motoru (nap�. 
zdvih u je�Æbu nebo výtahy), musí být pou�ito odd �lenØ za�ízení k zabezpe�ení brzd�ní 
a zastavení motoru (nap�. mechanickÆ brzda).

VarovÆní podÆvÆ informaci, kterÆ je nezbytnÆ k zaji�t�ní bezpe�nosti.

VarovÆní

Upozorn�ní podÆvÆ informaci, kterÆ je nezbytnÆ k zamezení rizika po�kození výrobku 
nebo jinØho za�ízení.

Upozorn�ní

PoznÆmka podÆvÆ informaci, kterÆ pomÆhÆ porozum�t za�ízení a jeho provozu.PoznÆmka
Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D                                                                             5
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1.4 Pracovní podmínky
Pokyny uvedenØ v p�íru�ce TechnickÆ data Commander SK  týkající se transportu, 
skladovÆní, instalace a pou�ití m�ni�e musí být dodr�eny, a to v �etn� dodr�ení 
uvedených pracovních podmínek. M �ni�e nesmí být vystaveny nadm �rnØmu 
mechanickØmu namÆhÆní.

1.5 P�ístup k m�ni�i
P�ístup k m�ni�i m��e být umo�n �n pouze osobÆm s pot�ebnou kvalifikací. P�itom musí 
být dodr�ovÆny bezpe�nostní p�edpisy platnØ v míst� instalace. 

Krytí m�ni�e IP zÆvisí na instalaci m�ni�e. Blí�e viz p �íru�ka TechnickÆ data 
Commander SK.

1.6 Ochrana proti ohni
Sk�í� m�ni�e není klasifikovÆna jako protipo�Ærní. Je-li toto vy�adovÆno, je nutno pou�ít 
samostatný protipo�Ærní rozvÆd��.

1.7 Shoda s p�edpisy
InstalÆtor je odpov�dný za to, �e instalace spl �uje p�íslu�nØ sm�rnice a normy, jako 
jsou nap�. normy pro kabelÆ�, bezpe�nostní p�edpisy a normy pro elektromagnetickou 
kompatibilitu (EMC). ZvlÆ�tní pozornost je nutno v�novat k�í�ení sekcí vodi ��, ji�t �ní a 
zemn�ní.

Instrukce pro spln�ní po�adavavk � zvlÆ�tních EMC norem jsou uvedeny v p�íru�ce 
TechnickÆ data Commander SK. 

V zemích EvropskØ unie musí v�echny pracovní stroje , ve kterých jsou m �ni�e pou�ity, 
spl�ovat tyto normy:

2006/42/EC: Safety of machinery (Bezpe�nost stroj�)

2004/108/EC: Electromagnetic compatibility (ElektromagnetickÆ kompatibilita)

1.8 Motor
Zkontrolujte, zda je motor nainstalovÆn v souladu s doporu�eními výrobce. Zkontrolujte, 
zda je h�ídel motoru chrÆn�na.

Standardní asynchronní motory jsou navrhovÆny jako jednorychlostní stroje. Jestli�e se 
zamý�lí vyu�ít mo�nosti m �ni�e a provozovat takový motor nad jeho maximÆlními 
projektovanými otÆ�kami, d�razn� se doporu�uje tuto skute�nost nejd�íve projednat s 
výrobcem motoru.

NízkØ otÆ�ky mohou vØst k p�eh�Ætí motoru, proto�e œ�inek vnit�ního ventilÆtoru motoru 
klesÆ se �tvercem sni�ovÆní otÆ�ek. Motor by m�l být vybaven ochranným termistorem, 
p�íp. jinou tepelnou ochranou. V p�ípad� nutnosti je takØ mo�no pou�ít u motoru cizí 
ventilaci. 

SprÆvnØ nastavení parametr� motoru v m�ni�i ovliv�uje ochranu motoru. Jejich 
nastavení z výroby (tovÆrního nastavení) nemusí být  pro daný motor sprÆvnØ. 

Je nezbytnØ, aby hodnota parametru Pr 06 (jmen. proud motoru) byla nastavena 
sprÆvn�. Toto nastavení ovliv�uje sprÆvnou funkci tepelnØ ochrany motoru.

1.9 NastavovÆní parametr�
N�kterØ parametry mají zÆsadní vliv na provoz m�ni�e. Jejich nastavení proto nesmí 
být m �n�no bez pe�livØho uvÆ�ení mo�ných d�sledk� na celý systØm. 

Musí být u �in�na preventivní opat�ení k zabrÆn�ní necht�ných zm �n v dob� poruchy 
nebo proti neodbornØmu zÆsahu nekompetentní osoby.
6 Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D
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1.10 ElektrickÆ instalace
1.10.1 Nebezpe�í œrazu elektrickým proudem

Nap�tí v ní�e uvedených místech mohou být p �í�inou vÆ�nØho œrazu elektrickým 
proudem a mohou být smrtelnÆ:

� St �ídavØ napÆjecí nap�tí a p�ipojovací svorky
� Svorky stejnosm�rnØho meziobvodu, kabely a svorky dynamickØ brzdy
� Výstupní kabely a p �ipojovací svorky
� Ur�itØ interní �Æsti m�ni�e a externí volitelnØ p�íslu�enství

Pokud není uvedeno jinak, mají svorky �ídící svorkovnice pouze zÆkladní (jednoduchou) 
izolaci a nesmí se jich dotýkat

1.10.2 P�ipojení napÆjení
M�ni� musí být k napÆjecí síti p�ipojen takovým zp �sobem, aby byla bezpe�n� zaji�t �na 
mo�nost jeho odpojení, nap � pomocí styka�e, odpojova�e apod.

Odejmutí krytu m�ni�e, instala�ní a servisní prÆce je mo�no provÆd�t a� po odpojení 
napÆjecí sít�.

1.10.3 Funkce STOP
Funkce STOP neodstraní nebezpe�nØ nap�tí z výstupu m �ni�e, motoru nebo externích 
volitelných jednotek.

1.10.4 Zbytkový nÆboj
Sou�Æstí m�ni�e jsou kondenzÆtory v mezilehlØm obvodu, kterØ z�stÆvají i po odpojení 
st�ídavØho napÆjení nabitØ na nap�tí, kterØ m��e být smrtelnØ. Po odpojení napÆjení je 
nutno vy�kat min. 10 minut, ne� je mo�no pokra �ovat v prÆci.

Za normÆlních okolností se tyto kondenzÆtory vybijí vnit�ními obvody m�ni�e. Za 
ur�itých okolností v poruchovØm stavu je mo�nØ, �e k v ybití kondenzÆtor� nedojde. 
Pokud do�lo k takovØ poru�e m �ni�e, p�i ní� se displej okam�it � pohasne, je mo�nØ, �e 
se kondenzÆtory nevybíjí. V takovØm p�ípad� se obra�te na dodavatele m�ni�e.

1.10.5 Za�ízení napÆjenÆ pomocí zÆsuvky a vidlice
ZvlÆ�tní pozornost je t�eba v�novat p�ípadu, kdy je pro napÆjení pou�ita vidlice a 
zÆsuvka. ZbytkovØ nap�tí kondenzÆtor� se m��e p �es diody vstupního usm�r�ova�e 
dostat a� na vidlici vyta�enou ze zÆsuvky. V p�ípad�, �e je mo�nØ dotknout se kolík � 
vidlice, je nutno pou�ít vhodný prost �edek pro automatickØ odd�lení vidlice od m�ni�e, 
nap�. samodr�nØ relØ.

1.10.6 Unikající proudy
M�ni� je dodÆvÆn s p�ipojeným interním odru�ovacím filtrem. Jsou-li jako  ochrana 
pou�ity proudovØ chrÆni�e, potom se tyto mohou vypínat v d�sledku vysokých 
unikajících proud�. 
Blí�e viz  kap. 4.3.1 Interní odru�ovací filtr na stran� 16, v�etn� informace jak odpojit 
interní odru�ovací filtr.
Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D                                                                             7
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2 TypovÆ �ada

Obr. 2-1 P�íklad typovØho ozna�ení

Tab. 2-1 JednofÆzovØ napÆjení 100V a� 120V –10%, 48 a� 62Hz  

*  U 110V m�ni�� typovØ velikosti A není dynamickÆ brzda k dispozici.

Tab. 2-2 JednofÆzovØ napÆjení 200V a� 240V –10%, 48 a� 62Hz

Tab. 2-3 DuÆlní napÆjení (jedno nebo t�ífÆzovØ) 200V a� 240V –10%, 48 a� 62Hz

SK   A   1   2   XXXXX
K : 00025 = 0,25kWód jmen. výkonu, nap �.
K : 1 = 110V, 2 = 230V, 4 = 400Vód jmen. vst. napÆjení
Po : 1 = 1 f , 3 = 3 , D = 1 i 3 �et vst. napÆjecích fÆzí Æze f fÆze Æze
TypovÆ velikost
Ozna Commander SK�ení typu: 

Typ
Jmenovitý 

výkon motoru
Vstupní 
ji�t �ní

Typický vst. 
proud p�i 

plnØ zÆt��i

Jmenovitý  
výst. proud

Max. výstupní 
proud (max. 
po dobu 60s)

Min. hodnota 
brzdnØho 
odporu 

Re�im zatí�ení A
kW hp A A A A Ω

SKA1100025 0,25 0,33 10 7,5 1,7 2,55
*

SKA1100037 0,37 0,5 15 11 2,2 3,3
SKB1100075 0,75 1,0 25 19,6 4,0 6,0

28
SKB1100110 1,1 1,5 32 24,0 5,2 7,8

Typ
Jmenovitý 

výkon motoru
Vstupní 
ji�t �ní

Typický vst. 
proud p�i 

plnØ zÆt��i

Jmenovitý  
výst. proud

Max. výstupní 
proud (max. 
po dobu 60s)

Min. hodnota 
brzdnØho 
odporu 

Re�im zatí�ení A
kW hp A A A A Ω

SKA1200025 0,25 0,33 6 4,3 1,7 2,55

68
SKA1200037 0,37 0,5 10 5,8 2,2 3,3
SKA1200055 0,55 0,75 10 8,1 3,0 4,5
SKA1200075 0,75 1,0 16 10,5 4,0 6,0

Typ

Jmenovitý 
výkon 
motoru

Vstupní 
ji�t �ní

Typický vst. 
proud p�i 

plnØ zÆt��i

Max. trvalý 
vstupní proud

Jmenovitý  
výst. proud

Max. výstupní 
proud (max. 
po dobu 60s)

Min. 
hodnota 
brzdnØho 
odporu 1 fÆz 3 fÆz 1 fÆz 3 fÆz 1 fÆz 3 fÆz Re�im zatí�ení A

kW kW A A A A A A A A Ω
SKBD200110 1,1 1,5 16 10 14,2 6,7 9,2 5,2 7,8 28
SKBD200150 1,5 2,0 20 16 17,4 8,7 12,6 7,0 10,5 28
SKCD200220 2,2 3,0 25 20 23,2 11,9 17,0 9,6 14,4 28
SKDD200300 3,0 3,0 25 16 23,6 12,5 16,6 12,6 18,9 20
SKD3200400 4,0 5,0 20 15,7 19,5 17,0 25,5 20
8 Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D
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Tab. 2-4 T�ífÆzovØ napÆjení 380V a� 480V –10%, 48 a� 62Hz

Výstupní kmito �et 
0 a� 1500Hz

Výstupní nap �tí 
110V m�ni�e:
1 fÆzovØ, od 0 do max. 240Vst (nastavitelnØ pomocí Pr 08

200V a 400V m�ni�e:

3 fÆzovØ, od 0 do max. vst. nap�tí (240Vst nebo 480Vst,  nastavitelnØ pomocí Pr 08)

Typ

Jmenovitý 
výkon 
motoru

Vstupní 
ji�t �ní

Typický 
vst. proud 

p�i plnØ 
zÆt��i

Max. trvalý 
vstupní 
proud

Jmenovitý  
výst. 
proud

Max. výstupní 
proud (max. 
po dobu 60s)

Min. hodnota 
brzdnØho 
odporu 

Heavy Duty
kW hp A A A A A Ω

SKB3400037 0,37 0,5 6 1,7 2,5 1,3 1,95 100
SKB3400055 0,55 0,75 6 2,5 3,1 1,7 2,55 100
SKB3400075 0,75 1,0 6 3,1 3,75 2,1 3,15 100
SKB3400110 1,1 1,5 6 4,0 4,6 2,8 4,2 100
SKB3400150 1,5 2,0 10 5,2 5,9 3,8 5,7 100
SKC3400220 2,2 3,0 16 7,3 9,6 5,1 7,65 100
SKC3400300 3,0 3,0 16 9,5 11,2 7,2 10,8 55
SKC3400400 4,0 5,0 16 11,9 13,4 9,0 13,5 55
SKD3400550 5,5 7,5 16 12,4 14,3 13,0 19,5 53
SKD3400750 7,5 10,0 20 15,6 16,9 16,5 24,75 53

110V m�ni�e mají na st�ídavØm vstupu nÆsobi� nap�tí.PoznÆmka

Výstupní nap �tí m��e být b �hem decelerace zvý�eno a� o 20%, viz Pr 30 na stran� 36.PoznÆmka

Hodnota max. vstupního proudu slou�í k dimenzovÆní kabel� a ji�t �ní.  V p�ípadech, kde 
se max. vstupní proud nep�edpoklÆdÆ, je mo�no pro jejich dimenzovÆní pou�ít hodnoty 
typickØho vst. proudu p�i plnØ zÆt��i. Blí�e viz p �íru�ka TechnickÆ data Commander SK.

PoznÆmka
Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D 9
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3 MechanickÆ instalace

M�ni� je standardn� proveden v krytí IP20.

Obr. 3-1 Rozm�ry m�ni�e

MontÆ�ní díry: 4 x M4 (typ. vel. A a� C), 4 x M5 (typ. vel. D)

Tab. 3-1 Rozm�ry m�ni�e

*  MontÆ� na li�tu DIN je mo�nÆ pouze pro typovou velikost A a B.

Pou�itÆ DIN li�ta musí odpovídat DIN46277-3.

RozvÆd��
M�ni� je ur�en pro montÆ� do rozvÆd��e, který umo� �uje p�ístup pouze osobÆm s  po-
t�ebnou kvalifikací a osobÆm oprÆvn�ným, a který zaji��uje pot �ebnØ krytí.
M�ni� je navr�en pro pou�ití v prost �edí klasifikovanØm jako stupe� zne�ist�ní 2 v soula-
du s IEC60664-1. To znamenÆ pouze suchØ prost�edí neobsahující  vodivØ ne�istoty.

VarovÆní

A B I

G
D

C

H

E

E

F

G

D

C

TypovÆ  
velikost

A B C D E F G H* I

mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in

A 140 5,51 154 6,06 11 0,43 64 2,52 75 2,95 145 5,71 104 4,09 143 5,63

B 190 7,48 205 8,07 10,9 0,43 65,9 2,6 85 3,35 77 3,0 156 6,15 155,5 6,12 194 7,64

C 240 9,45 258 10,16 10,4 0,41 81,1 3,2 100 3,94 91,9 3,62 173 6,81 244 9,61

D 300 11,81 335 13,19 14,5 0,57 100,5 3,96 115 4,53 198 7,80 315 12,4

Je-li m�ni� namontovÆn na li�tu DIN v aplikacích, kde je m�ni� vystaven nÆraz�m a 
vibracím, potom se doporu�uje k p�ipevn�ní m�ni�e pou�ít i dolní p �ipev�ovací �rouby. 
Pracuje-li m�ni� v instalaci, kde se o�ekÆvají silnØ nÆrazy a vibrace, je doporu�eno 
montÆ� na li�tu DIN nepou�ívat a pou�ít montÆ� na p anel.

PoznÆmka

DIN li�ta umo� �uje, �e k upevn �ní nebo odejmutí m�ni�e od DIN li�ty není pot �eba 
�ÆdnØ nÆ�adí. P�ed montÆ�í se ujist�te, �e li�ta DIN je orientovÆna sprÆvn� (p�ichyco-
vacím okrajem sm�rem nahoru).

PoznÆmka
10 Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D
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Obr. 3-2 MinimÆlní montÆ�ní vzdÆlenosti

*  MinimÆlní vzdÆlenost mezi zÆkladnami m�ni�� p�i montÆ�i na panel.

Tab. 3-2 Utahovací moment p�ipev�ovacích �roub � (packy m�ni�e)

TypovÆ velikost
A B C

mm in mm in mm in
A

10 0,39

0 0

100 3,94
B (≤0.75kW) 10* 0,39*

B (≥1,1kW) or B (110V) 0 0
C 50* 1,97*
D 0 0

TypovÆ velikost Utahovací moment 

A a� C 1,3 a� 1,6 Nm

D 2,5 a� 2,8 Nm

A AB C

C

Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D 11
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Obr. 3-3 �elní pohled na m�ni� (zobrazena typovÆ vel. B)

Displej

Pozice pro karty
Smart / Logic Stick

SilovÆ
svorkovnice

	ídicí
svorkovniceKonektor

sØriovØ linky

TÆhlo interního
odru�ovacího filtru

Ochranný kryt konektoru
volitelnØho modulu

(jen pro velikosti B a C)

Pozice volitelnØho
modulu (jen pro
velikosti B, C a D)
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4 ElektrickÆ instalace
4.1 SilovÆ svorkovnice

Obr. 4-1 SilovÆ svorkovnice u typovØ velikosti A

Obr. 4-2 SilovÆ svorkovnice u typovØ velikosti B, C a D

*  Bli��í informace o odpojení interního odru�ovací ho filtru viz kap. 4.3.1 Interní 
odru�ovací filtr na stran� 16. 

+ L1 L2/N U V W PE PE

-DC

Zem
napÆjení

Stop

Voliteln
vst.reaktor

ý

Brzdn
odpor

ý

Hlavní
vypína�

VolitelnØ
p�íslu�enství

Za�ízení
tepelnØ
ochrany

Intern
odru

í
�.filtr *

Voliteln
odru filtr

ý
�.

Zem
napÆjení

L3/N U V W

+ PE PE

L1 L2

_

L3/N U V WL1 L2 + PE PE_

VolitelnÆ œprava

Stop

Voliteln
vst. reaktor

ý

Brzdn
odpor

ý

Hlavní vypína�

Intern
odru

í
�. filtr *

Voliteln
odru filtr

ý
�.

Zem
napÆjení

U 110V m�ni�� SKB p�ipojte napÆjení na svorky L1 a L3/N.  PoznÆmka

U typovØ veliosti  je interní odru�ovací filtr p�ipojen k zÆpornØ sb�rnici ss meziobvodu. PoznÆmka
Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D 13
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4.1.1 Po�et start� za hodinu
ElektronickØ ovlÆdÆní (signÆly Start a Stop)
Je-li m�ni� trvale p�ipojen k síti, potom je po�et elektronických start � omezen pouze 

vlastnostmi motoru a oteplením m�ni�e. 

P�ipojení k síti
Po�et star� provÆd�ných p �ipojením k síti je omezen. Startovací obvody umo�ní  3 za 

sebou jdoucí starty p�ipojením sít� ve 3s intervalech. P�ekro�ení povolenØho po�tu 
start� za hodinu (viz tabulka ní�e) m ��e mít za nÆsledek po�kození startovacích 
obvod�. 

U 110V typovØ velikosti A není k dispozici dynamickÆ brzda.  PoznÆmka

Ochrana st�ídavØho napÆjení
NapÆjení m�ni�e musí být vybaveno vhodnou ochranou proti p �etí�ením a zkrat �m 
(nap�. pojistky nebo jisti�e). Nedodr�ení tohoto po�adavku m ��e zp �sobit riziko po�Æru.  
Bli��í œdaje o ji�t �ní viz p�íru�ka TechnickÆ data Commander SK .VarovÆní

M�ni� musí být uzemn �n vodi�em o p���ezu odpovídajícímu p�íslu�nØ norm�. 
Viz takØ VarovÆní v kap. 4.2Unikající proudy  vztahující se k unikajícím proud�m.   

VarovÆní

Za œ�elem odstran�ní rizika po�Æru je nutno dodr�et utahovací moment �roub � 
v konektoru výkonovØ svorkovnice, viz ní�e uvedenÆ tabulka

VarovÆní

Typ. velikost Utahovací moment �roub � výkonovØ svorkovnice

A 0,5 N m / 4,4 lb in

B, C a D 1,4 N m / 12,1 lb in

Typ. vel.
MaximÆlní po�et start� p�ipojením sít� 

rovnom�rn� rozlo�ených v �ase

A a� D 20

Brzdný odpor: VysokÆ teplota a tepelnÆ ochrana
Teplota brzdnØho odporu m��e dosÆhnout vysokých hodnot. Umíst�te jej tak, aby teplo 
vyza�ovanØ tímto odporem nepo�kodilo okolní za�ízení. Pou�ijte kabel s izolací odolnou 
vysokým teplotÆm.

Je nezbytnØ, aby byl brzdný odpor chrÆn�n proti p�etí�ení zp �sobenØm poruchou �ídících 
obvod� brzdy v m�ni�i. Pokud brzdný odpor nemÆ svou vlastní ochranu, potom musí být 
pou�it obvod (nap �. jako na obr. 4-1 a obr. 4-2),  který v p �ípad� p�etí�ení brzdnØho odporu 
odpojí m�ni� od sít�.  

Brzdným odporem prochÆzí ss proud. Nep�ipojujte proto brzdný odpor do sØrie s kontaky 
relØ, kterØ jsou dimenzovÆny na st proud.

VarovÆní

Pokud je k duÆlním m�ni��m (SKxDxxxxxx)  p�ivedeno jednofÆzovØ napÆjení 230V, p�ipojte 
jej na svorky L1 a L3.PoznÆmka

P�ipojení �ídící svorkovnice viz Pr 05 na stran� 26.PoznÆmka

Bli��í informace o interním odru�ovacím filtru viz kap. 4.3.1 Interní odru�ovací filtr . PoznÆmka
14 Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D
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4.2 Unikající proudy
Velikost unikajících proud� zavísí na tom, zda je p�ipojen interní odru�ovací filtr. M �ni� 

je z výroby dodÆvÆn s p�ipojeným odru�ovacím filtrem. Pokyny pro jeho odpoj ení jsou 
uvedeny v kap. 4.3.2 Odpojení interního odru�ovacího filtru .

Interní odru�ovací filtr p �ipojen
30µA ss (10MΩ interní vybíjecí odpor,  významný v p �ípadech, kdy se m��í stejnosm�rnØ 

unikající proudy)
TypovÆ velikost A

1 fÆzovØ 110V m�ni�e
4mAst p�i napÆjení 110V/50Hz (proporcionÆln� dle velikosti vst. nap�tí a kmito�tu)

1 fÆzovØ 200V m�ni�e
10mAst p�i napÆjení 230V/50Hz (proporcionÆln� dle velikosti vst. nap�tí a kmito�tu)

TypovÆ velikost B
1 fÆzovØ 110V m�ni�e

10mAst p�i napÆjení 110V/50Hz (proporcionÆln� dle velikosti vst. nap�tí a kmito�tu)
TypovÆ velikost B a C

1 fÆzovØ 200V m�ni�e
20mAst p�i napÆjení 230V/50Hz (proporcionÆln� dle velikosti vst. nap�tí a 
kmito�tu)

3 fÆzovØ 200V m�ni�e
8mAst p�i napÆjení 230V/50Hz (proporcionÆln� dle velikosti vst. nap�tí a kmito�tu)

3 fÆzovØ400V m�ni�e
8,2mAst p�i napÆjení 415V/50Hz (proporcionÆln� dle velikosti vst. nap�tí a kmito�tu)

TypovÆ velikost D

1 fÆzovØ 200V m�ni�e
20,5mAst p�i napÆjení 230V/50Hz (proporcionÆln� dle velikosti vst. nap�tí a kmito�tu)

3 fÆzovØ 200V m�ni�e
8mAst p�i napÆjení 230V/50Hz (proporcionÆln� dle velikosti vst. nap�tí a kmito�tu)

3 fÆzovØ400V m�ni�e
10,5mAst p�i napÆjení 415V/50Hz (proporcionÆln� dle velikosti vst. nap�tí a kmito�tu)

Interní odru�ovací filtr odpojen
<1mA

Vý�e uvedenØ unikající proudy se týkají pouze m �ni�e s p�ipojeným interním odru�ovacím 
filtrem a nezahrnují dal�í p �ípadnØ unikající proudy motoru a motorovØho kabelu.

PoznÆmka

Na vstupu m�ni�e zapojena p�ep��ovÆ ochrana, kterÆ je v obou p�ípadech je p�ipojena 
k zemnící svorce. Za normÆlních okolností je vliv tØto ochrany na unikající proudy 
zanedbatelný.

PoznÆmka

Je-li interní odru�ovací filtr p �ipojen, unikající proudy jsou vysokØ. V tom p�ípad� musí 
být zemní spojení provedeno dv �ma nezÆvislými pevnými vodi�i o pr��ezu stejnØm jako 
napÆjecí vodi�e. M�ni� je za tímto œ�elem opat�en dv�ma zemnícími svorkami. Ú �elem 
je sní�ení rizika v p �ípad� p�eru�ení jednoho z nich. EvropskØ normy po�adují ob � zemní 
p�ipojení.  

VarovÆní
Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D 15
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4.2.1 Pou�ití proudových chrÆni��
B��n � se pou�ívají t �i typy proudových chrÆni�� vyhodnocujících zbytkovØ (unikající) 

proudy:
AC  vyhodnocují st�ídavØ chybovØ proudy
A  detekují st�ídavØ a pulzující stejnosm�rnØ chybovØ proudy (za p�edpokladu, 

�e stejnosm �rný proud klesÆ k nule alespo� jedenkrÆt b�hem poloviny cyklu)
B detekují st�ídavØ proudy, pulzující i hladkØ stejnosm�rnØ proudy

� Typ AC by se nikdy nem�l pou�ívat v sítích s m �ni�i
� Typ A  se m��e pou�ít pouze pro jednofÆzov� napÆjenØ m�ni�e
� Pro t �ífÆzov� napÆjenØ m�ni�e musí být pou�it typ B

4.3 EMC (ElectromagnetickÆ kompatibilita)
4.3.1 Interní odru�ovací filtr

Doporu�uje se, aby interní odru�ovací filtr byl p �ipojen, pokud není zvlÆ�tní d�vod pro 
to, aby byl odpojen.

Pokud je m�ni� napÆjen ze sít� IT, potom musí být interní odru�ovací filtr odpoje n.
Interní odru�ovací filtr sni�uje œrove � ru�ení do napÆjecí sít�. Pokud je motorový kabel 

krÆtký, je pravd�podobnØ, �e po�adavky normy EN61800-3:2004 budou sp ln�ny i pro 
druhØ prost�edí.

Je-li motorový kabel del�í, i tak tento filtr sni�u je œrove� vf ru�ení. Je-li kabel stín �ný a 
jeho dØlka nep�ekro�í povolenou dØlku, je nepravd�podobnØ, �e blízkÆ za�ízení 
budou ru�ena. 

Doporu�uje se, aby interní odru�ovací filtr byl p �ipojen ve v�ech aplikacích, pokud 
nezvy�uje nad p �ípustnou mez unikající proudy nebo pokud platí n�kterØ z vý�e 
uvedených omezení.

Je-li u typovØ velikosti D interní odru�ovací filtr pou�it, potom motorový kabel (U, V, W) 
musí být dvakrÆt provle�en feritovým toroidem (je dodÆvÆn s m�ni�em), aby byly 
spln�ny po�adavky pro provoz v druhØm prost�edí. 

4.3.2 Odpojení interního odru�ovacího filtru
Obr. 4-3 Odpojení a op�tnØ p�ipojení interního odru�ovacího filtru

Intern
odru . filtr

í
�

T :
odru ovac  filtr zapojen

Æhlo zcela zasunuto
� í

Intern
odru . Filtr

í
�

B

T :
odru ovac  filtr odpojen

Æhlo zcela vysunuto
� í

A
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4.3.3 Dal�í opat �ení pro EMC
UvedenÆ opat�ení jsou nutnÆ, jestli�e je vy�adovÆno p�ísn�j�í dodr�ovÆní norem EMC:
� Provoz v prvním prost �edí dle EN61800-3:2004
� Spln�ní obecných norem pro vyza �ovÆní
� Je-li v blízkosti za �ízení citlivØ na elektromagnetickØ ru�ení

V t�chto p�ípadech je nutno:
� Pou�ít p �íslu�ný externí odru�ovací filtr
� Pou�ít stín �ný motorový kabel, stín �ní p�ipojit ke kovovØmu zemnícímu panelu
� Pou�ít stín �nØ �ídící kabely, stín�ní p�ipojit ke kovovØmu zemnícímu panelu

Kompletní pokyny lze nalØzt v p�íru�ce Commander SK EMC Guide.
Pro v�echny typy Commander SK jsou takØ k dispozici externí odru�ovací filtry

4.4 TechnickØ parametry svorek svorkovnice �ízení
	ídící obvody jsou od silových obvod � odd�leny pouze zÆkladní (jednoduchou) izolací. 
U�ivatel (ínstalÆtor aplikace) musí zajistit, aby externí �ídící obvody byly opat�eny dal�í 
izolací (p�ídavnou), dimenzovanou p�inejmen�ím na st �ídavØ napÆjecí nap�tí silových 
obvod� m�ni�e, a aby byl znemo�n �n dotyk �ivých �Æstí p�ipojených externích �ídících 
obvod�.

VarovÆní

Jestli�e �ídící obvody mají být spojeny s dal�ími obvody klas ifikovanými jako SELV 
(obvody bezpe�nØho nap�tí - nap�íklad osobní po�íta�) , musí být toto spojení 
provedeno s odd�lovací izola�ní bariØrou s klasifikací rovn�� SELV.

VarovÆní

P�edchozí upozorn�ní jsou platnÆ takØ pro konektor pro p�ipojení volitelných modul �. MÆ-
li být volitelný modul pou�it, je nutno odstranit ( vylomit) ochranný kryt tohoto konektoru.  
Tento kryt znemo� �uje u�ivateli p �ímý dotyk s kontakty tohoto konektoru. Viz obr. 3-3 na 
stran� 12. Je-li ochranný kryt odstran �n a volitelný modul do tohoto konektoru zasunut, pa k 
p�ímØmu dotyku s kontakty konektoru zabra�uje samotný volitelný modul. Je-li nÆsledn� 
volitelný modul vyjmut a m �ni� je dÆle u�ívÆn samostatn� bez volitelnØho modulu, potom 
u�ivatel MUS˝ zajistit nÆhradu ochrannØho krytu (nap�íklad zalepením otvoru vhodnou, 
nap��ov� dostate�n� dimenzovanou izola�ní pÆskou apod.)

VarovÆní

Podrobn�ji o funkci svorek viz Pr 05 na stran� 26. PoznÆmka

M�ni� umo� �uje pouze pozitivní logiku, tz. �e digitÆlní vstupy jsou aktivní p�i p�ipojení 
k +24V.
Je-li nutnÆ negativní logika, kontaktujte Control Techniques Brno s.r.o.  

PoznÆmka

AnalogovØ vstupy jsou unipolÆrní. Pro informace o bipolÆrním re�imu viz p�íru�ka 
Roz�í �ený nÆvod Commander SK

PoznÆmka
Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D 17
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0-20: Proudový vstup 0 a� 20mA, (20mA odpovídÆ plnØmu rozsahu)
20-0: Proudový vstup 20 a� 0mA, (0mA odpovídÆ plnØmu rozsahu)
4-20: Proudový vstup 4 a� 20mA, porucha �cL1� p �i ztrÆt� signÆlu, (20mA 

odpovídÆ plnØmu rozsahu)
20-4: Proudový vstup 20 a� 4mA, porucha �cL1� p �i ztrÆt� signÆlu, (4mA odpovídÆ 

plnØmu rozsahu)
4-.20: Proudový vstup 4 a� 20mA, bez poruchy p �i ztrÆt� signÆlu, (20mA odpovídÆ 

plnØmu rozsahu)
20-.4: Proudový vstup 20 a� 4mA, bez poruchy p �i ztrÆt� signÆlu, (4mA odpovídÆ 

plnØmu rozsahu)
VoLt: Nap��ový vstup 0 a� 10V

T1 0V �ízení

T2 Analogový vstup 1 (A1), nap ��ový nebo proudový (viz Pr 16)

Nap��ový: Proudový vstup 0 a� 10V: mA (podle rozsahu)

Rozsahy 4-20, 20-4, 0-20, 20-0, 4-.20, 20-.4, VoLt

Meze Rozsah je automaticky nastaven tak, �e jeho minimum  
odpovídÆ Pr 01 a jeho maximum odpovídÆ Pr 02

Vstupní impedance 200Ω (proudový vstup): 100k Ω (nap��ový vstup)

Rozli�ení 0,1%

T3 Zdroj +10V

MaximÆlní výstupní proud 5mA

T4 Analogový nap ��ový vstup 2 (A2) nebo digitÆlní vstup

Nap��ový: DigitÆlní vstup 0 a� +10V: 0 a� +24V

Rozsah (nap��ový vstup) Rozsah je automaticky nastaven tak, �e jeho minimum  
odpovídÆ Pr 01 a jeho maximum odpovídÆ Pr 02

Rozli�ení 0,1%

Vstupní impedance 100kΩ (nap��ový vstup): 6k8 (digitÆlní vstup)

Kompara�ní œrove� digitÆlního vstupu +10V (pouze pozitivní logika)

T5
Beznap��ový spínací kontakt interního relØ

T6

Nap��ovÆ zatí�itelnost kontakt� 240Vst
30Vss

ProudovÆ zatí�itelnost kontakt�

2Ast 240V
4Ass 30V p�i odporovØ zÆt��i (2A 35Vss pro po�adavky 
UL)
0.3Ass 30V p�i induktivní zÆt��i (L/R=40ms )

MinimÆlní doporu�enØ hodnoty na 
kontaktech 12V 100mA

Nap��ovÆ pevnost 1.5kVst (kategorie p�ep�tí II)

Stav relØ (v tovÆrním nastavení jako 
poruchovØ relØ)

KLIDOVÝ STAV (kontakty rozpojeny)
M�ni� není pod nap�tím
M�ni� je pod nap�tím, ale je v poru�e
P	ITA�ENO
M�ni� je pod nap�tím a není v poru�e
18 Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D
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Je-li svorka BlokovÆní rozpojena, je výstup  m�ni�e blokovÆn a motor volnob��n � 
dobíhÆ. M�ni� nepovolí nÆslednØ odblokovÆní d�íve ne� za 1sec.

*  BlokovÆní/Reset 
Po odezn�ní p�í�iny poruchy rozepnutí a znovusepnutí svorky BlokovÆní zp�sobí 
reset m�ni�e. Je-li sepnuta svorka Provoz vp�ed nebo Provoz vzad, m�ni� se ihned 
rozeb�hne. 

** Vstup spou�t �ný hranou signÆlu 
Po odezn�ní p�í�iny poruchy a provedení Reset tla�ítkem STOP na klÆvesnici 
m�ni�e je nutno pro rozb�hnutí m�ni�e rozepnout a znovu sepnout svorku 
BlokovÆní nebo Provoz vp�ed nebo Provoz vzad. To zaji� �uje, �e se m �ni� 
nerozb�hne po stisknutí tla�ítka Stop na klÆvesnici m�ni�e.

Je nutno zajistit pat�i�nou ochranu (pojistku nebo jinou nadproudovou ochranu) obvodu 
kontakt� relØ.

VarovÆní

P�es p�ípadnou induktivní zÆt�� p �ipojenou ke kontakt�m relØ musí být zapojena 
zp�tnÆ dioda.

VarovÆní

B1 Analogový nap ��ový výstup - OtÆ �ky motoru

Rozsah 0 a� +10V

Meze 0V odpovídÆ 0Hz nebo ot/min
+10V odpovídÆ Pr 02

Max. výst. proud 5mA

Rozli�ení 0,1%

B2 Zdroj +24V

MaximÆlní zatí�ení 100mA

B3 Digitalní výstup - Indikace nulových otÆ �ek (nebo digitÆlní vstup)

Rozsah 0 a� +24V

MaximÆlní zatí�ení 50mA p�i +24V (zdroj proudu)

Celkový odb �r z digitÆlního výstupu a ze zdroje +24V je 100mA. To znamenÆ, �e max. 
celkový odb �r ze svorek B2 a B3 je 100mA.
Svorka B3 m��e mít taky funkci digitÆlního vstupu, frekven�ního výstupu nebo výstupu 
P�M. Blí�e viz p �íru�ka Roz�í �ený nÆvod Commander SK.

PoznÆmka

B4 DigitÆlní vstup - BlokovÆní/Reset  */**

B5 DigitÆlní vstup - Provoz vp�ed  **

B6 DigitÆlní vstup - Provoz vzad  **

B7 DigitÆlní vstup - Volba analogovØho vstupu A1 nebo A2

Logika Pouze pozitivní logika

Rozsah 0 a� +24V

Kompara�ní œrove� +10V
Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D 19
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Svorky BlokovÆní, Provoz vp�ed a Provoz vzad jsou standardn� aktivovÆny nap��ovou 
œrovní. Pouze po výskytu poruchy, reagují na hranu p�íchozího signÆlu. Viz  *  a * *   
vý�e.

Jestli�e jsou sepnuty svorky BlokovÆní a Provoz vp�ed nebo BlokovÆní a Provoz vzad, a 
na m�ni� je p�ivÆdeno nap�tí, pak m�ni� se rozjede na nastavenou rychlost.

Jestli�e jsou sou �asn� sepnuty svorky  Provoz vp�ed a  Provoz vzad, m�ni� zastaví po 
ramp� a dle re�im � stop daných v Pr 30 a Pr 31. 
20 Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D
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5 OvlÆdací panel
OvlÆdací panel se vyu�ívÆ pro:

� zobrazení pracovních re�im � m�ni�e 
� zobrazení poruchových kód � zobrazení hodnoty vybranØho parametru
� zobrazení a zm�ny hodnot parametr�
� Stop, Start a Reset m�ni�e

Obr. 5-1 OvlÆdací panel

  Indikuje, �e je zvolena mapa motoru 2.

5.1 Programovací tla�ítka
Tla�ítko  MODE se pou�ívÆ pro zm�nu re�imu displeje (pracovního re�imu m �ni�e) 

Tla�ítka  NAHORU a  DOL� se pou�ívají pro výb �r �ísla parametru a nastavení 
jeho hodnoty. V re�imu OvlÆdÆní z klÆvesnice m�ni�e mohou m�nit otÆ�ky motoru.

5.2 Ak�ní tla�ítka
Tla�ítko  START se pou�ívÆ pro Start m�ni�e v re�imu OvlÆdÆní z klÆvesnice m�ni�e.

Tla�ítko  STOP/RESET se pou�ívÆ pro Stop nebo Reset m�ni�e v re�imu OvlÆdÆní 
z klÆvesnice m�ni�e. M��e být takØ pou�ito pro Reset m �ni�e i v re�imu OvlÆdÆní ze 

svorkovnice       

N 

M

M

 

V tovÆrním nastavení pro USA lze tla�ítko  STOP/RESET pou�ít pro Stop m �ni�e i 
v re�imu OvlÆdÆní ze svorkovnice. 

PoznÆmka

Je mo�nØ m�nit hodnoty parametr� rychleji. Viz kap. 4 v manuÆlu Roz�í �ený nÆvod 
Commander SK.

PoznÆmka
Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D 21
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5.3 PrÆce s parametry

Obr. 5-2

Je-li v ZÆkladním re�imu tla�ítko  MODE stisknuto na dobu del�í ne� 2 vte �iny, 
potom displej bude místo výstupního kmito �tu (otÆ�ek motoru) zobrazovat 
zatí�ení, a naopak.  

KrÆtkØ stisknutí tla�ítka  MODE zp�sobí zm�nu ZÆkladního re�imu na Re�im výb �ru 
parametru.  Na levØm displeji nyní blikÆ �íslo parametru. Na pravØm displeji je 
zobrazena hodnota tohoto parametru. 

Op�tovnØ krÆtkØ stisknutí tla�ítka  MODE zp�sobí zm�nu Re�imu výb �ru parametru 
na Re�im nastavení parametru . Pravý displej blikÆ hodnota parametru, který je 
zobrazen na levØm displeji.   

Stisknutí tla�ítka  MODE v Re�imu nastavení parametru  vrÆtí m�ni� do Re�imu 

výb �ru parametru. Dal�í stisknutí tla �ítka   MODE vrÆtí m�ni� do ZÆkladního re�imu. 

Je-li v�ak v Re�imu výb �ru parametru stiknuto tla�ítko   NAHORU nebo  DOL
, 

zm�ní se na displeji �íslo parametru a nÆslednØ stisknutí tla�ítka   MODE p�epne 
m�ni� znovu do Re�imu nastavení parametru . To umo� �uje u�ivateli p �i uvÆd�ní 
m�ni�e do provozu snadno nastavovat parametry.

Uvedený postup je popsÆn po prvním p�ipojení napÆjení k m�ni�i a p�edpoklÆdÆ, �e 
�ÆdnÆ svorka není p�ipojena, �Ædný parametr nebyl zm�n�n a bezpe�nostní kód nebyl 
nastaven.

PoznÆmka

M

Z`KLADN˝ RE�IM

nebo

RE PARAMETRU�IM VÝB �RU 
Zvolit parametr pro zobrazení

neboStisknout

arametru blik�íslo p Æ

RE PARAMETERU�IM NASTAVEN˝ 
Zm�nit hodnotu parametru

neboStisknout

Hodnota parametru blikÆ

M M
Dr�et
min 2s

M MParametry ulo�eny

Stisknout
a uvolnit

MDr�et
min 2s

Po 4 min

/

/

/
Stisknout
a uvolnit

Stisknout
a uvolnit

Stisknout
a uvolnit

M

M

M

M

M

M
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Indikace v ZÆkladním re�imu

Indikace otÆ�ek

Indikace zatí�ení

5.4 Ulo�ení parametr �
Parametry jsou zapamatovÆny automaticky po potvrzení zm�ny jejich hodnoty, tj. po 

stisknutí tla�ítka   MODE p�i p�echodu z Re�imu nastavení parametru  do Re�imu 
výb �ru parametru.

5.5 P�ístup k parametr�m
Parametry jsou uspo�ÆdÆny do t�í œrovní. Tyto œrovn� lze volit pomocí Pr 10, 
viz tab. 5-1.
U�ivatelský bezpe �nostní kód (Pr 25) ur�uje, zda je mo�nØ hodnoty parametr� m�nit 
(RW) nebo pouze �íst (RO). 

Tab. 5-1 P�ístup k parametr�m

5.6 Bezpe�nostní kód
U�ivatelský bezpe �nostní kód slou�í k zabrÆn�ní necht�nØ nebo neoprÆvn�nØ manipulaci s 
parametry.
Aktivace u�ivatelskØho bezpe�nostního kódu zp �sobí, �e hodnoty parametr � lze pouze �íst.

M�ni� je od výrobce dodÆvÆn bez aktivace U�ivatelskØho kódu (Pr 25 = 0). 

Levý displej Význam Vysv �tlení

M�ni� p�ipraven M�ni� je odblokovÆn (svorka B4 je sepnuta) a �ekÆ na povel 
Start. Most st�ída�e je neaktivní. 

Most st�ída�e 
blokovÆn

Svorka B4 je rozepnuta nebo motor volnob��n � dobíhÆ po 
povelu Stop (je-li zvolen re�im volnob ��nØho dob�hu) nebo je 
m�ni� blokovÆn v pr�b�hu resetovÆní poruchy.

M�ni� v poru�e Kód poruchy je zobrazen na pravØm displeji .

Re�im ss brzd �ní 
po povelu Stop ss brzdící proud je aplikovÆn do motoru. 

Výpadek sít � Viz Roz�í �ený nÆvod Commander SK. 

Levý displej Význam

Výstupní kmito �et m�ni�e v Hz 

OtÆ�ky motoru (ot/min)

OtÆ�ky motoru v jednotkÆch definovaných u�ivatelem

Levý displej Význam

Zatí�ení m �ni�e v % jmen. proudu motoru

Výstupní proud m �ni�e v AmpØrech

M

Úrovn � p�ístupu k  parametr�m (Pr 10) P�ístup k parametr�m

L1 Pr 01 a� Pr 10

L2 Pr 01 a� Pr 60

L3 Pr 01 a� Pr 95
Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D 23
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5.6.1 Nastavení (aktivace) u�ivatelskØho kódu
� Nastavte  Pr 10 = L2.
� Nastavte Pr 25 na po�adovanou hodnotu U�ivatelskØho kódu, nap �. 5. 
� Nastavte  Pr 10 = Loc.

� Stiskn�te tla�ítko  MODE. U�ivatelský kód je nyní nastaven a akti vní.
� Pr 10 se automaticky nastaví na hodnotu L1 a Pr 25 je vynulovÆn.
� U�ivatelský kód je nyní nastaven a aktivní.
� U�ivatelský kód je aktivní i po odpojení a znovup �ipojení m�ni�e k síti.

5.6.2 OdblokovÆní u�ivatelskØho kódu
� Nastavte parametr, který chcete m �nit, nap�. Pr 01 (na levØm displeji tedy blikÆ 01). 

� Stiskn�te tla�ítko  MODE. Na pravØm displeji za�ne blikat "CodE".

� Stiskn�te tla�ítko  NAHORU. Levý displej zobrazuje "Co".

� Tla�ítky  NAHORU a  DOL
 nastavte sprÆvnou hodnotu u�ivatelskØho kódu.

� Stiskn�te tla�ítko  MODE.
� Pokud byl kód zadÆn sprÆvn�, levý displej zobrazuje vybraný parametr z kroku 1  

(v na�em p �íkladu Pr 01) a na pravØm displeji blikÆ hodnota tohoto parametru. 
U�ivatelský kód je nyní odblokovÆn a je mo�no edito vat parametry.
Pokud kód nebyl zadÆn sprÆvn�, m�ni� se vrÆtí do re�imu výb�r parametru 
(v na�em p �ípadu na levØm displeji blikÆ 01). Zopakujte znovu celý postup a vlo�te 
sprÆvnou hodnotu kódu.

5.6.3 Op�tovnÆ aktivace u�ivatelskØho kódu
PotØ co byl u�ivatelský kód odblokovÆn a byly prove deny po�adovanØ zm�ny hodnot 
parametr�, lze u�ivatelský kód znovu aktivovat:

� Nastavte Pr 10 na hodnotu LoC.

� Stiskn�te tla�ítko  MODE.

5.6.4 Deaktivace u�ivatelskØho kódu
Deaktivace znamenÆ nastavení u�ivatelskØho na hodnotu 0, tz. �e u�ivatelský kód je 
neaktivní.

� Nastavte Pr 10 na hodnotu L2.
� Nastavte Pr 25.
� Odblokujte u�ivatelský kód dle postupu popsanØho v ý�e.
� Nastavte Pr 25 na hodnotu 0.

� Stiskn�te tla�ítko  MODE

5.7 Obnovení tovÆrního nastavení parametr�
Ujist�te se, �e m �ni� není v chodu (na displeji svítí nap�. �rd� nebo �ih�).

� Nastavte Pr 10 na hodnotu L2.

� Nastavte Pr 29 na hodnotu �EUR� (p �íp.�USA�) a stiskn �te tla�ítko  MODE. Tím 
je tovÆrní nastavení obnoveno pro evropskØ podmínky (p�íp. pro podmínky USA). 

M

M

M

M

M

Pokud jste u�ivatelský kód ztratili nebo zapomn �li, kontaktujte Control Techniques BrnoPoznÆmka

M
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6 Parametry
Parametry jsou uspo�ÆdÆny do t�chto skupin (œrovní):

Úrove � 1
Pr 01 a� Pr 10: Parametry, jejich� nastavení v �t�inou posta �í pro jednoduchØ          

aplikace 

Úrove � 2
Pr 11 a� Pr 12: Parametry pro nastavení re�im � ovlÆdÆní m�ni�e
Pr 15 a� Pr 21: Parametry týkající se zadÆvÆní otÆ�ek 
Pr 22 a� Pr 29: Parametry týkající se displeje a klÆvesnice
Pr 30 a� Pr 33: Konfigurace systØmu
Pr 34 a� Pr 36: U�ivatelskØ nastavení vstup�/výstup �
Pr 37 a� Pr 42: Parametry týkající se motoru (nestandardní nastave ní)
Pr 43 a� Pr 44: Parametry týkající se sØriovØ linky
Pr 45: SW verze m�ni�e
Pr 46 a� Pr 51: Parametry týkající se �ízení externí brzdy
Pr 52 a� Pr 54: Parametry týkající se volitelnØho modulu Fieldbus
Pr 55 a� Pr 58: Registr poruch
Pr 59 a� Pr 60: Parametry týkající se u�ivatelskØho liniovØho programu m�ni�e
Pr 61 a� Pr 70: Hodnoty parametr� nastavených v parametrech Pr 71 a� Pr 80

Úrove � 3
Pr 71 to Pr 80: U�ivatelem programovatelnØ parametry 1 a� 10
Pr 81 to Pr 95: Parametry pro diagnostiku

6.1 Popis parametr� - Úrove � 1

Dolní mez výstupního kmito �tu m�ni�e ur�ující minimÆlní otÆ�ky motoru v obou 
sm�rech otÆ�ení. 
Hodnota Pr 01 odpovídÆ 0V nap��ovØho zadÆvacího signÆlu nebo minimÆlní hodnot� 
proudovØho zadÆvacího signÆlu. 

Horní mez výstupního kmito �tu m�ni�e ur�ující maximÆlní otÆ�ky motoru v obou 
sm�rech otÆ�ení.
Je-li Pr 02 nastaven na ni��í hodnotu ne� Pr 01, potom se Pr 01 automaticky nastaví na 
hodnotu Pr 02.
Hodnota Pr 02 odpovídÆ +10V nap��ovØho zadÆvacího signÆlu nebo maximÆlní  
hodnot� proudovØho zadÆvacího signÆlu.

1. Typ parametru: RO (pouze pro �tení), RW (lze �íst i zapisovat novØ hodnoty)
2. �íslo uvedenØ pod �íslem parametru je ekvivalentem tohoto parametru v 

Roz�í �enØm menu

Pr Funkce Rozsah TovÆrní nastavení Typ

01
1.07

MinimÆlní kmito�et 0 a� Pr 02 Hz 0,0 RW

PoznÆmka

Pr Funkce Rozsah TovÆrní nastavení Typ

02
1.06

MaximÆlní kmito�et 0 a� 1500 Hz Eur: 50,0; USA: 60,0 RW

Výstupní kmito �et m�ni�e m��e p �ekro�it hodnotu Pr 02 vlivem kompenzace skluzu a 
proudovØho omezení. 

PoznÆmka
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Doba nutnÆ ke zvý�ení nebo sní�ení výstupního kmito �tu o 100Hz a to v obou sm�rech 
otÆ�ení. 

Pomocí tohoto parametru lze zvolit jednu z p�ednastavených konfigurací m �ni�e.

  

Ve v�ech ní�e uvedených konfiguracích mÆ interní re lØ funkci poruchovØho relØ:

Pr Funkce Rozsah TovÆrní nastavení Typ

03
2.11

Akcelerace
0 a� 3200,0 s/100Hz

Eur: 5,0; USA: 33,0
RW

04
2.21

Decelerace Eur: 10,0; USA: 33,0

Je-li zvolena jedna z mo�ností standardní rampy (vi z Pr 30), potom vrací-li motor 
energii (generÆtorický chod), m��e být doba decelerace automaticky prodlou�ena 
(sní�ení mo�nosti vybavení poruchy �OU�). 

Pr Funkce Rozsah TovÆrní nastavení Typ

05
11.27

P�ednastavenØ konfigurace m�ni�e AI.AV, AV.Pr, AI.Pr, Pr, 
PAd, E.Pot, tor, Pid, HVAC Eur: AI.AV; USA: PAd RW

PoznÆmka

Zm�na hodnoty Pr 05 je provedena stisknutím tla�ítka  MODE p�i výstupu z re�imu 
Nastavení parametr�. Aby zm�na byla provedena je nutno, aby m�ni� nebyl v provozu 
nebo byl v poru�e.  Je-li m �ni� v provozu, potom stisknutí tla�ítka  MODE vrÆtí Pr 05  
na p�vodní hodnotu. 

PoznÆmka M

M

Je-li nastavení Pr 05 zm�n�no, potom se parametry související se zm�nou konfigurace 
nastaví do svØho tovÆrního nastavení.

PoznÆmka

T5

T6
OK Porucha

Konfigurace Popis

AI.AV Výstupní kmito �et se zadÆvÆ bu� nap�tím (svorka T4) nebo 
proudem (svorka T2)

AV.Pr Výstupní kmito �et se zadÆvÆ bu� nap�tím (svorka T2) nebo 
3 p�ednastavenými kmito �ty (svorky T4 a B7)

AI.Pr Výstupní kmito �et se zadÆvÆ bu� proudem (svorka T2) 
nebo 3 p�ednastavenými kmito �ty (svorky T4 a B7)

Pr Výstupní kmito �et se zadÆvÆ 4 p�ednastavenými kmito �ty 
(svorky T4 a B7)

PAd Výstupní kmito �et se zadÆvÆ z ovlÆdacího panelu m�ni�e
E.Pot Motorpotenciometr

tor 	ízení momentu
Pid U�ivatelský PID regulÆtor

HUAC Aplikace ventilÆtor� a �erpadel
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Obr. 6-1 Pr 05 = AI.AV

Svorka B7 rozpojena: aktivní je analogový vstup 2 ( A2, svorka T4) - nap��ový nebo 
digitÆlní (volba pomocí Pr 7.06, v tovÆrním nastavení nap��ový)

Svorka B7 spojena: aktivní je analogový vstup 1 (A1 , svorka T2) - proudový nebo 
nap��ový (volba pomocí Pr 16, v tovÆrním nastavení proudový)

Obr. 6-2 Pr 05 = AV.Pr

T1

T2

T3

T4

0V

Analogov 1 (A1),
nap

ý vstup 
��. nebo proudový

Zdroj +10V

Analogov  (A2),
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ý vstup 2
��ový nebo digitÆlní

B1

B2

B3

B4

B5

B6

B7

Zdroj +24V

BlokovÆní / Reset

Provoz vp�ed

Provoz vzad

Volba analogovØho
vstupu A1 nebo A2

Zad vacÆ í signÆl
otÆ�ek pro A1

V
_ +

10k
(2kmin)

+24V

0V

Analogov  napý ��ový
výstup (otÆ�ky)

Digit lnÆ í výstup
(nulovØ otÆ�ky)

A1

A2

T1

T2

T3

T4

0V

Analogov
1 (A1)

ý 
vstup 

nap��ový

Zdroj +10V

Volba aktivní
reference

B1

B2

B3

B4

B5

B6

B7

Zdroj +24V

BlokovÆní / Reset

Provoz vp�ed

Provoz vzad

Volba aktivní
reference

V
_ +

+24V

0V

Analogov  napý ��ový
výstup (otÆ�ky)

Digit lnÆ í výstup
(nulovØ otÆ�ky)

10k
(2kmin)
Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D 27
T�etí vydÆní www.controltechniques.cz



Obr. 6-3 Pr 05 = AI.Pr

Obr. 6-4 Pr 05 = Pr

T1

T2

T3

T4

0V

Analogov
1 (A1)

ý proudový
vstup 

Zdroj +10V

Volba aktivní
reference

B1

B2

B3

B4

B5

B6

B7

Zdroj +24V

BlokovÆní / Reset

Provoz vp�ed

Provoz vzad

Volba aktivní
reference

V
_ +

+24V

0V

Analogov  napý ��ový
výstup (otÆ�ky)

Digit lnÆ í výstup
(nulovØ otÆ�ky)

ZadÆvací signÆl
otÆ�ek pro A1

T4 B7 Aktivní zadÆvací signÆl
0 0 A1 (svorka T2)
0 1 P�ednast. ot. 2 (Pr 19)
1 0 P�ednast. ot. 3 (Pr 20)
1 1 P�ednast. ot. 4 (Pr 21)

T1

T2

T3

T4

0V

Nepou�ito

Zdroj +10V

Volba aktivní
reference

B1

B2

B3

B4

B5

B6

B7

Zdroj +24V

BlokovÆní / Reset

Provoz vp�ed

Provoz vzad

Volba aktivní
reference

V
_ +

+24V

0V

Analogov  napý ��ový
výstup (otÆ�ky)

Digit lnÆ í výstup
(nulovØ otÆ�ky)

T4 B7 Aktivní zadÆvací signÆl

0 0 P�ednast. ot. 1 (Pr 18)

0 1 P�ednast. ot. 2 (Pr 19)

1 0 P�ednast. ot. 3 (Pr 20)

1 1 P�ednast. ot. 4 (Pr 21)
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Obr. 6-5 Pr 05 = PAd

Pro Pr 05 = PAd není svorka B5 (sm�r otÆ�ení) aktivní automaticky. Pro aktivaci nastavte:
� Pr 71 = 8.23
� Pr 61 = 6.33
� Stiskn�te tla�ítko Stop/Reset 

Obr. 6-6 Pr 05 = E.Pot

Je-li Pr 05 = E.Pot, je mo�no nastavit:
Pr 61: Rampy (akcelera�ní a decelera�ní) motorpotenciometru (s/100%)
Pr 62: Volba bipolÆrního re�imu (0 = unipolÆrní, 1 = bipolÆrní)
Pr 63: Volba po�Æte�ní hodnoty motorpotenciometru p�i p�ipojení sít�: 

0 = 0Hz 
1 = stejnÆ hodnota jako v okam�iku p�edchozího odpojení sít� 
2 = 0Hz, zm�na mo�nÆ jen je-li m�ni� v re�imu Provoz
3 = stejnÆ hodnota jako v okam�iku p�edchozího odpojení sít�, zm�na mo�nÆ         

jen je-li m�ni� v re�imu Provoz

T1
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T4
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Zdroj +10V
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B5
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V
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V
_ +
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Analogov  napý ��ový
výstup (otÆ�ky)
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Obr. 6-7 Pr 05 = tor

Obr. 6-8 Pr 05 = Pid

Je-li Pr 05 = PiD, je mo�no nastavit:
Pr 61: ProporcionÆlní zisk u�ivatelskØho regulÆtoru PID
Pr 62: Integra�ní zisk u�ivatelskØho regulÆtoru PID
Pr 63: Inverze skute�nØ hodnoty u�ivatelskØho regulÆtoru PID
Pr 64: Horní mez u�ivatelskØho regulÆtoru PID  (%)
Pr 65: Dolní mez u�ivatelskØho regulÆtoru PID  (%)
Pr 66: Výstup u�ivatelskØho regulÆtoru PID  (%)
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V
_ +

10k
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0V

Analogov  napý ��ový
výstup (otÆ�ky)

Digit lnÆ í výstup
(nulovØ otÆ�ky)

Moment

OtÆ�ky

Je-li v re�imu �ízení momentu motor nezatí�en, potom jeho otÆ�ky mohou rychle 
vzr�st a� na maximÆlní hodnotu, tj. Pr 02 + 20%.

VarovÆní

T1
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T4
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Obr. 6-9 Logický diagram pro Pr 05 = PiD

Obr. 6-10 Pr 05 = HVAC 

Ur�uje max. trvalý proud pro danou aplikaci. Nastavte podle �títku motoru.
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Pr Funkce Rozsah TovÆrní nastavení Typ

06
5.07

Jmenovitý proud motoru 0 a� jmen. proud m �ni�e A Jmen. proud m�ni�e RW

Funkce p ep na e� í � :

R (ru�n�): �ni� re�imu 
                             OvlÆdÆní z klÆvesnice

Poloha A (Auto):   m�ni� reaguje na stav spína�e
                             �Start pro Auto�  otÆ�ky jsou
                             ovlÆdÆny proudovým signÆlem
                             na svorce T2

Poloha m je v 

;

0V

Analogový proudový vstup 1 (A1)

Zdroj +10V

Nepou�ito

Zdroj +24V

Blokov  / ResetÆní

Provoz vzad

ZadÆvací signÆl
otÆ�ek pro A1

V
_ +

Analogový nap ��ový výstup (otÆ�ky)

Digit )Ælní výstup (nulovØ otÆ�ky

T1

T2

T3

T4

B1

B2

B3

B4

B5

B6

B7

+24V

0V

Start
pro
Auto

P
Auto

�epína�
Ru�n�/

R

A

A

Provoz vp�ed

Volba aktivn  referenceí

Pr 06 musí být nastaven sprÆvn�, aby bylo zabrÆn�no riziku vzniku po�Æru v p�ípad� 
p�etí�ení motoru. 

VarovÆní
Stru�ný nÆvod Commander SK, typ. vel. A a� D 31
T�etí vydÆní www.controltechniques.cz



Nastavte podle �títku motoru.
Tento parametr je vyu�ívÆn pro výpo�et kompenzace skluzu motoru.

 

 

Nastavte podle �títku motoru.
Toto je velikost nap�tí p�ivedenÆ na motor p�i jmenovitØm kmito�tu motoru (Pr 39).

Nastavte podle �títku motoru.

L1: Úrove � 1 - p�ístupnØ jsou pouze parametry  Pr 01 a� Pr 10
L2: Úrove � 2 - p�ístupnØ jsou parametry Pr 01 a� Pr 60
L3: Úrove � 3 - p�ístupnØ jsou parametry Pr 01 a� Pr 95
LoC: Aktivace u�ivatelskØho kódu. Viz kap. 5.6 Bezpe�nostní kód na stran� 23 

Pr Funkce Rozsah TovÆrní nastavení Typ

07
5.08

JmenovitØ otÆ�ky motoru 0 a� 9999 ot/min Eur: 1500; USA: 1800 RW

Je-li Pr 07 = 0 je kompenzace skluzu neaktivní.
Kompenzace skluzu by m�la být neaktivní u aplikací s velkým momentem setrv a�nosti, 
nap�. u ventilÆtor�.

PoznÆmka

Jsou-li jmenovitØ otÆ�ky motoru v�t�í ne� 9999 ot/min, je nutno nastavit  Pr 07 = 0 (tím 
se stane kompenzace skluzu neaktivní). Do hodnoty tohoto parametru nelze vlo�it 
hodnotu v�t�í ne� 9999.

PoznÆmka

Pr Funkce Rozsah TovÆrní nastavení Typ

08
5.09

JmenovitØ nap�tí motoru 0 a� 240V, 0 a� 480V, 
0 a� 575V, 0 a� 690V

Eur: 230/400/575/690
USA: 230/460/575/690 RW

Pr 39 musí být nastaven sprÆvn� dle �títku motoru.
 

Pr Funkce Rozsah TovÆrní nastavení Typ

09
5.10

Ú �iník motoru (cos ϕ) 0 a� 1 0,85 RW

PoznÆmka

Ú �iník motoru m��e být automaticky zm �n�n testem Autotune, viz Pr 38.PoznÆmka

Pr Funkce Rozsah TovÆrní nastavení Typ

10
11.44

P�ístup k parametr�m L1, L2, L3, LoC L1 RW
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