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ZAEkladn informace

V robce odm t/& odpov dnost za n/Esledky vznikld nevhodnou, nedbalou nebmesprAvnou instalac i
nastaven m voliteln ch provozn ch parametr za zen nebo nespr&vn m pipojen m m ni e k motoru.
Obsah t@to p ru ky v dob jej ho tisku odpov dA skutenosti. Vzhledem k pot eb soustavn@ho v voje a
zdokonalovAn v robku si v robce vyhrazuje prAvo zm nit technick@ podm nky v robku nebo jeho vlastnosti
eventuZln obsah u ivatelsk@ p ru ky bez p semn@ho upozorn n .

V echna prA&va jsou vyhrazena. Adnou Ast tdto publikace nelze reprodukovat nebo en/ et jak mkoliv
zp sobem nebo prost edky bez p semn@ho svolen vydavatele.

Verze programov@ho vybaven (SW verze)

M ni je dodAvZn s nejnoy verz SW vybaven . Rozd ly v SW verz ch mohou zp sobit rozd In@ chovAn
m ni .Protovp pad ,kdyjezam lenom ni instalovatdo ji st&vajho systdmu nebo stroje, pot eba
pro zajit n sprAEvn@ho fungovAn out SW verze ov it.

Pip padnd oprav jem ni vybavennejnov j SWverz.Vp pad , etotonen Adouc, uve te tuto
skute nost do objedn/Zvky opravy.

SWverzem niem ebtzjit napomoc Pr11.29 aPr11.34.

Ozna en SW verze mA tvar xx.yy.zz, kde Pr11.29 zobrazuje xx,yy a Pr 11.34 zobrazuje zz. Nap . pro SW
verzi 01.01.00 potom Pr 11.29 zobrazuje 1.01 a Pr 11.34 zobrazuje 0.

V p pad jak chkoliv nejasnost kontaktujte spole nost Control Techniques Brno s.r.o.

Ekologick@ aspekty

Control Techniques se sna minimalizovat dopad sv ch vrobnch innost a vyroben ch produkt na
ivotn prost ed . Proto byl zaveden Systdm zen s ohledem na ivotn prost ed (Environmental
Management System - EMS), kter je certifikovZEn dle mezinf£rodn normy ISO 14001. Bli informace o
tomto systdmu zen a o ekologick@ politice Control Techniques Ize najt v angli tin na internetov ch
str/Enk/ZAch www.greendrives.com.

Elektrick@ regulovan@ pohony Control Techniques sevyzna uj dlouhou ivotnost,b hemkter@ et energii
(zv enm ce innosti v robn ho procesu), sniuj spot ebu surovin a odpadov@ho materilu. V typick ch
aplikac ch tyto pozitivn ceinky z hlediska ekologick@ho zdaleka pevy uj negativn dopady vlastn v roby

t chto produkt a jejich rotaci na konci ivotnosti.

P ilikvidaci na konci sv@ ivotnostimohoubtm ni e kmito tu snadno demontovAny na sou/Esti, kterd jsou
vhodn®@ k recyklovAEn . Mnoho soufEst je pospojovAny tak, e je Ize rozlo it bez pouit nAEstroj , ostatn jsou
p i roubovZEny b nmi rouby. Prakticky v echny  Asti tchto produkt jsou vhodn@ pro recyklaci.

Obaly produkt Control Techniques jsou kvalitn a Ize je pou tv cekr/t. Velkd mni e jsou ulo eny v

d ev nch bedn/Zch, mald jsou transportovAny v pap rov ctkrabic ch, jejich podstatnou Ast tvo ji
recyklovan@ suroviny. V pl ov materiZl v krabic ch je polyetyl@n stejn jako f lie, kterou jsou krabice
zabaleny. Oboj je snadno recyklovateln materiZl. P i balen produkt dAEv/ Control Techniques pdnost
snadno recyklovateln m materiZEl m s minim/ZIn m negativh m vlivem na ivotn prosted a st/le hled/E
mo nosti dal ho vylep en tohoto syst@mu.

P p prav recyklace nebo rotace jak@hokoliv produktu nebo obalu je t eba dodr ovat m stn legislativu a
dobr@ mravy.

Legislativa REACH

Na zen EC 1907/2006 tkajc se registrace, hodnocen , autorizace a omezen chemikZli vy afuje, aby
dodavatel zbo informoval p jemce o tom, zda toto zbo obsahuje v ce ne spec ifikovan@ mno stv
jak@koliv substance, kter/E je Evropskou chemickou agnturou (European Chemicals Agency - ECHA)
pova ov/Ena za substanci potenciZEIn velmi nebezpe nou a je proto touto agenturou uvedena jako kandid A
pro povinnou autorizaci.

Pro aktuZIn informace o tom, jak jsou tyto po adawky aplikovAEny ve spojen s produkty Control Technigies
seprosmyvprvn ad obra te na vAE obvykl kontakt. Prohl&E en Control Techniques Ize nal@zt na:
http://www.controltechniques.com/REACH

Copyright ' April 2010 Control Techniques Ltd.
Software: 01.08.00
erven 2011 - Verze 0472-0000-08
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ProhlZ en o shod

Control Techniques Ltd

The Gro
Newtown
Powys. UK
SY16 3BE
SKA1100025 SKA1100037
SKA1200025 SKA1200037 SKA1200055 SKA1200075
SKB1100075 SKB1100110 SKBD200110 SKBD200150
SKB3400037 SKB3400055 SKB3400075 SKB3400110 SKB3400150
SKCD200220 SKC3400220 SKC3400300 SKC3400400
SKDD200300 SKD3200400 SKD3400550 SKD3400750

V e uvedend vrobky - st dav@d m ni e pro pohony s regulac rychlosti - byly navr eny a vyrobeny podle
n/AEsleduj c ch evropsk ch harmonizovan ch norem:

Syst@my elektrick ch v konov ch pohon s nastavitelnou rychlost - Ast 5-1:

EN 61800-5-1:2007 Bezpe nostn po adavky - Elektrick@, tepeln@ a energetickd

Elektrick@ regulovan@ pohony s mni i. Norma EMC vrobk v etn speciZ&ln ch

EN 61800-3:2004 Zku ebn ch metod

Elektromagnetick& kompatibilita (EMC) - Ast 6-2: Kmenov@ normy - Odolnost

EN 61000-6-2:2005
pro pr myslov@ prosted

Elektromagnetick& kompatibilita (EMC) - Ast 6-4:

EN 61000-6-4:2007 |\ 1\ novi normy - Emise - Pr myslov@ prosted

Elektromagnetick/& kompatibilita (EMC) - Ast 3-2: Meze - Meze pro emise

EN 61000-3-2:2006 harmonick@ho proudu (za zen se vst. f£zov m proudem do 16A v etn )

Elektromagnetick& kompatibilita (EMC) - Ast 3-3: Meze - OmezovAn zm
nap t, kolsAn napt aflikru vrozvodn ch stchnzk@ho nap t proza zen se
jmenovit m fAzov m proudem < 16A, kterd nen pedm tem podm n n@ho

p ipojen

EN 61000-3-3:2008

EN 61000-3-2:2006: Platn@ tam, kde vstupn proud g <16A. Adnd meze nejsou aplikovAny pro profesiord
za zen kdy je vstupn v kon >1kW.
SKA1200025, SKA1200037, SKA1200055: jsou vy adovAEnyvstupn reaktory
Ostatn typy: pouze pro profesionZIn pou it
EN 61000-3-3: 02008: Platn@ tam, kde vstupn proudje <16A pro napAjec napt 230/400V

Tyto v robky odpov daj Sm rnici nn 2006/95/EC a Sm rnici pro elektromagnetickou kompatibilitu (EMC)
2004/108/EC.

T. Alexander

VP Technology
Date: 11th June 2009
Yy~

Tato elektronick/Z zazen jsou ur enapro napZjen pslunch motor aprospolupr&cis dic mi
syst@my, elektrick mi ochranami a dal mi sou /Astmi, se kter mi vytv/E kompletn v robek nebo
syst@m. Shoda s bezpe nostn mi p edpisy a p edpisy o odru en zAle naspr/&Evnd instalaci a
spr/Evn@m nastaven mni  anapou it uveden ch p edepsan ch vstupnch filtr .M ni e mus
b t instalov&Eny pouze profesion/In mi montA n mi tehniky, kte jsou znal po adavk

bezpe nosti a odru ovAEn . MontZ& n technik je zodpov dn zato, e kone n vrobek nebo
syst@m odpov dZ& pslunm n&Arodn m normAm v m st ur en.Doporu ujeme pod vat se do

p ru ky Stru n nAEvod Commander SK. Detailn informace o elektromagnetick@ kompatibiit
jsourovn kdispozici ve zvl4& tn ch protokolech o EMC.

4 Stru n n&Evod Commander SK, typ. vel. Aa D
www.controltechniques.cz T et vyd/AEn



1 Bezpe nostp i pr&ci

@
©
N
°
T
S
w3
o
2.q
°

1.1 Varov/n , Upozornn , Pozn/Emka

o
2
& Varov/Zn pod/Z&VA informaci, kter/E je nezbytn/E k zajitbezpe nosti. QP?
5
=5
& Upozorn n pod/ZVvAE informaci, kter/E je nezbytn/& k zamezenikézo kozen v robku ?§'§
nebo jindho za zen . ® ‘;ﬁ
Pozn AEmkapod AV A informaci, kter/£ pomAh/ porozua zen a jeho provozu. g %
1.2 Nebezpe ocerazu elektrick m proudem - obecn@ informace
Nap t vyskytujc sevm ni iap idru en ch voliteln ch jednotk/Ech m e zp sobit 2
ceraz elektrick m proudem a to i se smrteln mi n/&slelky. Proto je nutno p i prA&ci na g
za zen udr ovat velkou pozornost. 2
Nap slunchmstecht@dtop ru kyjsou uvedena pati nA upozornn . ?3’
Instalace m ni e azp sob jak m je provozovAn a udr ovAEn, mus odpov dat
p slunmbezpe nostnm p edpis ma normAEm. %’
3
1.3 Projektov/AEn pohonu a bezpenost osob g
M ni e jsou navr eny jako sou /Esti elektrick ch instalac nebo pracovn ch stroj . e
Nejsou-lim ni e instalovZEny sprAvn mohou zp sobit nebezpe n@ situace z hlediska i§
bezpe nosti. g®
V m ni ise vyskytuj vysokZ napt, velk@ proudy a vysok@ cerovnzbytkov@ho § %
elektrick®@ho nAboje, co m e zp sobit zran n. 8>
Ve ker@ pr/Ece nazazen sm ni em a p idru en ch voliteln ch jednotkAch, obzvIA t o
jejich instalace a uveden do provozu, m e prov/d t pouze osoba s pot ebnou &
kvalifikac , a to a po bedlivdm prostudov/Zn tchto bezpe nostn ch informac a t@dto é
p ru ky a p i dodr ov/En bezpe nostn ch p edpis . 5
Na sign4ly START a STOP nebo na sign/ly na elektrank ch vstupech nelze <
z hlediska bezpe nosti spol@hat. Neodstran nebezpe n@nap t zv stupum ni e %
nebo extern ch voliteln ch jednotek. ;o‘ 3
P ed zapo et m jak@koliv servisn pr/&ce mus btod m ni e odpojeno nap/jec g;
nap t. Vg
M ni nen navr en pro funkce souvisej c s bezpe nost. <
ZvlA&E tn pozornost mus btv novAEnatm funkc mm ni e, kterd mohou mt vliv na -
vznik neo ek/Evan ch situac, a to jak u cht n ch funkc (nap . Autostart) tak p i z g
nespr/Evngdinnosti b hem poruchy (nap . Start/Stop, reverzace, maxim/4In otAky). i g
V aplikac ch, kde selhZ/En mni em e zp sobit kodu nebo zran n je nutno provdst
anal zu rizika. Jestli e by zt motoru mohla zp sobit zvy ov/&En otAek motoru (nap .
zdvih u je ZAbu nebo v tahy), mus b tpouito odd lend za zen k zabezpe en brzd n gg
a zastaven motoru (nap . mechanick/ brzda). ;—: §
co

Stru n n&vod Commander SK, typ. vel. Aa D 5
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1.4

15

1.6

1.7

1.8

1.9

Pracovn podm nky

Pokyny uveden@ v p ru ce Technick/& data Commander SKtkaj ¢ se transportu,
skladov/En , instalace a pouit m ni e mus btdodreny,atov etn dodren
uveden ch pracovn ch podm nek. M ni e nesm bt vystaveny nadm rn@mu
mechanick@mu namAhZn .

P stupkm ni i
P stupkm niim ebtumon npouze osobAZm s potebnou kvalifikac . P itom mus
b t dodr ov/Eny bezpe nostn p edpisy platn@ v m st instalace.

Kryt m ni e IP z/&vis nainstalaci mni e. Bl evizp ru ka Technick/ data
Commander SK.

Ochrana proti ohni
Sk m ni enen klasifikov/&Ena jako protipo ZArn . Je-li totawry adov/ZEno, je hutno pou t
samostatn protipo Z£rn rozv/AEd .

Shoda s p edpisy

Instal/&tor je odpovdn zato, e instalace spl uje p slun@ sm rnice a normy, jako
jsou nap . normy pro kabel/Z , bezpe nostn p edpisy a normy pro elektromagnetickou
kompatibilitu (EMC). ZvI& tn pozornost je nutno v novatk en sekc vodi ,jit n a
zemn n.

Instrukce pro spin n po adavavk zvlZ& tn ch EMC norem jsou uvedeny v p ru ce
TechnickZ& data Commander SK
V zem ch Evropsk@ unie mus v echny pracovn stroje, ve kter ch jsou m ni e pou ity,
spl ovat tyto normy:

2006/42/EC: Safety of machinery (Bezpe nost stroj )

2004/108/EC: Electromagnetic compatibility (Elektromagnetick/E kompatibilita)

Motor
Zkontrolujte, zda je motor nainstalov4n v souladu sdoporu en mi v robce. Zkontrolujte,
zda je h del motoru chr&Enna.

Standardn asynchronn motory jsou navrhovAny jakgednorychlostn stroje. Jestli e se
zam | vyu tmonostim  ni e a provozovat takov motor nad jeho maximZIn mi
projektovan mi ot& kami, d razn se doporu uje tuto skute nost nejd ve projednat s
v robcem motoru.

N zk@ otAky mohou v@st k peh At motoru, proto e ceinek vnit n ho ventilA&toru motoru
kles/E se tvercem sni ovAEn otAek. Motor by m | b t vybaven ochrann m termistorem,
p p. jinou tepelnou ochranou. V p pad nutnosti je tak®d mo no pou t u motoru ciz
ventilaci.

SprAvnd nastaven parametr motoru v m ni iovliv uje ochranu motoru. Jejich
nastaven z v roby (tovArn ho nastaven ) nemus bt pro dan motor spr/Evnd.

Je nezbytn@, aby hodnota parametru PrO6 (jmen. proud motoru) byla nastavena
spr/Evn. Toto nastaven ovliv uje sprAvnou funkci tepeln@ ochrany motoru.

Nastavov/ZAEn parametr
N kterd parametry maj zAsadn vliv na provoz mni e. Jejich nastaven proto nesm
btm n nobezpe livdho uvE en monchd sledk nacel systdm.

Mus btu in napreventivh opat en k zabr/Enn necht nchzm nvdob poruchy
nebo proti neodborn@mu zAsahu nekompetentn osoby.

Stru n n&Evod Commander SK, typ. vel. Aa D
www.controltechniques.cz T et vyd/AEn



1.10 Elektrick &£ instalace

1.10.1 Nebezpe oerazu elektrick m proudem

Nap t vn e uvedench m stech mohoubtp inou vZ&E n@ho cerazu elektrick m
proudem a mohou b t smrteln/E:

@
©
N
°
T
S
w3
o
2.q
°

St dav@d napZjec napt a p ipojovac svorky o
Svorky stejnosm rn@ho meziobvodu, kabely a svorky dynamick@ brzdy 3
V stupn kabely a p ipojovac svorky g
Ur itd intern Astimni e a extern volitelnd p slu enstv o
Pokud nen uvedeno jinak, maj svorky dc svorkovnice pouze z/Akladn (jednoduchou) =
izolaci a nesm se jich dot kat 28
. . . E 2
1.10.2 P ipojen nap/jen 83
M ni mus btknapZjec stipipojentakovmzp sobem, aby bylabezpe n zajit na m
mo nost jeho odpojen, nap pomoc styka e, odpojova e apod. —m
Odejmut krytu m ni e, instala n a servisn pr/Zce je mo no provAdt a po odpojen ?_,g
nap/jec st. 8 %
1.10.3 Funkce STOP
Funkce STOP neodstran nebezpe n@ nap t z v stupum ni e, motoru nebo extern ch e
voliteln ch jednotek. g
1.10.4 Zbytkov n/AEboj 3
Sou Ast mni e jsou kondenz/tory v mezilehldm obvodu, kter@ st/Avaj i po odpojen :l
st dav@ho nap/jen nabitd na nag , kterd m e bt smrtelnd. Po odpojen nap/Zjen je -
nutno vy kat min. 10 minut, ne je mo no pokra ovat v pr4ci. 2
Za norm/lIn ch okolnost se tyto kondenz/Etory vybiynit n mi obvody m ni e. Za 3
ur it ch okolnost v poruchov@m stavu je mo nd, e k v ybit kondenz/tor nedojde. <
Pokud do lo k takov@ poruem ni e,pin sedisplejokamit pohasne, je mond, e 35
se kondenz/Ztory nevyb j . V takov@m ppad se obra te na dodavatele m ni e. -
o Q
1.10.5 Za zen nap/jen/ pomoc zAsuvky avidlice ;g
ZVI/E tn pozornost je teba v novat p padu, kdy je pro nap/Zjen pou ita vidlice a % §
z/Esuvka. Zbytkov@d napt kondenz/Ztor se m e p es diody vstupn housm r ova e =
dostat a na vidlici vyta enou ze zZ&suvky. V p pad , e je mo n@ dotknout se kol k 9
vidlice, je nutno pou t vhodn prost edek pro automatick@ odd len vidlice od m ni e, El
nap . samodr ng rel@. Z
Q
1.10.6 Unikaj c proudy =
M ni je dodA&vAn s jpojen m intern m odru ovac m filtrem. Jsou-li jako ochrana %
pou ity proudov@ chrAnie, potom se tyto mohou vyp nat vd sledku vysok ch ;o‘ 2
unikaj ¢ ch proud . §Z
Bl e viz kap. 4.3.1 Intern odru ovac filtr na stran 16, v etn informace jak odpoijit 2 5
intern odru ovac filtr. 2
Bo
s 8
e

Stru n n&vod Commander SK, typ. vel. Aa D 7
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2 TypovAE ada
Obr. 2-1 P klad typov@ho ozna en
[SK A1 2 [XxxxX|
L—«kd jmen. v konu, nap .: 00025 = 0,25kW
K d jmen. vst. napZ&jen: 1 = 110V, 2 = 230V, 4 = 400V
Po etvst. nap&Ejecch fAEz1=1f AZe=3 AteD=1i3 A
Typov/4 velikost
Ozna en typu: Commander SK
Tab. 2-1 JednofAzov@ napAjen 100V a 120V -10%, 48 62Hz
. - Max. v stupn .
Jmenovit Vstupn Ty‘r)(';;kd vsit. \;]rsnte;?(;’::d proud (max. Mlbnr.zrc]iﬂ%nhoota
Typ v kon motoru jit n pﬁn@ zﬁgti ’ po dobu 60s) odporu
Reim zat en A
kW hp A A A A Q
SKA1100025| 0,25 [ 0,33 10 7,5 1,7 2,55 R
SKA1100037 | 0,37 0,5 15 11 2,2 3,3
SKB1100075 | 0,75 1,0 25 19,6 4,0 6,0 28
SKB1100110 [ 1,1 15 32 24,0 52 7,8
* U110V m ni  typovd velikosti A nen dynamick/Z brzda k dispozic
Tab. 2-2 JednofAEzov@ napAjen 200V a 240V -10%, 48 62Hz
. ’ Max. v stupn .
JImenovit Vstupn Typick vst. Jmenovit proud (max. Min. hodnota
, proud p i v st. proud dobu 60 brzdngho
Typ vkon motoru | jit n pIng 2/t po dobu 60s) odporu
Reim zat en A
kw hp A A A A Q
SKA1200025| 0,25 0,33 6 4,3 1,7 2,55
SKA1200037 | 0,37 0,5 10 5,8 2,2 3,3 68
SKA1200055| 0,55 0,75 10 8,1 3,0 4,5
SKA1200075| 0,75 1,0 16 10,5 4,0 6,0
Tab. 2-3 Du/In napZjen (jedno nebo fAzovd) 200V a 240V —-10%, 48 a 62Hz
Jmenovit | Vstupn | YPICK VLI ok trval | Jmenovit |M3X:VSWUPN 1 Min.
v kon jit n proud p g vstupn proud|v st. proud proud (max. | hodnota
Typ motoru pIng@ z/Ati ' po dobu 60s)|brzdn@hd
1fEz 3fMz 1fAz 3ffEz 1fEz 3JfAEz Reimzat en A odporu
kW | kW A A A A A A A A Q
SKBD200110| 1,1 15 16 10 | 14,2| 6,7 9,2 5.2 7,8 28
SKBD200150| 15 | 2,0 | 20 | 16 | 17,4| 87 12,6 7,0 10,5 28
SKCD200220( 2,2 | 30| 25| 20 | 23,2| 11,9 17,0 9,6 14,4 28
SKDD200300 (| 3,0 30| 25 16 | 23,6 | 12,5 16,6 12,6 18,9 20
SKD3200400| 4,0 | 5,0 20 15,7 19,5 17,0 25,5 20
8 Stru n n&Evod Commander SK, typ. vel. Aa D

T et vyd/AEn



Tab. 2-4 T fAEzovd nap/jen 380V a 480V -10%, 48 a 62Hz @
N
: Typick Jmenovit | Max. v stupn ) -8
Jmenovit Vstupn | vst. proud Max. trval v st proud (max. Min. hodnota B3
v kon - . vstupn brzdn@ho eq
Typ motoru it n p i ping proud proud | po dobu 60s) odporu o
Z/Et | Heavy Duty -
kW | hp A A A A A Q g
SKB3400037| 0,37 | 0,5 6 1,7 2,5 13 1,95 100 2
SKB3400055| 0,55 | 0,75 6 2,5 3,1 1,7 2,55 100 ﬁ
SKB3400075( 0,75 | 1,0 6 31 3,75 21 3,15 100 )
SKB3400110| 1,1 15 6 4,0 4,6 2,8 4,2 100
SKB3400150| 1,5 2,0 10 5.2 59 3,8 57 100 ;E
SKC3400220| 22 | 30 | 16 73 9,6 5,1 7,65 100 55
SKC3400300( 3,0 3,0 16 9,5 11,2 7,2 10,8 55 8 %
SKC3400400( 4,0 5,0 16 11,9 13,4 9,0 13,5 55
SKD3400550| 5,5 7,5 16 12,4 14,3 13,0 19,5 53 —m
SKD3400750{ 7,5 | 10,0 20 15,6 16,9 16,5 24,75 53 g 2
V stupn kmito et §%
0 a 1500Hz
V stupn nap t @
110V m ni e: iy
1 fAEzovd, od 0 do max. 240Vst (hastavitein@ pomodr 08 3
el
110V m ni e maj na st dav@m vstupu n/Esobinap t. fs,;’
200V a 400V m ni e: -
3 fAEzovd, od 0 do max. vst. napt (240Vst nebo 480Vst, nastaviteln@ pomoc Pr08) §
[v}
S
Vstupn nap t m ebtb hem decelerace zv enoa 020%,vizPr 30nastran 36. [3
S<
25
Hodnota max. vstupn ho proudu slou k dimenzovZn kabel ajit n. Vp padech, kde g%
se max. vstupn proud nep edpokl&EdA, je mo no pro jejich dimenzov&AEn pou tddnoty Kl é
typick@ho vst. proudu pi pin@ z/ti. Bl evizp ru ka Technick/ data Commander SK | § 2
=4
9
&
=]
2
:f:.
5
g
—~ 3
23
22
o
3
2
Be
2N
c3
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Mechanick/ZE instalace

Rozv/d
M ni jeur en pro mont&E dorozv/Ad e, kter umo uje p stup pouze osob/Em s po-

t ebnou kvalifikac a osobZAm oprAEvm m, a kter zaji uje pot ebnd kryt .
M ni jenavrenpropouit vprost ed klasifikovan@m jako stupe zne ist n 2 v soula-
du s IEC60664-1. To znamen/ pouze such@ prosed neobsahujc vodivd ne istoty.
M ni je standardn proveden v kryt IP20.
Obr. 3-1 Rozm rym ni e
o E »
e G N F
3 1 D
C
= .
[J il
A e g
— ‘
F ===
E T
==
= —
|
| e G
H i e I
S =)
17 il
N \l J
I - —r « E >
A4 A Jh
MontZE n dry: 4 x M4 (typ. vel. Aa C), 4 x M5 (typ. vel. D)
Tab. 3-1 Rozm rym ni e
velikost[mmT] in [mm] in [mm] in {mm][ in [mm] in [mm] in [mm] in [mm] in [mm] in
A 140 [ 5,51] 154 [ 6,06| 11 [0,43| 64 [252] 75 | 2,95 145 [5,71] 104 [ 4,09| 143 | 5,63
B 190 [ 7,48] 205 [ 8,07 10,9]0,43] 65,9] 2,6 [ 85 [3,35] 77 | 3,0 | 156 | 6,15(155,5 6,12 194 | 7,64
[$ 240 [ 9,45| 258 [10,16] 10,4[ 0,41] 81,1] 3,2 | 100 [ 3,94 91,9] 3,62] 173 | 6,81 24419,61
D 300 [11,81] 335 [13,19] 14,5{ 0,57]100,5] 3,96 115 | 4,53 198 | 7,80 315[ 12,4

* Mont/& na litu DIN je mo n/E pouze pro typovou \elikost A a B.

Je-lim ni namontovZn na li tu DIN v aplikac ch, kde je m ni vystaven nfErazm a
vibrac m, potom se doporu uje k p ipevnh n m ni e pou tidoln p ipev ovac rouby.
Pracuje-lim ni v instalaci, kde se o ekAvaj siln@ nArazy a vibrace, je doporano
mont4 na li tu DIN nepou vat a pou t mont&E nap anel.

DIN litaumo uje, e kupevn n nebo odejmut m ni e od DIN lity nen pot eba
AEdnd nAd . P ed mont/E se ujist te, e lita DIN je orientov/AEna spr/vn (p ichyco-
vac m okrajem sm rem nahoru).

Pou it/ DIN li ta mus odpov dat DIN46277-3.

10 Stru n n&Evod Commander SK, typ. vel. Aa D
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Obr. 3-2 Minim&In mont&A n vzdZ&lenosti

C
v
Typov /A velikost A - B - ¢
mm in mm in mm in

A 0 0

B (<0.75kW) 10* | 0,39*

B (=1,1kW) orB (110v) | 10 | 039 | 0 0 100 | 3,94

C 50* | 1,97*
D 0 0

* MinimZIn vzd/Zlenost mezi zAkladnami mi

p i mont/ i na panel.

Tab. 3-2 Utahovac moment p ipev ovac ch roub (packy m ni e)

Typov/Z velikost

Utahovac moment

AaC

1,3a 1,6 Nm

D

25a 2,8Nm
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Obr. 3-3 eln pohled nam ni (zobrazenatypov/ vel. B)

Displej

Ochrann kryt konektoru
voliteln@ho modulu
(jen pro velikosti B a C)

“ | \
Pozice pro karty ‘
Smart / Logic Stick
E oM P
fm LRS00 R
B| B2 B3 B4 BS BS B7
E R
10mm ;
=
o T e
onektor '
s@riov linky —— iﬂ\m\ﬂ\ﬂ\m\ﬂ\ﬂ svorkovnice

—"@

[ —
EOOUT 000D ‘

Pozice voliteln@ho
<+———— modulu (jen pro

H”I velikosti B, C a D)

w
S SilovA
E svorkovnice

H

S¢
888

TAhlo intern ho
odru ovac ho filtru
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4 Elektrick &£ instalace

4.1 SilovA svorkovnice
Obr. 4-1 Silov/ svorkovnice u typov@ velikosti A

-bC Intern
odru filtr *
[ ] + L1 [L2/N| U \ w

9%9%%9)%|\%)%)

PE

O+

1 VoliteIn@

O

:
Il

H Brzdn i Voliteln

1P sluenstv odpor i | odru . filtr

; i [i— —

! e Z‘( 'éj i | Voliteln

i tepein i |vst.reaktor

: ochrany H

E Stop E Jisténi

| Rl

| |

i i

; ) T

1 Hiavni [ -

t vypinad H

H |

[ H Hlavn
vyp na

Obr. 4-2 Silov/ svorkovnice u typovd velikosti B, @ D

L1 | L2 [L3/N| U \%

L1 | L2 [L3N —| + | ®|PE|PE| L

®c
Q)
NE
O
Q)
Q)
Q)

2 il "

: Brzdn

H odpor —
-- Zarizeni Zem

tepelné nap/jen
Voliteln ochrany| —
vst. reaktor Zem
Stop nap/jen

) [] ([ L o
At |

Hlavn vyp na Voliteln& ceprava

* Bli informace o odpojen intern ho odru ovac ho filtru viz kap. 4.3.1 Intern
odru ovac filtr na stran 16.

U 110V m ni  SKB p ipojte nap/Zjen na svorky L1 a L3/N.

U typov@ veliosti je intern odru ovac filtr p ipojen k zZEporn@ sbrnici ss meziobvodu.

1937.1d
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U 110V typov@ velikosti A nen k dispozici dynamick/E brzda.

VarovAn

Ochrana st dav@ho nap/jen

Nap/4jen mni e mus bt vybaveno vhodnou ochranou proti p et enm a zkrat m
(nap . pojistky nebo jisti €). Nedodr en tohoto po adavkum e zp sobitriziko po Zru.
Bli cedajeojit n vizp ru ka Technick/&E data Commander SK

A

M ni mus btuzemn nvodi emop ezuodpovdajcmup slundnorm .
Viz tak@ Varov/Zn v kap. 4.2Jnikaj ¢ proudy vztahujc se k unikaj c m proud m.

Za ceelem odstran n rizika po ru je nutno dodr et utahovac moment roub
v konektoru v konov@ svorkovnice, viz n e uveden/E tabulka
Typ. velikost Utahovac moment roub v konov@ svorkovnice
A 05Nm/4,4lbin
B,CaD 1,4Nm/12,11bin
41.1 Po etstart zahodinu

Elektronick@ ovl£d/An (sign/ly Start a Stop)

Je-lim ni trvale p ipojen k s ti, potom je po et elektronick ch start omezen pouze
vlastnostmi motoru a oteplen m m ni e.

P ipojen k s ti

Po et star provZAEdnch p ipojen m k s ti je omezen. Startovac obvody umon 3 za
sebou jdouc starty p ipojenm st ve 3s intervalech. P ekro en povolen@ho po tu
start za hodinu (viz tabulkan e) m e mtza n/sledek po kozen startovac ch
obvod .

Maxim/ZIn poet start p ipojenm st
Typ. vel.
rovhom rn rozloenchv ase
Aa D 20

Brzdn odpor: Vysok/ teplota a tepeln& ochrana

Teplota brzdn@ho odporu m e dosAhnout vysok ch hodnot. Um st te jej tak, aby teplo
vyza ovan@d t mto odporem nepo kodilo okoln za zen . Pou ijte kabel s izolac odolnou
vysok m teplotZEm.

Je nezbytn@, aby byl brzdn odpor chr£Enn protip et en zp soben@m poruchou dc ch
obvod brzdy vm ni i. Pokud brzdn odpor nem/ svou vlastn ochranu, pdom mus bt
pou it obvod (nap . jako na obr. 4-1 a obr. 4-2), kter vp pad p et en brzdn@ho odporu
odpoj m ni odst .

Brzdn m odporem proch/z ss proud. Nep ipojujte proto brzdn odpor do s@rie s kontaky
reld, kterd jsou dimenzovZny na st proud.

Pokud je k du£Inm mni  m (SKxDxxxxxx) p ivedeno jednofAEzovd napAjen 230V, ipojte
jej na svorky L1 a L3.

P ipojen dc svorkovnice viz Pr 05 na stran 26.

Bli informace o intern m odru ovac m filtru viz  kap. 4.3.1 Intern odru ovac filtr .
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4.2 Unikaj ¢ proudy

Velikost unikaj ¢ ch proud zav s natom, zda je p ipojen intern odru ovac filtr. M ni
je z v roby dod4Av/4n s ppojen m odru ovac m filtrem. Pokyny pro jeho odpoj en jsou
uvedeny v kap. 4.3.2 Odpojen intern ho odru ovac ho filtru .

Intern odru ovac filtr p ipojen

30pA ss (10MQ intern vyb jec odpor, vznamn vp padech, kdy sem  stejnosm rn@
unikaj ¢ proudy)

Typov/ velikost A

1fAEzovd 110V mni e
4mAst p i napZjen 110V/50Hz (proporcion/EIndle velikosti vst. nap t a kmito tu)
1 fAEzovd 200V mni e
10mAst p i napZjen 230V/50Hz (proporcionZElndle velikosti vst. nap t a kmito tu)
Typov/E velikost B
1fAEzovd 110V mni e
10mAst p i napZjen 110V/50Hz (proporcion/lindle velikosti vst. nap t a kmito tu)

TypovZ velikostBaC
1 fAEzovd 200V mni e

20mAst p i napZjen 230V/50Hz (proporcionZlndle velikosti vst. nap t a
kmito tu)
3 fAEzovd 200V mni e
8mAst p i nap&jen 230V/50Hz (proporcion/Indle velikosti vst. nap t a kmito tu)
3 fAEzovd400V mni e
8,2mAst p i nap/jen 415V/50Hz (proporcion/lndle velikosti vst. nap t a kmito tu)
Typov/Z velikost D
1 fAEzovd 200V mni e
20,5mAst p i napZjen 230V/50Hz (proporcion/lIndle velikosti vst. nap t a kmito tu)
3 fAEzov@ 200V mni e
8mAst p i nap&jen 230V/50Hz (proporcion/lIndle velikosti vst. nap t a kmito tu)
3 fAEzov@400V mni e
10,5mAst p i nap/jen 415V/50Hz (proporcionZlndle velikosti vst. nap t a kmito tu)

V e uveden@ unikaj c proudy se tkaj pouze m ni e s p ipojen m intern m odru ovac m
filtrem a nezahrnuj dal p padnd unikaj ¢ proudy motoru a motorovgho kabelu.

Intern odru ovac filtr odpojen
<1lmA

Na vstupu m ni e zapojena p ep ov/Z ochrana, kter/ je v obou gadech je p ipojena
k zemn ¢ svorce. Za norm/ZIn ch okolnost je vliv @to ochrany na unikaj ¢ proudy
zanedbateln .
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b tzemn spojen provedeno dv ma nez/Avisl mi pevn mivodi iopr ezustejn@m jako
nap/jec vodie. M ni je zatmto ceelem opat en dv mazemn ¢ mi svorkami.  elem

jesn en rizikavp pad p eruen jednoho z nich. Evropsk@ normy po aduj ob  zemn
p ipojen .

2 Je-liintern odru ovac filtr p ipojen, unikaj c proudy jsou vysok@. V tom p pad mus
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4.2.1 Pouit proudov ch chr/Ani
B n sepou vaj t itypy proudov ch chr/Eni  vyhodnocuj c ch zbytkov@ (unikaj c )
proudy:
AC vyhodnocuj st dav@d chybov@ proudy
A detekuj st dav@ a pulzuj c stejnosm rn@ chybov@ proudy (za pedpokladu,
e stejnosm rn proud klesZ k nule alespo jedenkr/t bhem poloviny cyklu)

B detekuj st davd proudy, pulzuj c i hladk@ stejnosm rn@ proudy

Typ AC by se nikdy nem |pou vatvstchsm ni i

Typ A sem e pou tpouze pro jednof/Ezov napZEjend mni e

Prot fAzov napAjend mni e mus btpouittyp B

4.3 EMC (Electromagnetick &£ kompatibilita)
4.3.1 Intern odru ovac filtr

Doporu uje se, aby intern odru ovac filtr byl p ipojen, pokud nen zvl& tn d vod pro
to, aby byl odpojen.

Pokud je m ni nap/Zjen ze st IT, potom mus b tintern odru ovac filtr odpoje n.

Intern odru ovac filtr sni uje cerove ruen do napZ&jec st . Pokud je motorov kabel
kr/Etk , je pravd podobnd, e po adavky normy EN61800-3:2004 budou sp In ny i pro
druh@ prosted .

Je-li motorov kabel del , i tak tento filtr sniu je cerove vfruen. Je-likabelstn n a
jeho ddlka nepekro povolenou d@lku, je nepravd podobnd, e bl zkA za zen
budou ru ena.

Doporu uje se, aby intern odru ovac filtr byl p ipojen ve v ech aplikac ch, pokud
nezvy uje nad p pustnou mez unikaj c proudy nebo pokud plat n kterd zv e
uveden ch omezen .

Je-li u typov@ velikosti D intern odru ovac filtr pou it, potom motorov kabel (U, V, W)
mus b t dvakr/Et provle en feritov m toroidem (je dodZAvAn s mni em), aby byly
spin ny po adavky pro provoz v druh@m prost ed .

4.3.2 Odpojen intern ho odru ovac ho filtru
Obr. 4-3 Odpojen aop tn@ pipojen intern ho odru ovac ho filtru

Intern
odru . filtr

T/hlo zcela zasunuto
odru ovac filtr zapojen

Intern
lodru . Filtr

T/Ahlo zcela vysunuto
odru ovac filtr odpojen
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4.3.3 Dal opat en pro EMC

v}
Uveden/ opaten jsou nutn/, jestli e je vy adov/&Eno psn j dodr ovEn norem EMC: - %
Provoz v prvn m prost ed dle EN61800-3:2004 E 3
Spin n obecn ch norem pro vyza ovZEn ~2
Je-liv bl zkosti za zen citlivd na elektromagnetick@ ru en _
V't chto p padech je nutno: =
Pou tp slun extern odru ovac filtr %
Pou tstn n motorov kabel, stn n p ipojit ke kovov@mu zemn ¢ mu panelu 2
Pou tstn n@ dc kabely, stn n p ipojit ke kovov@mu zemn ¢ mu panelu ®
Kompletn pokyny Ize nal@zt v p ru ce Commander SK EMC Guide. 5§
Pro v echny typy Commander SK jsou takd k dispozici extern odru ovac filtry é ;?
4.4 Technick@ parametry svorek svorkovnice zen 82

d ¢ obvody jsou od silov ch obvod odd leny pouze zA&kladn (jednoduchou) izolac . —m
U ivatel ( nstal/Etor aplikace) mus zajistit, aby extern d c obvody byly opat eny dal 2o
& izolac (p davnou), dimenzovanou p inejmen m na st dav@ nap/Ejec napt silov ch ;_’;;
obvod m ni e, aaby byl znemon ndotyk ivch /st pipojenchexternch dcch ®®
obvod .
2
Jestlie dc obvody maj bt spojeny s dal mi obvody klas ifikovan mi jako SELV g
(obvody bezpe n@ho napt - nap klad osobn po ta ), mus bttoto spojen 3
provedeno s odd lovac izola n baridrou s klasifikac rovn SELV. 3
P edchoz upozorn n jsou platn/E tak@ pro konektor pro ppojen voliteln ch modul . MAEH ;%j
& li b t voliteln modul pou it, je nutno odstranit ( vylomit) ochrann kryt tohoto konektoru. E
Tento kryt znemo uje uivatelip m dotyk s kontakty tohoto konektoru. Viz obr. 3-3 na <
stran 12. Je-liochrann krytodstran navoliteln modul do tohoto konektoru zasunut, pak | |3 5
p m@mu dotyku s kontakty konektoru zabra uje samotn voliteln modul. Je-li nAEsledn ié
voliteln modul vyjmutam ni je dZ&le u vAEn samostatn bez volitelndho modulu, potom g
u ivatel MUS” zajistit n/Ehradu ochrann@ho krytu (n@ klad zalepen m otvoru vhodnou, § g
nap ov dostate n dimenzovanou izola n pAskou apod.) 8 3
9
Podrobn ji o funkci svorek viz Pr 05 na stran  26. %
=
Q

M ni umo uje pouze pozitivn logiku, tz. e digitZ£In vstupyjsou aktivh p i p ipojen
k +24V.
Je-li nutn/E negativn logika, kontaktujte Control €chniques Brno s.r.o.

Analogov@ vstupy jsou unipolZrn . Pro informace o ipol£rn m re imu viz p ru ka
Roz en nAvod Commander SK
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LR OV zen

LAl Analogov vstup 1 (A1), nap

ov nebo proudov (viz Pr 16)

Nap ov: Proudov vstup

a 10V: mA (podle rozsahu)

Rozsahy

4-20, 20-4, 0-20, 20-0, 4-.20, 20-.4, VoLt

Meze

Rozsah je automaticky nastaven tak, e jeho minimum
odpov d4& P101 a jeho maximum odpov d& P102

Vstupn impedance

200Q (proudov vstup): 100k Q (nap ov vstup)

Rozlien 0,1%

0-20:  Proudov vstup 0 a 20mA, (20mA odpov dA pIin@mu rozsahu)

20-0:  Proudov vstup 20 a OmA, (OmA odpov d/Z pIn@mu rozsahu)

4-20: Proudov vstup 4 a 20mA, porucha cL1 p iztr/&t signlu, (20mA
odpov d4 pIn@mu rozsahu)

20-4: Proudov vstup 20 a 4mA, porucha cL1 p i ztrA&t sign/Elu, (4mA odpov dAE
pln@mu rozsahu)

4-.20: Proudov vstup 4 a 20mA, bez poruchy p i ztrAt sign/Elu, (20mA odpov dA&E
pIn@mu rozsahu)

20-.4: Proudov vstup 20 a 4mA, bez poruchy p i ztrAt sign4lu, (4mA odpov dA
pln@mu rozsahu)

VoLt: Nap ov vstupOa 10V

Zdroj +10V
Maxim/In v stupn proud

| 5mA

Analogov nap

ov vstup 2 (A2) nebo digit&EIn vstup

Nap ov : Digit&£In vstup

Oa +10V: 0a +24V

Rozsah (nap ov vstup)

Rozsah je automaticky nastaven tak, e jeho minimum
odpov dA& P01 a jeho maximum odpov d4 P02

Rozlien

0,1%

Vstupn impedance

100kQ (nap ov vstup): 6k8 (digit/£In vstup)

Kompara n cerove digitZEIn ho vstupu

+10V (pouze pozitivn logika)

T5
Beznap ov spnac kontakt intern ho rel@

Nap ov/Z zat itelnost kontakt

240Vst
30Vss

Proudov/ zat itelnost kontakt

2Ast 240V

4Ass 30V p i odporov®d z/Eti (2A 35Vss pro po adavky
uL)

0.3Ass 30V p iinduktivn zAt i (L/IR=40ms )

MinimZIn doporuen@ hodnoty na
kontaktech

12V 100mA

Nap ovA pevnost

1.5kVst (kategorie pep t II)

Stav rel@ (v tovAErn m nastaven jako
poruchov@ reld)

KLIDOV STAV (kontakty rozpojeny)
M ni nen podnap tm

M ni je pod nap tm, ale je v poru e
P ITAENO

M ni je podnap tmanen vporue

www.controltechniques.cz
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Je nutno zajistit pat i nou ochranu (pojistku nebo jinou nadproudovou ochranu) obvodu
kontakt rel@.

1937.1d
1disou adzag

VarovAn

P es p padnou induktivn zZAt p ipojenou ke kontakt m reld mus bt zapojena
zp tn/ dioda.

epe AodA]

e

VarovAn

Analogov nap ov vstup - Ot&£ ky motoru
Rozsah 0a +10V
0V odpov d4& 0Hz nebo ot/min

soe[elsul
FIURYISN

Meze +10V odpov d/E P02 .
Max. v st. proud 5mA g 2
Rozli en 0,1% 8 %

Zdroj +24V 9
MaximZIn zat en 100mA ﬁ
QD
g
[ZXM Digitaln v stup - Indikace nulov ch ot& ek (nebo digit&£In vstup) 3
Rozsah 0a +24V
Maxim/In zat en 50mA pi +24V (zdroj proudu) ;%7
3
Celkov odb r z digitZAIn ho v stupu a ze zdroje +24V je 100mA.To znamen4, e max. g
celkov odb r ze svorek B2 a B3 je 100mA. 3
Svorka B3 m e m t taky funkci digitZEIn ho vstupu, frekven n ho v stupu nebo v stupu ;_%’
PM.Bl evizp ru kaRoz en nf&vod Commander SK s
s
[=]
S¥/9 Digit/EIn vstup - Blokov/n /Reset */** g §
I25W Digit/EIn vstup - Provoz vped ** =
9
=16l Digit/EIn vstup - Provoz vzad ** 3
=]
[SY@l Digit/EIn vstup - Volba analogov@ho vstupu Al neba2 2
Fy
Logika Pouze pozitivn logika s
Rozsah 0a +24V
Kompara n cerove +10V

Je-li svorka BlokovZEn rozpojena, je v stup m ni e blokov/Zn a motor volnob n
dob hZ. Mni nepovol nA&slednd odblokov/ZAn &e ne za lsec.
*  BlokovAn /Reset
Po odezn n p iny poruchy rozepnut a znovusepnut svorky BlokovAh zp sob
resetm ni e. Je-li sepnuta svorka Provoz vp ed nebo Provoz vzad, m ni se ihned
rozeb hne.

(suondo)
AISUa nis d @ujeNjoA

nawered
weuzas

** Vstup spout n hranou sign/Zlu
Po odezn n p iny poruchy a proveden Resettla tkem STOP na kl/Evesnici
m_ni_e je nutno pro rozb hnut m ni e rozepnout a znovu sepnout svorku
BlokovZAn nebo Provoz vped nebo Provoz vzad. To zaji uje, esem ni
nerozb hne po stisknut tla tka Stop na kl&Evesnici mni e.

N 1oensibal
0 aJewloju|
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Svorky BlokovZn , Provoz vped a Provoz vzad jsou standardn aktivovZAEny nap ovou
cerovn . Pouze po v skytu poruchy, reaguj na hranup choz ho signlu. Viz * a**
Ve

Jestli e jsou sepnuty svorky BlokovZn a Provoz vp ed nebo BlokovAEna Provoz vzad, a
nam ni jep ivEdeno napt, pak m ni se rozjede na nastavenou rychlost.

Jestli e jsou sou asn sepnuty svorky Provoz vp ed a Provoz vzad, m ni zastav po
ramp adlereim stopdanchvPr 30 aPr31.
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5

Ovl&Adac panel

5.1

5.2

PoznAmkJ

OvlA&dac panel se vyu VA pro:
zobrazen pracovnchreim m ni e
zobrazen poruchovchkd zobrazen hodnoty vybran@ho parametru
zobrazen a zm ny hodnot parametr
Stop, Start a Resetm ni e

Obr. 5-1 Ovl/&Edac panel

M 'ndikuje, e je zvolena mapa motoru 2.

Programovac tla tka

Tla tko @ MODE se pou vZ pro zm nu re imu displeje (pracovn ho reimum ni e)
Tla tka @ NAHORU a @ DOL sepou vaj provb r slaparametru a nastaven
jeho hodnoty. V re imu OvlAEdAn z kl/Evesnice mi e mohou m nit otZEky motoru.
Ak n tla tka

Tla tko @ START se pou VA pro Start m ni e vreimu Ovl&EdAn z kl/Evesnice m e.

Tla tko @ STOP/RESET se pou VA pro Stop nebo Reset m ni e vreimu OvlAE£dAEn
z kl/Evesnice mni e. M e b ttakd pouito pro Resetm ni eivreimu OviEdAn ze

svorkovnice

V tovAErn m nastaven pro USA Ize tla tko @ STOP/RESET pou tpro Stopm ni ei
v reimu OvlAEdAn ze svorkovnice

Je mo n@ m nit hodnoty parametr rychleji. Viz kap. 4 v manuluRoz en nAvod

Commander SK.
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5.3

PrAce s parametry

Uveden postup je popsZn po prvn m pipojen napZjen kmni i a p edpokl&EdAE, e

AEdn/ svorka nen ppojena, Adn parametr nebyl zm n n abezpe nostn kd nebyl
nastaven.

Obr. 5-2

Z'KLADN” RE IM

Stisknout!

a uvolnit
T Po 4 min

REIMVB RUPARAMETRU

Zvolit parametr pro zobrazen
Stisknout @ nebo
slo parametru blik/&E

Stisknout Parametry ulo eny Stisknout
a uvolnit a uvolnit

RE IM NASTAVEN" PARAMETERU

Zm nit hodnotu parametru

Stisknout @ nebo @

Hodnota parametru blik/E

Dr et @ Stisknout

min 2s a uvolnit

Je-liv ZA&kladn m reimutla tko @ MODE stisknuto na dobu del ne 2vte iny,
potom displej bude m sto v stupn ho kmito tu (ot ek motoru) zobrazovat
zat en, anaopak.

Kr/Etk@ stisknut tlatka @ MODE zp sob zm nu ZAkladn horeimunaReimvb ru
parametru. Na lev@m displeji nyn blik& slo parametru. Na prav@dm displeji je
zobrazena hodnota tohoto parametru.

Op tovn@ krAtkd stisknut tlatka @ MODE zp sob zm nuReimuvb ruparametru
na Re im nastaven parametru . Prav displej blik/& hodnota parametru, kter je
zobrazen na lev@m displeji.

Stisknut tla tka @ MODE v Re imu nastaven parametru vr/t mni do Reimu

vb ruparametru. Dal stisknut tla tka @ MODE vrAt mni do Z/&kladn ho re imu
Je-livakv Reimuvb ruparametru stiknuto tia tko &Y NAHORU nebo @ DOL

zm n se nadispleji slo parametru a nAEslednd stisknut tlatka @ MODE p epne
m ni znovu do Re imu nastaven parametru . To umo uje uivatelip i uvZAEdn
m ni e do provozu snhadno nastavovat parametry.
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Indikace v Z&kladn m re imu

Lev displej V znam Vysv tlen

M ni je odblokov4n (svorka B4 je sepnuta) a ek/ na povel

M ni pipraven Start. Most st da e je neaktivn .

Svorka B4 je rozepnuta nebo motor volnob n dob hZ po
povelu Stop (je-li zvolen re im volnob  n@ho dob hu) nebo je
m ni blokovZ&n v prb hu resetov/AEn poruchy.

Most st da e
blokov/ZEn

1937.1d
1disou adzag

M ni vporue [Kd poruchy je zobrazen na prav@m displeji .

Reimssbrzd n

po povelu Stop ss brzd ¢ proud je aplikovAn do motoru.

epe AodA]

V padek s t Viz Roz en nAvod Commander SK

Indikace otZ& ek

soe[elsul
FOIUBYISN

Lev displej V znam

V stupn kmito etm ni ev Hz

OtAky motoru (ot/min)

OtAky motoru v jednotk/ZAch definovan ch u ivatelem

Indikace zat en

Lev displej V znam

Zat en m ni eV % jmen. proudu motoru

V stupn proud m ni e v Amp@rech

soeesul
E S INEE]

loued 2oepzk/|AO

Answered

5.4 Ulo en parametr
Parametry jsou zapamatov/Any automaticky po potvrzenzm ny jejich hodnoty, tj. po

stisknut tla tka @ MODE p i p echodu z Re imu nastaven parametru do Re imu
vb ruparametru.

5.5 P stup k parametr m
Parametry jsou uspo AdZny do tcerovn . Tyto cerovnlze volit pomoc Pr 10,
viz tab. 5-1.
U ivatelsk bezpe nostn kd (Pr 25) ur uje, zda je mo n@ hodnoty parametr m nit
(RW) nebo pouze st (RO).

Tab.5-1 P stup k parametr m

nzonoid opa U w

uapann @lyoky

eynsoubelq

(suondo)
AISUa nis d @ujeNjoA

rovn p stupu k parametr m (Pr 10) P stup k parametr m
L1 PrOola Pr 10
L2 Prola Pr 60
L3 PrOola Pr 95

5.6 Bezpe nostn kd
Uivatelsk bezpe nostn kdslou kzabr&n n necht n@ nebo neoprAEvind manipulaci s
parametry.
Aktivace u ivatelsk@ho bezpe nostn ho kduzp sob, e hodnoty parametr Ize pouze st.

M ni je od v robce dodAvAn bez aktivace U ivatelsk@ho kiu (Pr 25 = 0).

nawered
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5.6.1 Nastaven (aktivace) u ivatelsk@ho k du

Nastavte Pr 10 = L2.
Nastavte Pr 25 na po adovanou hodnotu U ivatelsk@ho k du, nap . 5.
Nastavte Pr 10 = Loc.

Stiskn te tla tko @ MODE. U ivatelsk kd je nyn nastaven a akti vn.
Pr 10 se automaticky nastav na hodnotu L1 a Pr 25 je vynulovZn.
Uivatelsk k d je nyn nastaven a aktivn .

U ivatelsk k d je aktivn i po odpojen aznovup ipojen m ni e k sti.

5.6.2 OdblokovZEn uivatelsk@ho k du

5.6.3

56.4

Nastavte parametr, kter chcete m nit, nap . Pr 01 (na lev@m displeji tedy blik4& 01).
Stiskn te tla tko @ MODE. Na prav@m displeji za ne blikat "CodE".
Stiskn te tla tko @ NAHORU. Lev displej zobrazuje "Co".

Tla tky @ NAHORU a @ DOL nastavte sprAvnou hodnotu u ivatelsk@ho k du.
Stiskn te tla tko@MODE.
Pokud byl k d zadZn sprAEvn, lev displej zobrazuje vybran parametr z kroku 1
(vhnaemp kladu Pr 01) a na prav@m displeji blik/& hodnota tohoto paramet.
U ivatelsk kd je nyn odblokovZn a je mo no edito vat parametry.
Pokud k d nebyl zadZ&n spr&Evn, m ni se vr/Et doreimuvb rparametru
(vhaemp padu nalevdm displeji blik/£ 01). Zopakujte znovieel postup a vio te
sprAvnou hodnotu k du.
Op tovnA aktivace u ivatelsk@ho k du
Potd co byl u ivatelsk k d odblokov4En a byly prove deny po adovan@ zm ny hodnot
parametr , Ize uivatelsk k d znovu aktivovat:
Nastavte Pr 10 na hodnotu LoC.

Stiskn te tla  tko @) MODE.
Deaktivace u ivatelsk@ho k du

Deaktivace znamenZ nastaven u ivatelsk@ho na hodnau 0, tz. e uivatelsk kd je
neaktivn .

Nastavte Pr 10 na hodnotu L2.

Nastavte Pr 25.

Odblokujte u ivatelsk k d dle postupu popsan@hov e.

Nastavte Pr 25 na hodnotu O.

Stiskn te tla tko@MODE

Pokud jste u ivatelsk k d ztratili nebo zapomn li, kontaktujte Control Techniques Brno

5.7 Obnoven tov/Zrn ho nastaven parametr
Ujist te se, em ni nen v chodu (na displejisvt nap . rd nebo ih).
Nastavte Pr 10 na hodnotu L2.
Nastavte Pr 29 na hodnotu EUR (p p. USA) a stiskn tetla tko @ MODE. Tm
je tovArn nastaven obnoveno pro evropsk@ podm nkyp p. pro podm nky USA).
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6 Parametry

Parametry jsou uspo AdZny do thto skupin (cerovn ):
rove 1
Pr0la Pr 10: Parametry, jejich nastaven v tinou posta pro jednoduch@
aplikace
rove 2
Pr11a Pr 12: Parametry pro nastaven reim ovlA£dZAn mi e
Pr15a Pr 21: Parametry tkajc se zadAEv/An otlek
Pr22 a Pr 29: Parametry tkaj c se displeje a kl&Evesnice
Pr30 a Pr 33: Konfigurace systdmu
Pr34 a Pr 36: U ivatelskd nastaven vstup /v stup
Pr 37 a Pr 42: Parametry tkaj ¢ se motoru (nestandardn nastave n)
Pr43 a Pr 44: Parametry tkajc se s@riovd linky
Pr 45: SWverzem ni e
Pr46 a Pr 51: Parametrytkajc se zen extern brzdy
Pr52 a Pr 54: Parametry tkajc se volitelndho modulu Fieldbus
Pr55a Pr 58: Registr poruch
Pr59 a Pr 60: Parametry tkaj c se u ivatelsk@ho liniov@ho programu m ni e
Pr6la Pr 70: Hodnoty parametr nastaven ch v parametrech Pr 71 a Pr 80
rove 3
Pr 71 to Pr 80: U ivatelem programovateln@ parametry 1 a 10
Pr 81 to Pr 95: Parametry pro diagnostiku

1. Typ parametru: RO (pouze pro ten), RW (Ize st i zapisovat nov@ hodnoty)
2. slouvedend pod slem parametru je ekvivalentem tohoto parametru v

1937.1d
1disou adzag
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nzonoid opa U w

Jaued oepzx/1nO
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uapann @lyoky

Roz en@m menu
6.1 Popis parametr - rove 1
Pr Funkce Rozsah TovArn nastaven Typ
MinimZIn kmitoet Oa Pr 02 Hz 0,0 RW

Doln mez v stupn ho kmito tum ni e ur ujc minimZIn otAky motoru v obou

sm rech ot/Een .

Hodnota Pr 01 odpov dZ& 0V nap ov@ho zad4vac ho signZlu nebo minimZIn hodnot
proudov@ho zadAvac ho sign/Elu.

eynsoubelq

Pr Funkce Rozsah Tov/Arn nastaven Typ

MaximZIn kmitoet 0a 1500 Hz Eur: 50,0; USA: 60,0 RW

Horn mez v stupn ho kmito tum ni e ur ujc maximZIn otAky motoru v obou

sm rech ot&Een.

Je-li Pr 02 nastaven na ni  hodnotu ne Pr 01, potom se Pr 01 automaticky nastav na
hodnotu Pr 02.

Hodnota Pr 02 odpov dZ& +10V nap ov@ho zad/Zvac ho sign/lu nebo maxim/ZEIn
hodnot proudov@ho zadAvac ho signZlu.

V stupn kmito etm ni em ep ekro it hodnotu Pr 02 vlivem kompenzace skluzu a
proudov@ho omezen .
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Pr

Je-li zvolena jedna z mo nost standardn rampy (vi z Pr 30), potom vrac -li motor
energii (gener/torick chod), m e bt doba decelerace automaticky prodlou ena

Eur: 10,0; USA: 33,0

Funkce Rozsah TovZrn nastaven Typ
Akcelerace Eur: 5,0; USA: 33,0
0 a 3200,0 s/100Hz RW
Decelerace

Doba nutnZ ke zv en nebo sn en v stupn ho kmito
ot/Een.

(sn en mo nosti vybaven poruchy OU).

tu 0 100Hz a to v obou sm rech

Pr

Funkce Rozsah

TovZrn nastaven

Typ

P ednastaven@ konfigurace m ni e

ALAV, AV.Pr, AlLPr, Pr,

PAd, E.Pot, tor, Pid, HVAC

Eur: ALLAV; USA: PAd

RW

Pomoc tohoto parametru Ize zvolit jednu z p ednastaven ch konfigurac m ni e.

Zm na hodnoty Pr 05 je provedena stisknut m tla tka @ MODE p i v stupu z re imu
Nastaven parametr . Aby zm na byla provedena je nutno, aby m ni nebyl v provozu
nebo byl v porue. Je-lim ni v provozu, potom stisknut tla tka @ MODE vrA&t P05

na p vodn hodnotu.

Je-li nastaven Pr 05zm n no, potom se parametry souvisej ¢ se zm nou konfigurace

nastav do sv@@ho tovZrn ho nastaven .

Ve v ech n e uveden ch konfigurac ch mZ intern re 1@ funkci poruchov@ho reld:

O
- OK '< Porucha)/

16|00
Konfigurace Popis
V stupn kmito et se zadZ&vA bunap tm (svorka T4) nebo
AlLAV
proudem (svorka T2)
AV.Pr V stupn kmito et se zadZAvA bunap tm (svorka T2) nebo
) 3 p ednastaven mi kmito ty (svorky T4 a B7)
AlLPr V stupn kmito et se zad&vA buproudem (svorka T2)
) nebo 3 p ednastaven mi kmito ty (svorky T4 a B7)
Pr V stupn kmito et se zad&vAE 4 pdnastaven mi kmito ty
(svorky T4 a B7)
PAd V stupn kmito et se zad&Vv/ z ovlAEdac ho panelu m e
E.Pot Motorpotenciometr
tor zen momentu
Pid U ivatelsk PID regul/tor
HUAC Aplikace ventil/£Etor a erpadel
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Obr. 6-1 Pr 05 = ALLAV

O|T1| ov

ZadAwac signAl |:||T2 Analogov vstup 1 (A1),
otAek pro Al nap . nebo proudov

OJ 13| zdroj +10v

10k Q4 Analogov vstup 2 (A2),
(2kmin) nap ov nebo digit/&In
-\ Analogov nap ov
\VJ 0|1 v stup (ot ky)
oav Ofs2| zdroj +24v
_]4 DigitAn v stup
L‘ Dl B3 (nulov@ otAky)

|:|| B5| Provoz vp ed

ov
»—HEHM Blokov/En /Reset

|:|| B6| Provoz vzad

: I A2
Ols7 Volba analogov@ho

Al vstupu Al nebo A2

1937.1d
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Svorka B7 rozpojena: aktivn je analogov vstup 2 ( A2, svorka T4) - nap ov nebo
digit/Eln (volba pomoc Pr7.06, v tov/Ern m nastaven nap ov)

Svorka B7 spojena: aktivn je analogov vstup 1 (Al, svorka T2) - proudov nebo
nap ov (volba pomoc Pr 16, v tov/AErn m nastaven proudov)

Obr. 6-2 Pr 05 =AV.Pr

Oj71| ov
10k Analogov nap ov
(2kmin) Dsz vstup 1 (A1)

O] 3| zdroj +10v

j D|T4 Volba aktivn

reference
-\t Analogov nap ov
\VJ Ojs1 v stup (otA ky)
B2| zdroj +24V
+24V Dl ol
—IA DigitAh v stup
N DIB3 (nulov@ otAky)

|:||B5 Provoz vp ed

|:||BG Provoz vzad

ov
»—Q:l—:El— OJB4| Blokov&n /Reset

Volba aktivn
B7
O reference

Jaued oepzx/1nO
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Obr. 6-3 Pr 05 = Al.Pr

Oj71| ov

Zad/Evac signAl |:||T2 Analogov proudov
ot/AEek pro Al vstup 1 (A1)
O] 3| zdroj +10v

j 074 Volba aktivn

reference
-\ Analogov nap ov
\VJ Oley v stup (ot ky)
ony Ols2| zdroj +24v
_] < DigitAn v stup
L D|B3 (nulov@ ot/Eky)

ov
._:El_:El_ O]e4| Blokovn /Reset

|:||BS Provoz vp ed

: |:||BG Provoz vzad
j |:||B7 Volba aktivn

reference

T4 B7 Aktivn zad/Zvac sign/ZEl
Al (svorka T2)

P ednast. ot. 2 (Pr 19)

P ednast. ot. 3 (Pr 20)

P ednast. ot. 4 (Pr 21)

i E=lK=}
K=l K=}

Obr. 6-4 Pr05="Pr

ov
Nepou ito

Zdroj +10V

Volba aktivn
reference

7®+ D Analogov nap ov

v stup (ot& ky)
B2| Zdroj +24V
+24V o . ol +

DigitAhn v stup
(nulov@ otAky)
ov
H O BlokovA&n / Reset

D Provoz vp ed

O @ Provoz vzad

Volba aktivn
reference
T4 B7 Aktivn zad/ZEvac signZl
0 0 P ednast. ot. 1 (Pr 18)
0 1 P ednast. ot. 2 (Pr 19)
1 0 P ednast. ot. 3 (Pr 20)
1 1 P ednast. ot. 4 (Pr 21)
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Obr. 6-5 Pr 05 = PAd

OJr1] ov

O | T2| Nepouito

O] 13| zdroj +10v

[J{T4| Nepouito

7®+ |:||Bl Analogov nap ov
v stup (ot ky)
B2| Zdroj +24V
+24V Dl o)+
1 < |:||B3 Digit4h v stup
L (nulov otAky)

ov
'—HI |:||B4 Blokov/n / Reset

|:||BS Volba sm ru ot&Een

|:||BS Nepou ito

O | B7| Nepouito

1937.1d
1disou adzag

epe AodA]

soe[elsul
FIURYISN

soeesul
E S INEE]

Pro Pr 05 = PAd nen svorka B5 (sm r ot&Een ) aktivn automaticky. Pro aktivaci nastavte:
Pr 71 =8.23
Pr 61 =6.33
Stiskn tetla tko Stop/Reset

Obr. 6-6 Pr 05 = E.Pot

O]T1] ov

|:||T2 Analogov nap ov
vstup 1 (A1)

O3] zdroj +10v

v

OJ14] oveky dol

7®+ [J|B1| Analogov nap ov
v stup (ot4 ky)

ony Ole2] zdroj +2av

-IL: |:||BS DigitAin v stup

|:||BS Provoz vp ed

O | B6| Provoz vzad

(nulov@ otAky)
ov
H‘ OJe4] slokovan /Reset

[{B87| ot&ky nahoru

nzonoid opa U w

Jaued oepzx/1nO

Y
L
o
3
@
<

uapann @lyoky

eynsoubelq
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Je-li Pr 05 = E.Pot, je mo no nastavit:

Pr 61: Rampy (akcelera n a decelera n) motorpotenciometru (s/100%)

Pr 62: Volba bipolZ&rn ho re imu (0 = unipol&rn , 1 = bipl&rn )

Pr 63: Volba po Aten hodnoty motorpotenciometru p i p ipojen st :
0=0Hz
1 = stejn4 hodnota jako v okam iku p edchoz ho odpojen st
2=0Hz, zm na mon& jenje-lim ni vreimu Provoz
3 = stejn/ hodnota jako v okam iku pedchoz ho odpojen st , zm na mo nA&

jenje-lim ni vreimu Provoz
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Obr. 6-7 Pr 05 =tor

O]11] ov

ZadAwac signAl |:||T2 Zad/EvAEn otAk, anal.
ot/Eek pro Al proud. vstup 1 (A1)

O3] zdroj +10v

10k ZadAvAn momentu,
(2kmin) DIT4 anal. nap . vstup 2
(A2)

=\ )= Analogov nap ov

\\_// ] =24 v stup (ot4 ky)
oay O[s2| zdroj +24v

-I < DigitAn v stup
L Dl B3 (nulovd otAky)

|:||BS Provoz vp ed

ov
’—Il_Q:l— |:||B4 Blokov/n / Reset

|:|| B6| Provoz vzad

f I . Ot/Eky
Ols7 Volba zad&vAn

Moment momentu nebo otAEek

Je-livreimu zen momentu motor nezat en, potom jeho otA ky mohou rychle
vzr sta na maxim/Zln hodnotu, tj. Pr02 + 20%.

Obr. 6-8 Pr 05 = Pid
O] 11| ov
Vstup pro skute nou
|:||T2 hodnotu (zp tn/E vazba)
anal. proud. vstup 1 (A1)
O3] zdroj +10v
Vstup pro Adanou
|:||T4 hodnotu, analogov
nap ov vstup2 (A2)
()
B1| Anal
OB e ™
ony Ols2| zdroj +2av
-|: |:||B3 DigitAh v stup
L (nulov@ otAky)
ov
'—H |:||BA Blokov/4n / Reset
‘r |:||BS Provoz vp ed
: |:||BG Provoz vzad
‘r D [|B7| Volba PID regul&oru
Je-li Pr 05 = PiD, je mo no nastavit:
Pr 61: ProporcionZlIn zisk u ivatelsk@ho regul&toru PID
Pr 62: Integra n zisk u ivatelsk@ho regulAtoru PID
Pr 63: Inverze skute n@ hodnoty u ivatelsk@ho regulZAtoru PID
Pr 64: Horn mez u ivatelsk@ho regul/toru PID (%)
Pr 65: Doln mez u ivatelsk@ho regulAtoru PID (%)
Pr 66: V stup u ivatelsk@ho regulAtoru PID (%)
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Obr. 6-9 Logick diagram pro Pr 05 =PiD
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Obr. 6-10 Pr 05 =HVAC

soeesul
E S INEE]

Jaued oepzx/1nO

Anpwered

uapann @lyoky

nzonoid opa U w

eynsoubelq

O|T1] ov
gggfkvgfoi%n I |:||T2 Analogov proudov vstup 1 (A1)
O3] zdroj +10v
|:|IT4 Nepou ito
7®+ []|B1| Analogov nap ov vstup (ot ky)
2ay Ole2| zdroj +24v
-|: |:||B3 Digit/EIn v stup (nulovd otAky)
<
ov R Funk :
O]e4] Blokov&n/ Reset unkcep epna e:
Poloha R (ru n ): m ni jevreimu
|:||BS Provoz vp ed OvIAdAn z klAvesnice
Poloha A (Auto): m ni reaguje na stavspna e
P epna D|B6 Provoz vzad Start pro Auto ;ot4 ky jsou
ovlAdAny proudov m sig&len
Ru n /Auto [J|B7| Volba aktivn reference na svorce T2
Pr Funkce Rozsah TovArn nastaven Typ
Jmenovit proud motoru Oa jmen.proudm ni eA Jmen. proud m ni e RW

(suondo)
AISUa nis d @ujeNjoA

Ur uje max. trval proud pro danou aplikaci. Nastavte podle ttku motoru.

Pr 06 mus bt nastaven spr&vn , aby bylo zabrAnno riziku vzniku po Zru v p pad
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Pr Funkce Rozsah TovArn nastaven Typ
5?078 Jmenovitd otAky motoru 0 a 9999 ot/min Eur: 1500; USA: 1800 RW

Nastavte podle ttku motoru.
Tento parametr je vyu vZn pro v po et kompenzace skluzu motoru.

Je-li Pr 07 = 0 je kompenzace skluzu neaktivn .

Kompenzace skluzu by m la b t neaktivh u aplikac s velk m momentem setrv a nosti,
nap . u ventil&tor.

Jsou-li jmenovitd otAKky motoru v t ne 9999 ot/min, je nutno nastavit Pr 07 =0 (tm

se stane kompenzace skluzu neaktivn ). Do hodnoty tohoto parametru nelze vlo it
hodnotuv t ne 9999.

Pr Funkce Rozsah TovArn nastaven Typ
08 ) 0 a 240V, 0a 480V, Eur: 230/400/575/690
g menovitd nap t motoru 0a 575V,0a 690V USA: 230/460/575/690 | "W
Nastavte podle ttku motoru.
Toto je velikost nap t p ivedenZ na motor pi jmenovitdm kmito tu motoru (Pr 39).
Pr 39 mus bt nastaven spr/vn dle ttku motoru.
Pr Funkce Rozsah TovArn nastaven Typ
in k motoru (cos ¢) 0a1l 0,85 RW
Nastavte podle ttku motoru.
ink motorum e btautomaticky zm n n testem Autotune, viz Pr 38.
Pr Funkce Rozsah TovArn nastaven Typ
P stup k parametr m L1, L2, L3, LoC L1 RW
L1: rove 1-p stupnd jsou pouze parametry PrOla Pr 10
L2: rove 2-p stupnd jsou parametry PrOl a Pr 60
L3: rove 3 -p stupnd jsou parametry PrOl1 a Pr 95
LoC: Aktivace u ivatelsk@ho k du. Viz kap. 5.6 Bezpe nostn kd nastran 23
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